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Gebrauchsanweisung

Dieses Handbuch MUSS dem Benutzer des Produkts ausgehandigt werden.
VOR der Verwendung dieses Produkts MUSS das Handbuch sorgféltig durchgelesen werden.
Bewahren Sie es fiir den Fall auf, dass Sie spater noch einmal darin nachschlagen méchten. Yes, you can.
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1 Aligemeines

1.1 Uber dieses Handbuch

Dieses Dokument ist eine Erganzung zur Benutzerdokumentation des
Produkts.

Diese Komponente selbst tragt kein CE- und UKCA-Zeichen, ist aber
Teil eines Produkts, das der Medizinprodukteverordnung 2017/745,
Klasse | und Teil I UK MDR 2002 (in der jeweils giiltigen Fassung)
Klasse | iber Medizinprodukte entspricht. Sie ist daher durch die CE-
und UKCA-Kennzeichnung des Produkts abgedeckt. Weitere
Informationen finden Sie in der Benutzerdokumentation des Produkts.

Verwenden Sie diese Komponente nur, wenn Sie diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Wenden Sie sich auBerdem an
qualifiziertes Pflegepersonal, das mit Ihrem gesundheitlichen Zustand
vertraut ist, und klaren Sie mit dem Pflegepersonal alle Fragen rund
um die korrekte Verwendung und die erforderliche Anpassung.

Beachten Sie, dass es in diesem Dokument Abschnitte geben kann, die
fir hre Komponente nicht relevant sind, da dieses Dokument fir alle
verfligbaren Modelle gilt (zum Zeitpunkt der Drucklegung). Wenn nicht
anders angegeben, bezieht sich jeder Abschnitt in diesem Dokument
auf alle Modelle der jeweiligen Komponente.

Invacare behalt sich das Recht vor, die technischen Daten der
Komponenten ohne weitere Anklindigung zu dndern.

Vergewissern Sie sich vor dem Lesen dieses Dokuments, dass Sie die
aktuelle Fassung haben. Die jeweils aktuelle Fassung kdnnen Sie als
PDF-Datei von der Invacare-Website herunterladen.

Frihere Produktversionen sind moglicherweise nicht in der aktuellen
Version dieses Handbuchs beschrieben. Wenn Sie Unterstltzung
bendotigen, kontaktieren Sie bitte Invacare.
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Wenn die gedruckte Ausfiihrung des Dokuments flr Sie aufgrund der
SchriftgroRe schwer zu lesen ist, konnen Sie die entsprechende PDF-
Version von der Invacare-Website herunterladen. Sie kénnen das PDF-
Dokument dann auf dem Bildschirm so anzeigen, dass die SchriftgroRe
flr Sie angenehmer ist.

Fiir weitere Informationen Gber die Komponente, z. B.
Sicherheitshinweise und Riickrufe, wenden Sie sich bitte an lhren
Invacare-Vertreter. Die entsprechenden Adressen finden Sie am Ende
dieses Dokuments.

Im Falle eines schweren Zwischenfalls mit der Komponente sollten Sie
den Hersteller und die zustdndige Behorde in lhrem Land informieren.

1.2 Symbole in diesem Handbuch

In diesem Handbuch werden Symbole und Signalworter verwendet,
um auf Gefahren oder unsichere Praktiken hinzuweisen, die zu
Verletzungen oder Sachschdden fiihren kdnnen. Die Definitionen der
verwendeten Signalwérter finden Sie in den nachstehenden
Informationen.

WARNUNG!

Weist auf eine gefdhrliche Situation hin, die bei
Nichtbeachtung zu schweren Verletzungen oder zum Tod
fihren kann.

VORSICHT!
Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die bei
Nichtbeachtung zu leichten Verletzungen fihren kann.

HINWEIS!
Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die bei
Nichtbeachtung zu Sachschadden fiihren kann.
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o Tipps und Empfehlungen
n Nitzliche Tipps, Empfehlungen und Informationen fir eine
effiziente und reibungslose Verwendung.

Werkzeuge

Bezeichnet notwendige Werkzeuge, Komponenten und Teile,
die fur die Durchfiihrung bestimmter Tatigkeiten bendtigt
werden.

B
=—C

Sonstige Symbole
(Gilt nicht fir Handbicher)

Zustidndige Person fiir das Vereinigte Konigreich
Weist darauf hin, wenn ein Produkt nicht im Vereinigten
Kénigreich hergestellt wurde.

- Triman
§* Weist auf Recycling- und Sortierregeln hin (nur fir Frankreich
relevant).

1.3 Garantie

Die Garantiebestimmungen sind Bestandteil der Allgemeinen
Geschéftsbedingungen fiir die jeweiligen Lander, in denen dieses
Produkt verkauft wird.

1.4 Nutzungsdauer

Die Nutzungsdauer dieses Produkts betragt schatzungsweise finf
Jahre, vorausgesetzt, es wird streng in Ubereinstimmung mit dem in
diesem Handbuch beschriebenen Einsatzzweck verwendet und alle
Wartungs- und Serviceanforderungen werden erfullt. Bei sorgféltigem
Umgang und ordnungsgemaler Pflege sowie unter der Voraussetzung,
dass technische und wissenschaftliche Fortschritte nicht zu
technischen Einschrankungen fiihren, kann das Produkt ldnger genutzt
werden. Durch hohe Beanspruchung oder falschen Umgang kann sich
die Nutzungsdauer auch reduzieren. Die Tatsache, dass wir fur dieses
Produkt eine erwartete Nutzungsdauer angeben, begriindet keine
zusatzliche Garantie.

1.5 Haftungsbeschrankung
Invacare tbernimmt keine Haftung fur Schaden aufgrund von:

« Nichteinhaltung der Gebrauchsanweisung

o falscher Verwendung

* normalem Verschleil

o falscher Montage oder Einrichtung durch den Kaufer oder einen
Dritten

« technischen Anderungen

o unbefugten Anderungen bzw. Einsatz nicht geeigneter Ersatzteile

1640755-K



1.6 Allgemeine Sicherheitshinweise

AN
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WARNUNG!

Verletzungsgefahr oder Gefahr der Beschadigung des

Elektrorollstuhls

Installation, Wartung und Verwendung dieser Vorrichtung

erfordern zwingend, dass Sie zuvor alle Anweisungen und

Gebrauchsanweisungen flr dieses Produkt und alle anderen

Produkte, die mit diesem Produkt zusammen verwendet

oder installiert werden, sorgfaltig gelesen haben.

— Befolgen Sie die Anweisungen in den
Gebrauchsanweisungen.

WARNUNG!

Gefahr von schweren Verletzungen, Schaden am

Elektrorollstuhl oder sonstigen Sachschaden

Falsche Einstellungen kénnen dazu fiihren, dass der

Elektrorollstuhl unkontrollierbar oder instabil wird. Ein

unkontrollierter oder instabiler Elektrorollstuhl kann zu

gefahrlichen Situationen (z. B. einem Unfall) fihren.

— Leistungsanpassungen dirfen nur von qualifizierten
Technikern oder Personen durchgefiihrt werden, die mit
den Programmierungsparametern, dem
Anpassungsverfahren, der Konfiguration des
Elektrorollstuhls und den Méglichkeiten des Benutzers
vertraut sind.

— Leistungsanpassungen dirfen nur in einer trockenen
Umgebung durchgefiihrt werden.

1 Allgemeines

WARNUNG!

Verletzungsrisiko oder Sachschiden aufgrund von

Kurzschliissen

Die Anschlussstifte auf Kabeln, die an das Leistungsmodul

angeschlossen sind, kdnnen auch bei ausgeschaltetem
System Strom fihren.

— Kabel mit stromfiihrenden Anschlussstiften miissen so
angeschlossen, gesichert oder (mit nicht leitenden
Materialien) abgedeckt werden, dass sie nicht mit
Menschen oder Kurzschluss verursachenden Materialien
in Berihrung kommen.

— Wenn Kabel mit stromfiihrenden Anschlussstiften
abgekoppelt werden missen (z. B. beim Trennen des
Buskabels vom Fahrpult aus Sicherheitsgriinden),
mussen die Kabel gesichert oder (mit nicht leitenden
Materialien) abgedeckt werden.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr oder Gefahr der Beschadigung des

Elektrorollstuhls

Gefahr der unbeabsichtigten Bewegung des Elektrorollstuhls
oder des Sitzsystems, wenn sich lose personliche
Gegenstdnde (z. B. Schmuck, Schals) um den Joystick
verfangen.

— Achten Sie darauf, dass keine losen Gegenstdande in der
Né&he des Joysticks liegen, wenn Ihr Elektrorollstuhl
eingeschaltet ist.

— Schalten Sie Ihren Elektrorollstuhl sofort aus, um jegliche
Bewegung zu verhindern.
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VORSICHT!

Verletzungsgefahr durch heifle Oberfldachen

Das Fahrpultmodul kann heiR werden, wenn es langere Zeit

intensiver Sonneneinstrahlung ausgesetzt wird.

— Setzen Sie den Elektrorollstuhl nicht Gber langere Zeit
direkter Sonneneinstrahlung aus.

VORSICHT!

Verletzungsgefahr durch unbeabsichtigte Bewegung
Es wird empfohlen, Elektrorollstiihle mit Gyro-Modul mit

einer Antriebsfunktion mit deaktiviertem Gyro auszustatten.

Wenn der Elektrorollstuhl in einem in Bewegung
befindlichen Gefahrt (z. B. Schiff, Bus oder Zug) verwendet
wird, kann es zu Beeintrachtigungen der Gyro-Funktion
kommen, wobei die resultierende Aktivierung des Antriebs
zu einer unbeabsichtigten Bewegung fiihren kénnen.

— Wabhlen Sie beim Fahren in einem in Bewegung
befindlichen Gefahrt eine Antriebsfunktion mit
deaktiviertem Gyro.

— Wenden Sie sich an lhren Invacare-Anbieter, wenn der
Elektrorollstuhl Gber keine Antriebsfunktion mit
deaktiviertem Gyro verfiigt.

HINWEIS!

Durch Beruhrung konnen die Anschlussstifte verschmutzt
oder durch elektrostatische Entladung beschadigt werden.
— Die Anschlussstifte nicht bertihren.

HINWEIS!

In keinem der Gehause befinden sich vom Benutzer zu

wartende Teile.
— Die Gehdause nicht 6ffnen oder demontieren.

1640755-K



2 Komponenten

2.1 Bedienfeld DLX-REM500

—————~_ @ EIN-/AUS- Infrarotsender
=C) Taste / Status-
LED
© Mehrzweck- Ladegerat-
tasten buchse
© Touch-Display Busstecker-
buchse
5 S © Lautsprecher Stereo-
A Klinken-
buchsen

2.2 Ubersicht iiber den Bildschirmaufbau

Batterieleist

Statusleiste

© Benutzerfunktionskarte

(©
© Navigationstaste
® ©® ® Angaben zur Funktion
LA
1640755-K

2 Komponenten

2.2.1 Batterieleiste

Die Batterieleiste stellt den aktuellen Ladestand der Batterie grafisch
dar. Ist ein Akkuladegerat angeschlossen, erscheint in der
Batterieleiste zudem ein entsprechendes Symbol.

Bei einem Ladestand zwischen 60 % und 100 % wird die Batterieleiste
griin dargestellt.

Bei einem Ladestand zwischen 20 % und 59 % wird die Batterieleiste
orangefarben dargestellt.

Bei einem Ladestand unter 20 % wird die Batterieleiste rot
dargestellt.
— |

Ladevorgang lauft.

2.2.2 Statusleiste

® Bezeichnung des Profils Zeit

© Statusinformationen

Bezeichnung des Profils

Die Bezeichnung des Profils kann nur durch den Anbieter eingestellt
werden.

Zeit
Die Uhrzeit wird im 12- oder im 24-Stunden-Format angezeigt. Die
Einstellung der Uhrzeit erfolgt unter Verwendung der koordinierten

Universalzeit (UTC) und einer auf dem Standort (Land) des Benutzers
basierenden Abweichung (Zeitzone).
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Die UTC wird automatisch abgerufen, sobald ein System an ein
Programmier- und Diagnosewerkzeug angeschlossen wird. Die
landesspezifische Abweichung (Zeitzone) wird tiber den
Meniibildschirm des Fahrpultmoduls eingestellt, siehe 4.2.4
Konfigurieren der Einstellungen, Seite 24.

Statusinformationen

Die Statusinformationen geben mittels Statussymbolen Aufschluss
Uiber den aktuellen Zustand des LiNX-Systems.

@ Dieses Symbol gibt an, dass eine Fahrsperre aktiv ist. Bei

aktiver Fahrsperre wird das Fahren des Rollstuhls verhindert,
siehe 4.15.3 Geschwindigkeitsbeschrédnkung und
Sitzfunktionssperren, Seite 65 fur weitere Informationen tber
Sperren und langsames Fahren.

@ Dieses Symbol gibt an, dass eine Geschwindigkeitseinschrank-

ung aktiv ist. Bei aktiver Geschwindigkeitseinschrankung wird
aus Sicherheitsgriinden das Fahren des Rollstuhls mit der
Maximalgeschwindigkeit verhindert. Stattdessen darf der
Rollstuhl fur die Dauer des aktiven Langsamfahrens mit einer
reduzierten Geschwindigkeit fahren, siehe 4.15.3
Geschwindigkeitsbeschrdnkung und Sitzfunktionssperren,
Seite 65 flr weitere Informationen tGber Sperren und
langsames Fahren.

Dieses Symbol gibt an, dass eine Stérung aufgetreten ist. Die
Ziffer gibt Aufschluss tber die Art der Stérung, siehe 6.1.1
Stérungs- und Diagnosecodes, Seite 106 fir weitere
Informationen lber Fehlercodes.

g Dieses Symbol gibt an, dass eine Sitzverstellungssperre aktiv

ist. Bei aktiver Sitzsperre wird verhindert, dass der Sitz des
Rollstuhls bedient werden kann, siehe 4.15.3
Geschwindigkeitsbeschrénkung und Sitzfunktionssperren,
Seite 65 fir weitere Informationen tGber Sperren und
langsames Fahren.

Damit werden Sie benachrichtigt, dass die Bluetooth-
Verbindung deaktiviert ist, siehe 4.21 Deaktivieren der
Bluetooth-Funktion, Seite 100 fiir weitere Informationen zur
Deaktivierung von Bluetooth.

Am rechten Rand der Statusleiste konnen drei verschiedene
Akkualarme erscheinen, siehe 4.22.1 Batteriealarme, Seite 102.

2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht

Links- oder rechtshindig

Beim LiNX-System kénnen die Funktionskarten fiir linkshandige und fiir
rechtshandige Benutzer angepasst werden, siehe 4.2 Mendiibildschirm,

Seite 21.

Rechtshdndig

Profile 1 13:37
Drive 1 @
124m

Linkshéndig

>
arcetll

@
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Beachten Sie bitte, dass in dieser Gebrauchsanweisung im
Folgenden nur Funktionskarten fiir rechtshandige Benutzer
abgebildet werden. Unabhdngig von der Ausfihrung (links-
oder rechtshdndig) haben alle Tasten dieselbe Funktion, so
dass die Beschreibungen fir links- wie fir rechtshandige
Benutzer gleichermalien gelten.

=3

Funktionskarteniiberschrift

Die Farbe der Funktionskartenlberschrift identifiziert den Typ der
Funktionskarte:

e Grin identifiziert eine Fahrkarte

e Orange kennzeichnet eine Sitzkarte

¢ Blau kennzeichnet eine Verbindungskarte

¢ Violett kennzeichnet eine Universalfunktionskarte
Das System ® bezeichnet die priméare
Steuervorrichtung.

b 4
@S : Der Text ® kann von Ihrem Anbieter

programmiert und fiir die Benennung der
jeweiligen Funktion verwendet werden.

Anzeige ® Art der primdren Steuervorrichtung

n?{ DLX-REM400 oder DLX-REM500

DLX-REM2xx oder DLX-CR400 oder DLX-

?
L4 CR400LF

DLX-ACU200

Input-Modul oder Schnittstelle

?
- Fremdanbieter

1640755-K
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Anzeige ® Art der primaren Steuervorrichtung
= Kopfsteuerung

- Saug-und-Blas-Steuerung

r@ Benutzerschalter

Karte Fahren

Je nach lhren Bediirfnissen und Ihrem Wohn- und
Arbeitsumfeld konnen Fahrkarten mit unterschiedlichen
Hochstgeschwindigkeiten vorkonfiguriert werden. So
kann beispielsweise eine Fahrkarte mit einer
voreingestellten geringeren Hochstgeschwindigkeit flr
1~ die Verwendung in geschlossenen Raumen und eine
!-e € andere Fahrkarte mit einer der maximalen
N Geschwindigkeit des Rollstuhls entsprechenden
@ Hochstgeschwindigkeit flr die Verwendung im Freien
konfiguriert werden. Zusatzlich haben Sie selbst die
Moglichkeit, die voreingestellte Hochstgeschwindigkeit
zu andern (siehe Abschnitt 4.7.2 Kontrolle der
Hochstgeschwindigkeit, Seite 41).

Mit einer Fahrkarte kénnen Sie auch die Hupe betatigen und die
Beleuchtungsfunktionen bedienen, siehe 4.10 Bedienung der
Beleuchtungsfunktionen und der Hupe, Seite 51.

Die Tachometer-/Wegstreckenzéhlerfunktion wird vom Hersteller
aktiviert. Wenn der Hersteller die Funktion nicht aktiviert, verfligen Sie
liber keine Geschwindigkeits-/Wegstreckenanzeige.

10
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Wenn sie aktiviert ist, kdnnen Sie wahlen, ob Sie den
Tachometer/Wegstreckenzdhler anzeigen mdchten, und Sie konnen
die Einheit auf Metrisch oder Imperial einstellen, siehe 4.2.4
Konfigurieren der Einstellungen, Seite 24.

Der Tachometer zeigt Stillstand an.

Wahrend der Fahrt zeigt der Tachometer die
aktuelle Geschwindigkeit des Rollstuhls an.

3.8

Der Wegstreckenzahler zeigt die vom Rollstuhl
zuriickgelegte Wegstrecke an, seitdem er zuletzt
auf Null zuriickgesetzt wurde oder auf Null
gesprungen ist.

Der Wegstreckenzdhler kann eine maximale
Entfernung von 9999 km bzw. Meilen anzeigen,
anschliefend springt er auf Null.

Der Wegstreckenzdhler kann jederzeit auf Null
zurlickgesetzt werden, siehe 4.2.5 Konfigurieren
des Wegstreckenzdhlers, Seite 27.

12 km

Die Funktionsangabe zeigt entweder den Fahrmodus fir gehaltene
Geschwindigkeit (siehe 4.9 Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus,
Seite 42) oder die Gyro-Anzeige, wie in der Tabelle unten zu sehen.

Kein Kein Gyro ist mit dem System verbunden oder fiir
Symbol die Antriebsfunktion aktiviert.

Gyro deaktiviert

& Gyro aktiviert

11

Sitzkarte

Recline

Sitzkarten dienen zur Betatigung der Sitzfunktion, siehe
4.15.1 Mittels Sitzkarten, Seite 59.

@

Verbindungskarte

S

Maus-Simulator-Funktion Funktion Schaltersteuerung

13:37

Connectivity

+
D
@ @

Verbindungskarten ermoglichen die Kommunikation mit externen
Geraten. Ihr Fahrpult unterstiitzt den Maus-Simulator und
Schaltersteuerung als Verbindungsfunktionen. StandardmaRig sind
diese Funktionen deaktiviert. Zum Andern der Konfiguration wenden
Sie sich an Ihren Anbieter.

Der Maus-Simulator ermoglicht Ihnen die Steuerung des Cursors auf
dem Bildschirm eines PC oder Notebooks mithilfe eines
Benutzereingabegerats auf dem Rollstuhl (z. B. Joystick des
Fahrpultmoduls oder ein externer Joystick).

Die Schaltersteuerung ist eine Bedienungshilfe-Funktion, die Ihnen das
Navigieren oder Auswahlen von Elementen auf lhrem iOS- oder
Android-Gerat mit Hilfe des Joysticks oder Touchscreens des
Fahrpultes ermdglicht.

1640755-K



Weitergehende Informationen zu Verbindungskarten und deren
Verwendung finden Sie in 4.16 Konfigurieren von Verbindungskarten,
Seite 66, 4.17 Maus-Simulator, Seite 73 und 4.18 Schaltersteuerung,
Seite 77.

Karte ,,Utility”

Mit der Karte ,,Utility” kénnen Sie Systemfunktionen (etwa die
Beleuchtungsfunktionen und die Hupe) sowie Steuerausgange mit
externen Steuerkomponenten bedienen. Die Funktion der Karte

, Utility” ist sowohl fur Drei-Quadranten(3Q)- als auch fir Vier-
Quadranten(4Q)-Eingange geeignet.

Beispiel fiir eine Drei-Quadranten Beispiel fiir eine Vier-Quadranten
(3Q)-Navigationskarte (4Q)-Navigationskarte

¥
e z
« A » » - -
A
. @ . e
mml 13:37
4 Die Karte ,Utility“ ermdglicht das Bedienen
zweier Bedienelemente/Ausgédnge pro Quadrant,
o je nachdem, wie lange die Benutzereingabe
- & 29 » aktiviert wird:
® e (A Kurzes/schnelles Driicken und
. langes Druicken.

e

1640755-K

2 Komponenten

Diese Funktion wird standardmaRig nur fir Rollstuhl-Konfigurationen
mit einem externen Steuereingang aktiviert, mit dem die Hupe oder
die Beleuchtung nicht gesteuert werden kann. Wenden Sie sich an
Ihren Anbieter, um Anderungen der Konfiguration vornehmen und Ihre
gewdlinschten Funktionen einstellen zu lassen.

Ein Beispiel fir die Verwendung einer , Utility“-Karte im Alltag finden
Sie in 4.11 Bedienung von Beleuchtungsfunktionen und Hupe liber die
Universalfunktionskarte ,, Utility“, Seite 54.

Anordnung

Benutzerfunktionskarten sind in Profilzeilen angeordnet. Jedes Profil
kann diverse Funktionskarten umfassen, wobei diese vom gleichen Typ
(beispielsweise nur Fahrkarten) oder unterschiedlichen Typs (Fahr-,
Sitz- und Verbindungskarten) sein kénnen.

Die maximale Anzahl von Funktionskarten tber alle Profile hinweg
betragt 40. In einer Konfiguration mit funf Profilen kann jedes Profil
beispielsweise bis zu acht Funktionskarten aufnehmen.

Funktionskarten
F1 F2 F3 F4 | F5 | F6
oem | osm | o
P1 ¢ (@) m
om (oowm (owm | ow | ow | -
Pro- | o, ¢ ™~ m | B
file
om owm | o=m | ow | owm | o=
P3 ¢ | % B (g m
== e | | omm | . | =
P4 ™ B m ¢ L’
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Neben dem Touch-Display kénnen auch externe Eingabekomponenten

2.3 Navigationstaste fiir die Interaktion mit dem System genutzt werden (siehe Abschnitt
4.20 Verwendung einer sekunddren Steuervorrichtung, Seite 85).

Je nach Konfiguration des Fahrpultmoduls und Bediirfnissen des

Benutzers wird die Navigationstaste unten links oder unten rechts im

Bildschirm angezeigt.

Bei Aktivierung andert die Navigationstaste ihre Farbe von grau nach

blau.

Die Navigationstaste hat zwei wichtige Funktionen:

1. Visuelle Darstellung des konfigurierten Interaktionsmodus:

In diesem Modus werden durch Wischen und Tippen

@ Konfiguriert flir Wischen-und-Tippen-Aktionen
b des Bildschirms verschiedene Funktionen aktiviert.

3 Konfiguriert fir Tippen-Aktionen
ﬂ In diesem Modus werden verschiedene Funktionen
b ausschlieBlich durch Tippen des Bildschirms
aktiviert. Wisch-Eingaben werden ignoriert.

ﬁ Weitergehende Informationen zum Andern des
Interaktionsmodus finden Sie im Abschnitt 4.2.4
Konfigurieren der Einstellungen, Seite 24.

2. Navigationsfunktion (abhédngig vom Kontext und Dauer der
Aktivierung): Beispielsweise wird durch kurzes Driicken der
Navigationstaste die Karten-Vorschauanzeige (siehe Abschnitt 4.3
Auswdhlen von Funktionen, Seite 28) einer dargestellten aktiven
Benutzer-Funktionskarte gedffnet. Durch langes Driicken der
Navigationstaste wird der Statusbildschirm geoffnet (siehe
Abschnitt 4.2.4 Konfigurieren der Einstellungen, Seite 24).
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2.4 Etiketten am Produkt

Etiketten auf Teilen von Dynamic Controls

2 Komponenten

Etiketten auf Teilen von Dynamic Controls befinden sich jeweils auf der Riickseite. Je nach Teil finden nicht alle aufgefiihrten Etiketten

Verwendung.
Riickseite des DLX-IN500 Input-Moduls Riickseite des DLX-REM500
Produktkennzeichnung mit folgenden
Informationen: 5. Seriennummer
- B 1. Teilenummer 6. Warnung mit der Aufforderung, vor der
® . oot 2. Logo von Dynamic Controls Verwendung das Handbuch zu lesen
5 ! 3. Teilebeschreibung von Dynamic 7. Schutzart
Controls 8. WEEE-Symbol
4. Website-Adresse von Dynamic Controls
i i Etikett mit der Version der Hardware und 3. Unterversion der Hardware
155 Hob.00 der Anwendungsfirmware: 4. Anwendungsversion
4—» $00.003 . i
s s 1. Hardwareversion 5. Hauptversion der Anwendung
> 2. Hauptversion der Hardware 6. Unterversion der Anwendung
Produktkennzeichnung mit folgenden
© Informationen: o Bluetooth-Registrierung von Dynamic Controls
e Website-Adresse von Dynamic Controls
WARRANTY VOID
© AL Manipulationsschutzsiegel
1640755-K 14
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Erlauterung der Symbole auf den Etiketten

Das WEEE-Symbol (Richtlinie tber Elektro- und Elektronik-Altgeréate).
Dieses Produkt wurde von einem umweltbewussten Hersteller geliefert. Das Produkt enthalt Substanzen, die die Umwelt
schadigen kénnen, wenn sie nicht in Ubereinstimmung mit der nationalen Gesetzgebung entsorgt werden.
E o Das auf dem Produkt angebrachte Symbol einer durchgestrichenen Mdlltonne soll Sie ermutigen, die Moglichkeiten des
Recyclings zu nutzen.
o Wir bitten Sie, umweltvertraglich zu handeln und dieses Produkt nach Ende seiner Lebensdauer liber eine lokale
Millverwertungsanlage recyceln zu lassen.

IPX4 Schutzgrad des Gehauses

A Empfehlung, vor der erstmaligen Verwendung des Moduls die Bedienungsanleitung zu lesen

Seriennummer und Herstellungsdatum

Die Seriennummer auf dem Dynamic Controls-Produkt enthalt sowohl das Herstellungsdatum als auch eine eindeutige Seriennummer des
jeweiligen Moduls.

Das Format ist MJJnnnnnn, wobei:

_ e M bezeichnet den Herstellungsmonat, angegeben mit einem Buchstaben von A bis L (A = Januar, B = Februar, C =
Mérz usw.).

e JJist das Herstellerjahr
e nnnnnn ist eine eindeutige, fortlaufende sechsstellige Ziffernfolge.

Die oben abgebildete Seriennummer des Fahrpults beispielsweise beginnt mit A14, d. h., das Fahrpult wurde im Januar 2014 hergestellt. Die
eindeutige Ziffernfolge lautet 132800.
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2 Komponenten

Etiketten auf Teilen von Adaptive Switch Labs

Die Etiketten der Teile von Adaptive Switch Labs befinden sich entweder auf der linken hinteren Seite des Teils (Kopfsteuerung) oder auf der
Schnittstellen-Box. Je nach Teil finden nicht alle Etiketten Verwendung.

Produktkennzeichnung mit folgenden

Typenschild (Kopfsteuerung) mit Informationen:
” ” " ” ||” ” folgenden Informationen: ;hﬁ.;dd;cc?f‘?ﬂa:ﬁj}?;fgéZm‘d o Bluetooth-Registrierung von
E5069 o @A Log'o von Adaptive Switch Labs e ter e spman 110 2! Adaptlve.SW|tch Labs '
e (®: Seriennummer ¢ Informationen zu Bedingungen
fur den Betrieb

(AweseneIELIBOLX Typenschild (Schnittstellen-Boxen) mit folgenden Informationen:
L%E’J;ﬁ#—;".‘,‘ o ®: Modellnummer

i o (®: Seriennummer
@E‘»Lw'lgwo‘mi;b i ; e (©: Logo von Adaptive Switch Labs

o O: Kontaktinformationen von Adaptive Switch Labs

1640755-K 16



3 Inbetriebnahme

3.1 Allgemeine Hinweise zur Einrichtung

Die in diesem Kapitel beschriebenen Tatigkeiten richten sich an
geschulte und autorisierte Kundendiensttechniker, die den Rollstuhl
erstmalig einrichten. Die Tatigkeiten sollten nicht vom Benutzer
durchgefiihrt werden.

3.1.1 Steuerein- und -ausginge mit Steuerungslogik

Die individuelle Programmierung des Rollstuhls unter Verwendung
eines der LiNX Access-Tools muss durch einen qualifizierten Techniker
erfolgen.

Das LiNX-System verfligt nunmehr {iber eine Steuerungslogik, die Gber
das bisherige regelbasierte Modell hinausgeht, bei dem die Aktivierung
eines einzelnen Ausgangs stets in Reaktion auf die Aktivierung eines
einzelnen Eingangs erfolgt. Die Einflihrung der Steuerungslogik
ermoglicht einem qualifizierten Techniker die Festlegung komplexer
Regeln:

¢ Regeln fir Mehrfach-Aktivierungen — die Aktivierung eines
einzelnen Eingangs bewirkt die Aktivierung eines oder mehrerer
Ausgange

o Bedingte Aktivierungen — die Aktivierung eines einzelnen
Eingangs bewirkt die Aktivierung eines oder mehrerer Ausgange,
sofern die vorgegebenen Bedingungen erflllt sind

o Bedingte Aktivierungen mit Alternativen — die Aktivierung eines
einzelnen Eingangs bewirkt die Aktivierung eines bestimmten
Ausgangs, wenn eine vorgegebene Bedingung erfillt ist, und die
Aktivierung eines alternativen anderen Ausgangs, wenn dieselbe
vorgegebene Bedingung nicht erfillt ist.

1640755-K

3 Inbetriebnahme

Eine derartige Steuerungslogik bietet zweifachen Nutzen. Erstens ist es
jetzt moglich, mit nur einem einzigen Eingang mehrere Ausgange zu
aktivieren. Zweitens konnen Steuerungseingange ,iiberladen” werden.
,Uberladung” bedeutet, dass ein einziger Eingang mehrere
Verwendungszwecke hat, die jeweils von vorgegebenen Bedingungen
abhangen.

Auf diese Weise kann ein Eingang verwendet werden, um einen
Ausgang zu aktivieren, wenn sich das System in einem bestimmten
Zustand oder einer bestimmten Funktion befindet, und zu einem
anderen Zeitpunkt einen anderen Ausgang, wenn sich das System in
einem anderen Zustand oder einer anderen Funktion befindet.
Beispielsweise kann ein Buddy-Button, der wahrend der Fahrt zum
Anhalten des Rollstuhls dient, genutzt werden, um bei Ausfiihrung
einer Sitzfunktion die Sitzbewegung zu erweitern.

3.2 Verkabelung

Um einen sicheren und zuverldssigen Betrieb zu gewahrleisten, muss
die Installation der Leitungen und Kabel gemaR den grundlegenden
Prinzipien elektrischer Verkabelungen erfolgen.

Die Kabel missen zwischen den Anschliissen und an jedem Biegepunkt
gesichert werden, sodass Biegekrafte nicht auf die Stecker Gbertragen
werden.

VORSICHT!

Verletzungsgefahr und Gefahr einer Beschadigung
des Fahrpults

Beschadigte Kabel erhéhen die Impedanz der Verkabelung.
Ein beschadigtes Kabel kann lokal Hitze, Funken und
Lichtbogen erzeugen und eine Ziindquelle fur in der Nahe
befindliches entflammbares Material darstellen.

— Die Installation muss so vorgenommen werden, dass alle

17



Invacare® LiNX

é Stromkabel, einschliefRlich Buskabel, vor Beschadigungen
und moglichem Kontakt mit entflammbaren Material
geschutzt sind.

HINWEIS!

o Kabel und Fahrpulte konnen beschadigt werden, wenn sie
nicht korrekt positioniert werden.

— Verlegen und positionieren Sie die Kabel und Fahrpulte
so, dass diese keinen physischen Belastungen ausgesetzt
sind und nicht unsachgemal verwendet oder beschadigt
werden konnen, z. B. durch AnstoBen, Quetschen, StoRe
durch externe Objekte, Klemmen oder Abrieb.

Fir alle Kabel muss eine ausreichende Zugbelastung vorgesehen
werden und die mechanischen Grenzwerte der Kabel und Leitungen
dirfen nicht Gberschritten werden.

Stellen Sie sicher, dass Stecker und Anschliisse vor Spritzwasser und
eindringendem Wasser geschiitzt sind. Kabel mit Buchsen (weibliche

Stecker) missen horizontal oder nach unten zeigend ausgerichtet sein.

Stellen Sie sicher, dass alle Stecker fest angeschlossen sind.

é VORSICHT!
Verletzungsgefahr und Gefahr einer Beschadigung
des Fahrpults

Die Anschlussstifte auf Kabeln, die an das Leistungsmodul

angeschlossen sind, konnen auch bei ausgeschaltetem

System Strom flihren.

— Kabel mit stromflihrenden Anschlussstiften miissen so
angeschlossen, gesichert oder abgedeckt werden, dass
sie nicht mit Menschen oder Kurzschluss
verursachenden Materialien in Beriihrung kommen.

18

Stellen Sie sicher, dass die Kabel nicht Gber den Rollstuhl hinausragen,
sodass diese nicht an externen Objekten hangen bleiben oder durch
diese beschadigt werden kdnnen. Gehen Sie mit besonderer Sorgfalt
vor, wenn der Rollstuhl mit beweglichen Komponenten, z. B. einem
Lifter, ausgestattet ist.

é WARNUNG!

Verletzungsrisiko oder Sachschdaden aufgrund von
Kurzschliissen
Ein stéandiger Kontakt zwischen Benutzer und Kabel kann
zum Durchscheuern der Kabelummantelung fiihren. Dies
erhoht die Kurzschlussgefahr.
— Vermeiden Sie Kabelwege, auf denen das Kabel

kontinuierlich mit dem Endbenutzer in Kontakt kommt.

Vermeiden Sie bei der Installation des Buskabels ein ibermaRiges
Spannen des Kabels und der Anschlusspunkte. Die Biegung der Kabel
sollte so gering wie moglich gehalten werden, um die Nutzungsdauer
zu verlangern und das Risiko ungewollter Verletzungen zu reduzieren.

HINWEIS!

Das Buskabel kann durch laufendes Biegen beschadigt

werden.

— Es wird empfohlen, das Buskabel an den Stellen, an
denen das Kabel regelmafig Biegungen ausgesetzt ist,
mit einer Kabelkette zu sichern. Die Kette sollte bei
maximaler Dehnung kirzer als das Buskabel sein. Die auf
das Kabel ausgelbte Biegekraft darf in keinem Fall 10 N
Uberschreiten.

Um die erwartete Nutzungsdauer und den Inspektions- und
Wartungsplan zu ermitteln und zu bestatigen, missen
entsprechende Lebensdauertests durchgefiihrt werden.

=
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3.3 AnschlieBen des Fahrpults

1.

VORSICHT!

Risiko eines unbeabsichtigten Stillstands

Wenn der Stecker des Fahrpultkabels beschadigt ist, kann

sich das Fahrpultkabel beim Fahren |6sen. Der Fahrpult

konnte die Stromversorgung verlieren, sich plotzlich

abschalten und ein unbeabsichtigtes Anhalten erzwingen.

— Priifen Sie stets den Stecker des Fahrpults auf Schaden.
Wenden Sie sich im Falle einer Beschadigung bitte sofort
an lhren Handler.

HINWEIS!

Der Stecker des Fahrpults passt nur in einer bestimmten
Position in die Anschlussdose.

— Die Anschliisse nicht mit Gewalt verbinden.

Den Stecker des Fahrpultkabels mit leichtem Druck mit der
Anschlussdose verbinden, wobei ein horbares Klicken zu héren

1640755-K
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4 Verwendung

4 Verwendung Ausschalten des Fahrpults

4.1 Einschalten und Ausschalten des Fahrpults 1. Driicken Sie die EIN/AUS-Taste ®.

Der Ausschaltbildschirm wird angezeigt.
Nach einigen Sekunden schaltet sich das Fahrpult
aus.

Einschalten des Fahrpults

EECER

1. Dricken Sie die EIN/AUS-Taste ®.
Anzeige fiir aktive Begleitperson

Wenn |hr Rollstuhl mit einer Begleitperson-
Steuerungseinheit (DLX-ACU200) ausgestattet ist und
der Rollstuhl von dieser gesteuert wird, liberlagert die

,Anzeige fiir aktive Begleitperson” die aktuelle Anzeige.
AuBerdem leuchtet die Status-LED in der EIN/AUS-Taste
des primdren Fahrpults nicht.

2. Der BegruBungsbildschirm leuchtet
auf.

1. Um die Steuerung zu Gbernehmen, driicken Sie die
EIN/AUS-Taste ® des primaren Fahrpults.

Wenn beim Einschalten keine Storung vorliegt, leuchtet die LED in der
EIN/AUS-Taste griin. Nach einigen Sekunden ist das Display
anwendungsbereit.

Wenn beim Einschalten eine Stérung vorliegt, gibt die Status-LED
Fehler Aufschluss Gber die Art der Stérung, indem sie mehrmals rot o Weitergehende Informationen zur Verwendung der

blinkt. Zusatzlich erscheint in der Symbolleiste ein Stérungssymbol. n Begleitperson-Steuerungseinheit finden Sie im Handbuch zur
Weitergehende Angaben zur Anzeige von Stérungen finden Sie im Begleitperson-Steuerungseinheit.

Abschnitt 6.1.1 Stérungs- und Diagnosecodes, Seite 106.

Die Begleitperson-Steuerungseinheit schaltet sich
automatisch aus.
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4.2 Menibildschirm

Aufrufen des Menubildschirms

- T
Profile1 13:37

Drive

0o

S

P

@

SchlieBen des Meniibildschirms

13:37

Tippen Sie auf die Navigationstaste ® und soeentosk (@
halten Sie sie gedriickt, bis der
Mendbildschirm erscheint.

Konfigurieren des Meniibildschirms

1. Tippen Sie auf die Schaltfliche ®, um den

GloveMode (@158 Mendbildschirm zu schlieRen.

Settings >

Odometer @
X

Das Fahrpult kann Gber den Menibildschirm konfiguriert werden. Der MenUbildschirm bietet verschiedene Einstellungen.

Eintrag Funktion
Anzeigen und Konfigurieren der Uhrzeit, siehe 4.2.2 Konfigurieren der
® Clock (Uhr) >
'A) Uhrzeit, Seite 23.
13:37 Screen Lock Aktivieren der Bildschirmsperre, siehe 4.2.3 Sperren des Bildschirms zur
(Bildschirmsperre) Vermeidung eines unbeabsichtigten Ansprechens, Seite 23.
e L) © Glove Mode Aktivieren des Handschuhmodus. Der Touchscreen reagiert empfindlicher,
ST Y (Handschuhmodus) sodass eine Bedienung des Bildschirms mit Handschuhen moglich ist.
. . Aufrufen des Menis mit den Einstellungen. Zum Konfigurieren der
i > () Settings (Einstellungen) . . L . ;
Einstellungen, siehe4.2.4 Konfigurieren der Einstellungen, Seite 24.
Odometer Anzeigen der gesamten Wegstrecke, Zuriicksetzen des Wegstreckenzahlers,
Odometer - . . N
® . Auswahlen der Einheiten, siehe 4.2.5 Konfigurieren des
(Wegstreckenzahler) . .
Wegstreckenzdhlers, Seite 27.

21
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4.2.1 Bedienelemente auf dem Menubildschirm

Tasten

4 Verwendung

Tasten dienen zum Ausfiihren einer Aktion, beispielsweise @ um den Bildschirm zu schlieRen.

Beispiel einer Taste

(A2

Settings

1. Tippen Sie auf ®, um die Aktion auszufiihren.

Derzeit werden die folgenden Tasten auf der Anzeige des Fahrpults verwendet:

Symbol Aktion

Symbol Aktion

%)

Bildschirm schliel3en.

N&chste(n) Bildschirm/Ebene aufrufen. wird
nur angezeigt, wenn eine Menueintrag
weitere Einstellungen zuldsst.

€ AV

’

Zurtick zum vorherigen Bildschirm.

Erhohen oder Verringern des Werts fur
Stunde und Minute bei der Uhr.

Schalter

Schalter dienen dem Umschalten zwischen zwei verschiedenen
Zustanden wie ON (Ein) und OFF (Aus). Der derzeitige Zustand wird auf
dem Bildschirm angezeigt.

Beispiel eines

Schalters 1. Tippen Sie auf den Schalter ®, um den
Screen Lock Q‘—DFF Zustand zu dndern.
1640755-K

| Schieberegler

Schieberegler dienen dazu, den Wert einer Einstellung stufenlos zu
andern.

1. Tippen Sie auf den Kreis ® im
Schieberegler und halten Sie ihn
gedriickt.

Schieben Sie den Kreis nach rechts, um
den Wert zu erhdhen. Schieben Sie den
Kreis nach links, um den Wert zu

Beispiel eines
Schiebereglers

Brightness 2

Language

verringern.
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4.2.2 Konfigurieren der Uhrzeit

1. Zum Andern der Uhrzeit tippen Sie auf die Uhrzeitanzeige. Im Uhrzeitdnderungsmodus werden oberhalb und unterhalb der Uhrzeit Pfeiltasten
angezeigt, mit denen die Stunden- und die Minuteneinstellung unabhdngig voneinander gedndert werden kénnen.

Durch Tippen auf | 3, Bei Bedarf konnen Sie auf den | 4, Um zum
Menibildschirm

die Pfeiltasten ® Schalter © tippen, um

andern Sie den zwischen 12- und 24-Stunden- = zuriickzukehren,
Stundenwert, 13:37 Format umzuschalten. 13:37 tippen Sie auf die
durch Tippen auf Taste ©.

die Pfeiltasten
den Minutenwert. 12/24hour @50 2

24-Stunden-  12-Stunden-
Uhrzeitformat Uhrzeitformat 12/24 hour

4.2.3 Sperren des Bildschirms zur Vermeidung eines unbeabsichtigten Ansprechens

Die Bildschirmsperre ist eine Sicherheitsfunktion, die der Benutzer aktivieren kann, um zu verhindern, dass andere Personen versehentlich oder
absichtlich den Touchscreen manipulieren. Sie verhindert auch ein unbeabsichtigtes Ansprechen auf Regen oder andere Flissigkeiten, die auf den
Touchscreen gelangen kdnnen.

Ist die Bildschirmsperre aktiviert, erfolgt die Anzeige auf dem Display weiterhin normal, jedoch reagiert das Fahrpult nicht auf Wisch- oder
Tippbewegungen.
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-
1. ™ 13:37

Drive

&

v

Tippen Sie auf die
Navigationsschaltflache
® und halten Sie sie
gedriickt, um den
Menibildschirm zu
offnen.

13:37

Tippen Sie auf den

Bildschirmsperre zu
aktivieren.

Settings )

Odometer
)

Tippen Sie auf die
Schalter Screen Lock Sireen Lock ")) Schaltfliche ©, um den
(Bildschirmsperre) Mendbildschirm zu

®, um die GloveMode (@) IRTNTN TN
Die Bildschirmsperre ist
aktiviert.

4 Verwendung

ﬁ Zum Deaktivieren der Bildschirmsperre schalten Sie das Fahrpult aus und wieder ein. Halten Sie den Touchscreen trocken, um ein korrektes
Ansprechen wdhrend des Gebrauchs zu gewahrleisten.

4.2.4 Konfigurieren der Einstellungen

Das Menii Settings (Einstellungen) erméglicht das Andern von Einstellungen in drei verschiedenen Kategorien:

Eintrag Funktion
Settings ® Display (Anzeige) Aufrufen der Anzeigeeinstellungen.
D2y (A] Audible Cues
. . . Aufrufen der Einstellungen fir akustische Hinweise.
(Akustische Hinweise)
Audible Cues @
© Interaction (Interaktion) Aufrufen der Interaktionseinstellungen.
Interaction @
Connectivity . .
Connectivity @ N ) (Verbindungen) Aufrufen der Verbindungseinstellungen.
€®)
® Back (Zurtick) Zurick zur vorherigen Ebene.

1640755-K
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Display (Anzeige)
Eintrag Funktion

FBE,;;LM“ ® Brightness (Helligkeit) Erhéhen oder Verringern der Bildschirmhelligkeit.
= Speedo/Odo Display (Anzeige Aktivieren der Tachometer-/Wegstreckenzéhlerinformationen auf
;ﬁ,s;daiﬁ/o‘j" Tacho/Wegstreckenzihler) Fahrkarten.

Umstellen der Benutzeroberflache des Menibildschirms auf die
Language © Language (Sprache) .

ausgewdhlte Sprache.
Units

© Units (Einheit) Auswahlen der Einheit.

Audible Cues (Akustische Hinweise) (Weitere Informationen zu akustischen Hinweisen finden Sie unter 4.19 Akustische Hinweise, Seite 81.)

Eintrag Funktion
Wahlen Sie On (Ein) aus, um akustische Hinweise zu aktivieren und Off (Aus),
; ® Mode (Modus) . ( . ) (Aus)
Audible Cues um sie zu deaktivieren.
Llcce Sie kdnnen die Geschwindigkeit anpassen, mit der die akustischen Hinweise
Tempo Tempo (optional) abgespielt werden. Die langsamste Geschwindigkeit ist auf der linken Seite,
3 ! die schnellste auf der rechten.
Volume Sie kdnnen die Lautstarke der akustischen Hinweise einstellen. Beim REM500
« © Volume (Lautstarke) lassen sich die Lautstéarke fiir den vorderen und den hinteren Lautsprecher
separat regeln.

25 1640755-K



4 Verwendung

Interaction (Interaktion)

Eintrag Funktion

Tap-Only Mode (Nur-

. Umschalten zwischen Nur-Tippen-Modus und Wischen-und-Tippen-Modus.
Tippen-Modus)

Legt den fiir die Erkennung einer Tipp-Aktion auf dem Touchscreen
genutzten Bereich fest. Die Einstellung bestimmt die GroRe des Bereichs um
den ,Erstkontaktpunkt”, in dem eine Tippbewegung erkannt wird.
AuBerhalb dieses Bereichs wird ein kontinuierlicher Kontakt als
o Ziehen/Wischen interpretiert.
Tap-only Mode ’-SFF . . Empfeh|ung:
Tap Zone (Tipp-Bereich) o Gute Geschicklichkeit - geringer Wert (kleiner Tipp-Bereich)
% (B) 3 e Geringe Geschicklichkeit - hoher Wert (groRer Tipp-Bereich)

o Dieser Parameter wirkt sich nicht auf den Bereich um feste
Left Hand Mode R H Eingabeelemente (Tasten, Verkniipfungen usw.) aus. Er bestimmt
nur den Bereich um den , Erstkontaktpunkt” beim Tippen oder
Wischen.

Tap Zone

Umschalten zwischen Bedienung des Fahrpults mit der rechten und linken
Hand. Wenn der Schalter auf ON (EIN) steht, werden alle Steuerelemente

Left Hand Mode . . N .

© inkshand q (Navigationsschaltflache, Geschwindigkeitsschieberegler,

(Linkshéndermodus) Beleuchtungssteuerung usw.) auf der linken Bildschirmseite angezeigt und

koénnen von links bedient werden.

Connectivity (Konnektivitdt) Weitergehende Angaben zu Verbindungseinstellungen finden Sie im Abschnitt 4.16 Konfigurieren von
Verbindungskarten, Seite 66.
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4.2.5 Konfigurieren des Wegstreckenzahlers

Odometer A Gesamtstreckenzahler

(A]
1200
km

Kurzstreckenzahler
© Taste zum Zuriicksetzen
Reset to zero @

O Einheitsauswahl

® Zurick

Der Gesamtstreckenzdhler zeigt den kumulierten Wert aller
Kurzstrecken an.
2 Der Gesamtstreckenzahler kann liber diesen Bildschirm nicht
H zurlickgesetzt werden.
Wenden Sie sich an lhren Anbieter, um diesen Wert
zuriickzusetzen.

Der Kurzstreckenzahler zeigt den aktuellen Kurzstreckenwert an.
Dieser Wert wird auf den Fahrkarten angezeigt.

27

Zuriicksetzen des Wegstreckenzdhlers

- ]
1. =™ 13:37

Drive

N Tippen Sie auf die Navigationsschaltfliche ®
2 und halten Sie sie gedriickt, um den
e ‘ Mendbildschirm zu 6ffnen.

it
3

|\
2. Tippen Sie auf die Schaltfliche Odometer
Odometer .
n (Wegstreckenzahler).
3. Tippen Sie auf Reset to zero (Auf Null

zuriicksetzen)©), um den Auslosewert
zurlckzusetzen.

Andern von Einheiten

Tippen Sie auf die Einheitsauswahl ©, um
die angezeigten Einheiten zu andern. mi fir
Meilen, km fir Kilometer. Tippen Sie auf die
Taste ®, um zum Mendbildschirm
zurtickzukehren.

Odometer

12.0
km

Reset to zero @

Die Einheiten kénnen auch Gber die
Anzeigekonfigurationseinstellungen
eingestellt werden, siehe 4.2.4
Konfigurieren der Einstellungen,
Seite 24.

Tippen Sie auf die Schaltflache ®, um den
Menibildschirm zu schlieRen.

4.
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4.3 Auswdhlen von Funktionen

Zum Auffinden und Auswdhlen einer Funktionskarte navigieren Sie
durch die programmierten Profile und Funktionen. Hierflir stehen
Ihnen — abhangig von lhren Bediirfnissen und Moglichkeiten —
verschiedene Navigationsmethoden zur Verfligung. Diese Methoden
lassen sich in zwei Gruppen unterteilen:

o Direkte Navigation
o Indirekte Navigation

Die Vorgehensweise fiir die Navigation durch das LiNX-System hangt
von der Konfiguration der Navigationstaste ab. Weitergehende
Informationen zu den moglichen Konfigurationen finden Sie im
Abschnitt 2.3 Navigationstaste, Seite 13.

4.3.1 Funktionswechselsperren

,Wechseln der Funktion blockiert” ist ein
Sicherheitsmerkmal, das in den folgenden
Situationen unbeabsichtigte Bewegungen des
Rollstuhls oder des Sitzes verhindert:

| N e Ein Wechsel der Funktion sollte ausgefiihrt

Uy
Profile 1 13:37

Recline

werden, wahrend der Benutzer eine Aktion in
der aktiven Funktion ausfuhrt.

Der Benutzer muss seine aktuelle Aktion beenden,

@ um die Funktion zu wechseln. Andernfalls wird die
Anzeige ,,Wechseln der Funktion blockiert”
eingeblendet.

1640755-K

4 Verwendung

4.4 Verwendung der direkten Navigation

Mit der direkten Navigation konnen Sie eine Funktion auswahlen,
indem Sie Giber den Touchscreen oder andere an die
Steuerungseingange angeschlossene programmierte Tasten durch die
Profile und Funktionen des Systems navigieren. Es gibt verschiedene
Methoden fiir die direkte Navigation:

e Wischen-und-Tippen-Modus,
¢ Nur-Tippen-Modus und
e Steuereingdnge (Cl, Control Inputs).

Bei allen Methoden erfolgt die Navigation durch Profile und
Funktionen durch den Wechsel von der aktiven Funktionskarte zu
einer benachbarten Funktionskarte.

Aktive Steuerungseinrichtungen (z. B. Fahrpulte) ermoglichen

ﬂ, keine direkte Navigation, da aktive Steuerungseinrichtungen
nur fur die Bedienung der aktiven Funktionskarte genutzt
werden koénnen (z. B. Bewegung des Fahrpults, um zu fahren).
Stattdessen navigiert der Benutzer unter Verwendung des
Touchscreens oder anderer Steuerungseinrichtungen durch die
Profile und Funktionen.

4.4.1 Wischen-und-Tippen-Modus
Wechseln von Funktionskarten

1.

i-10NN
2. ——

=~ SHEN

Wischen Sie liber den Bildschirm
oder tippen Sie auf die
Navigationstaste, um die
Kartenvorschau zu 6ffnen.

Wischen Sie zum Wechseln der
Funktionskarte nach links oder nach
rechts.
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3. Tippen Sie auf die ausgewahlte Funktionskarte, tippen Sie auf die
Navigationstaste, oder warten Sie einige Sekunden, um die
ausgewahlte Funktionskarte zu aktivieren.

Wechseln zwischen Profilen

L AAE
1
I Zum Aktivieren eines anderen
Profil -R Profils wischen Sie nach oben
) l I . . . oder nach unten.

Je nach Konfiguration der
Programmierung fokussiert die

Profil Bildschirmdarstellung auf die
roti . . . . . . erste Funktionskarte oder auf

3 die zuletzt verwendete

a1 111

4

Funktionskarte des Profils.
2. Wischen Sie zum Wechseln der Funktionskarte nach links oder
nach rechts.
3. Tippen Sie auf die ausgewahlte Funktionskarte, tippen Sie auf die

Navigationstaste, oder warten Sie einige Sekunden, um die
ausgewahlte Funktionskarte zu aktivieren.

29

4.4.2 Tap-Only Mode (Nur-Tippen-Modus)
Wechseln von Funktionskarten

1. S Tippen Sie kurz auf die
. m I . . . Navigationstaste, um die
Kartenvorschau zu 6ffnen.
2. — Zum Wechseln der Funktionskarte
. ~n ‘ . . . tippen Sie links oder rechts neben
" die Karte in der Mitte der Anzeige.

3. Tippen Sie auf die ausgewahlte Funktionskarte, tippen Sie auf die
Navigationstaste, oder warten Sie einige Sekunden, um die
ausgewahlte Funktionskarte zu aktivieren.

1. profil . . . Wechseln zwischen Profilen
1

Zum Aktivieren eines anderen
I Profils tippen Sie oberhalb oder
unterhalb der Funktionskarte in

Profil . - I . . . der Mitte der Anzeige.

2 - Je nach Konfiguration der
Programmierung fokussiert die
Bildschirmdarstellung auf die

Profil erste Funktionskarte oder auf
rofi . . . . . . die zuletzt verwendete

3 Funktionskarte des Profils.

" NN

4

2. Tippen Sie auf die Navigationstaste, oder warten Sie einige
Sekunden, um die ausgewahlte Funktionskarte zu aktivieren.

1640755-K



4.4.3 Steuereingang (Cl, Control Input)

Als Steuereingang kann ein beliebiger externer Schalter fungieren,
beispielsweise ein Egg-Schalter oder ein Lippenschalter an einer Saug-
und-Blas-Steuerung.

1. Zum Wechseln der Funktionskarte kurz drticken.
2. Zum Wechseln des Profils lang driicken.

Es erfolgt keine Anzeige einer Kartenvorschau. Die Funktionskarte wird
gewechselt und sofort aktiv.

4.5 Verwenden der indirekten Navigation

Mittels indirekter Navigation kann unabhangig vom Touch-Display
mithilfe der aktiven Steuereinrichtung (z. B. der Kopfsteuerung) durch
die verschiedenen Profile und Funktionskarten navigiert werden.

StandardmaRig ist die indirekte Navigation deaktiviert. Wenden Sie
sich zum Aktivieren der indirekten Navigation an lhren Anbieter.

Es gibt verschiedene Methoden fir die indirekte Navigation:

e Menu Select (Meni-Auswahl) (Listen- oder Rasteransicht)
e Menu Scan (Meni-Scannen) (Listen- oder Rasteransicht)

Listenansicht

In der Listenansicht werden die auswahlbaren
Menloptionen in einer oder zwei Listen angezeigt,
die vertikal durchlaufen werden. Eine Liste enthalt
die Profile und die andere die Funktionen des
gerade ausgewahlten Profils. Wenn ein
- Menielement ausgewdahlt werden kann, wird es

_ () blau hervorgehoben.

1640755-K

4 Verwendung

Rasteransicht

In der Rasteransicht werden die auswahlbaren
Menlioptionen in einem Raster angezeigt. Hier
werden sowohl die Profile (Reihen) als auch die
Funktionen (Spalten) aufgefiihrt. In der
Listenansicht kann man nur vertikal navigieren. In
der Rasteransicht hingegen ist die Navigation in
vertikaler und horizontaler Richtung maoglich. Dies
macht es einfacher, zwischen Profilen und
Funktionen zu wechseln. Wenn ein Meniielement
ausgewahlt werden kann, wird es blau
hervorgehoben.

In der Rasteransicht ist immer nur eine begrenzte Anzahl von
Profilen und Funktionen gleichzeitig zu sehen. Weitere Profile
und Funktionen kénnen gegebenenfalls aufgerufen werden,
indem der Nutzer nach unten (Profile) oder nach rechts
(Funktionen) navigiert.

I

Eintritt in die Navigation

StandardmaRig wird die indirekte Navigation Uber einen Steuereingang
(Cl) aufgerufen, beispielsweise einen eierférmigen Taster.

@ Hat lhr Anbieter die Funktion Navigation
Timeout (Zeitlimit fur die Navigation) aktiviert,
wird die indirekte Navigation nach einer

_~ gewissen Zeit ohne Benutzeraktivitat

‘ automatisch aufgerufen. Dieses Zeitlimit kann

E von lhrem Anbieter festgelegt werden und wird
zusammen mit dem Zeitlimit-Indikator ®

a angezeigt.
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PROFILES

Profile 1

>

Letzte/erste Funktion SEEEn
Seating 3
¢ — FETETS

kein Zurilick- oder Vorwartsspringen Connect

@ EEn .

Die Navigation durch die Funktionskarten kann so eingerichtet werden,
dass das System nicht wieder zur ersten Funktionskarte springt,
sondern das Navigationsmeni aufgerufen wird. Diese Funktion muss
vom Anbieter aktiviert worden sein.

[ ] [ ] [ ]
-— = = —_

Wenn Sie sich auf der letzten Funktionskarte befinden und die
folgende Funktionskarte auswahlen oder sich auf der ersten
Funktionskarte befinden und die vorhergehende Funktionskarte
auswadhlen, wechselt das System nicht zur ndchsten bzw.
vorhergehenden Funktionskarte, sondern es wird das
Navigationsmeni aufgerufen.

31
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4 Verwendung

4.5.1 Quadrantenzuordnung

Ahnlich wie bei den Antriebsfunktionen besteht ein Unterschied zwischen einer Drei-Quadranten- (3Q) und einer Vier-Quadranten-Steuerung (4Q).

4Q: Joystick, Saug-und-Blas-Steuerung,
Saug-und-Blas-Kopfsteuerung

3Q: Kopfsteuerung (kein Vorwarts-Eingang),
Four-Switch mit Naherungssensoren-

Steuerung

Menuauswabhl:
Listenansicht

e links: zurtick zum vorherigen Menu
e rechts: auswahlen

e zurtick: Menilpunkt unten

e vorwarts: Menlpunkt oben

links: auswahlen

rechts: Menipunkt unten
zuriick: deaktiviert
vorwarts: deaktiviert

Meniiauswabhl:
Rasteransicht

e kurz links: Funktion links

« lange links: Meni verlassen
e kurz rechts: Funktion rechts
e lange rechts: auswahlen

e zurlck: Profil unten

e vorwarts: Profil oben

kurz links: auswahlen

lange links: Mendi verlassen
kurz rechts: Funktion rechts
lang rechts: Profil unten
zuriick: deaktiviert
vorwarts: deaktiviert

Menu Scan (Menii-Scannen):

Listenansicht

e links: auswahlen

e rechts: auswahlen

e zurlick: auswahlen

e vorwarts: auswahlen

links: auswahlen
rechts: auswahlen
zuriick: deaktiviert
vorwarts: deaktiviert

Menu Scan (Menii-Scannen):

Rasteransicht

o links: auswahlen

e rechts: auswahlen

e zurlick: auswahlen

e vorwarts: auswahlen

links: auswahlen
rechts: auswahlen
zuriick: deaktiviert
vorwarts: deaktiviert

1640755-K
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4.5.2 Menu Select (Menii-Auswahl) 3.

Zur Auswahl eines Profils
geben Sie den ,Nach
Seating £\ Drivesiow g rechts“-Befehl ®.

Profile 1 -
Bei der Mentiauswahl obliegen Ihnen sowohl die Navigation als auch iEEEs @ £ oriverast Y

die Auswahl der Funktionskarte.

Listenansicht Rasteransicht Das Funktionskartenmenti

@' wird gedffnet.

Connect
= > 5':9 Seating
| ]

Zum Wechseln zwischen den Funktionskarten geben Sie den
Vorwarts- ® oder den Rickwartsbefehl ®.

Um zum vorherigen Meni zuriickzukehren, geben Sie den ,,Nach
links“-Befehl ©.

Profile 1

&% DriveFast

Zur Auswahl einer
Funktionskarte geben Sie

4Q-Betrieb in der Listenansicht N preson > den ,Nach rechts“-Befehl
" O.

1. Rufen Sie die Navigation auf. & s @

2.

Profile 1

Profile 1 3Q-Betrieb in der Listenansicht
A D

snmnn 9 e Sie o Navieation auf

I Zum Wechseln zwischen den Profilen geben 1. Rufen Sie die Navigation aut.

N Sie den Vorwiérts- ® oder den 2.

Ruckwaértsbefehl ®.

Seating
annEEi |

Connect @

aduld Zum Wechseln des Profils geben Sie den

Profile 1 »Nach rechts“-Befehl ®.

Zum SchlieBen des Profilmenis geben

mnE (:j

Connect
]
L d
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Seating , Sie so lange den ,Nach rechts“-Befehl,
EEEEED I bis die Taste ,SchlieBen” ® ausgewahlt
\@, ist.
>

Geben Sie dann den ,Nach links“-Befehl,
um das Profilmenu zu schlieRen.




N
Indoor

Connect

Zur Auswahl eines Profils geben Sie den ,Nach links“-Befehl ©.
Zum Wechseln der Funktionskarte geben Sie den ,Nach rechts“-
Befehl ®.

4. Um zum Profilmeni zuriickzukehren, geben Sie so lange den
»Nach rechts“-Befehl, bis die Zurlick-Taste © ausgewdhlt ist.
Um zum Profilmeni zurtickzukehren, geben Sie den ,Nach links“-
Befehl.

13:37
Drive Fast
% DriveFast

5‘ DriveSlow >

(A
door

<:> Seating :

Zur Auswahl einer Funktionskarte geben Sie den ,,Nach links“-
Befehl ©.

1640755-K

4 Verwendung

4Q-Betrieb in der Rasteransicht

1.
2.

Rufen Sie die Navigation auf.
Geben Sie den Befehl zum Navigieren durch
Profile und Funktionen.

a. Geben Sie einen kurzen ,Nach rechts“-
Befehl, um horizontal durch die
Optionen zu navigieren.

b. Geben Sie einen Vorwarts- oder
Rickwartsbefehl, um vertikal durch die
Optionen zu navigieren.

Zur Auswahl einer Funktion geben Sie einen
langen ,,Nach rechts“-Befehl.

Wenn Sie die Navigation verlassen mochten,
geben Sie einen langen ,Nach links“-Befehl.

3Q-Betrieb in der Rasteransicht

1.
2.

Rufen Sie die Navigation auf.

Geben Sie den Befehl zum Navigieren durch
Profile und Funktionen. Im 3Q-Betrieb
koénnen Sie horizontal oder vertikal in eine
Richtung navigieren.

a. Geben Sie einen kurzen ,,Nach rechts“-
Befehl, um horizontal zur ndchsten
Funktion zu navigieren.

b. Geben Sie einen langen ,Nach rechts“-
Befehl, um vertikal zum nachsten Profil
unten zu navigieren

Zur Auswahl einer Funktionskarte geben Sie
einen kurzen ,,Nach links“-Befehl.
Wenn Sie die Navigation verlassen mochten,

geben Sie einen langen , Nach links“-Befehl.
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4.5.3 Eintrittspunkte in die Navigation bei Menu Select (Menii-Auswahl)

Listenansicht
NEP = Navigation Entry Point (Eintrittspunkt in die Navigation)

FK = Funktionskarte

NEP: Erstes Profil NEP: Erste Funktion im aktiven Profil Ausgewahlte FK
. fi: )
slujulule Profilauswahl - 4 FKauswahlen )
1 - * —_—
00 '*' w Hohe der 4 Zeitlimit/CI
- — l —
N Y
wlw!
¥

NEP: Aktive Benutzerfunktion
Es gibt verschiedene Navigationseintrittspunkte:

o |st der Parameter ,Bei Eintritt in die Navigation” auf First Profile (Erstes Profil) gesetzt, startet die Mentiauswahl bei dem ersten Profil im
Profilmen. Sie wahlen ein Profil aus, bevor Sie in das Funktionskartenmeni des ausgewahlten Profils wechseln. Sie kénnen dann entweder
eine Funktionskarte aus dem Funktionskartenmeni auswahlen oder zum Profilmeni zuriickkehren, um ein anderes Profil auszuwahlen.

o Ist der Parameter ,Bei Eintritt in die Navigation” auf Active User Function (Aktive Benutzerfunktion) gesetzt, startet die Mentauswahl bei
der aktuell ausgewadhlten Funktionskarte im Funktionskartenmeni. Von hier aus kdnnen Sie durch das Funktionskartenmenii navigieren, eine
Funktionskarte auswdhlen oder in das Profilmeni wechseln und ein anderes Profil auswahlen.

o First Function in Active Profile (Erste Funktion im aktiven Profil) gesetzt, startet die Mentauswahl bei der ersten ausgewdhlten
Funktionskarte im aktuell ausgewahlten Funktionskartenmen. Von hier aus kdnnen Sie durch das Funktionskartenmeni navigieren, eine
Funktionskarte auswdhlen oder in das Profilmeni wechseln und ein anderes Profil auswahlen.
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4 Verwendung
Rasteransicht

First Profile Active User Function First Function in Active Profile
(Erstes Profil) (Aktive Benutzerfunktion) (Erste Funktion im aktiven Profil)

Es gibt verschiedene Navigationseintrittspunkte:

Ist der Parameter ,,Bei Eintritt in die Navigation” auf First Profile (Erstes Profil) gesetzt, startet die Mentauswahl bei der ersten Funktion im
ersten Profil. Von hier aus kénnen Sie durch die Funktionen und Profile navigieren, bevor Sie eine Funktion auswahlen.

Ist der Parameter ,,Bei Eintritt in die Navigation” auf Active User Function (Aktive Benutzerfunktion) gesetzt, startet die Menlauswahl bei
der aktuell ausgewahlten Funktion. Von hier aus konnen Sie durch die Funktionen und Profile navigieren, bevor Sie eine Funktion auswahlen.
First Function in Active Profile (Erste Funktion im aktiven Profil) gesetzt, startet die Menlauswahl bei der ersten ausgewahlten

Funktionskarte im aktuell ausgewdahlten Funktionskartenmend. Von hier aus konnen Sie durch die Funktionen und Profile navigieren, bevor
Sie eine Funktion auswahlen.

4.5.4 Menu Scan (Menii-Scannen)

Profile 1 13:37

e (@) Beim Menu Scan (Meni-Scannen) fiihrt das System die Navigation durch und Sie wahlen die Funktionskarte aus. Das Menu
Roms Scan (Meni-Scannen) bietet lhnen einen halbautomatisierten Prozess fiir das Navigieren durch die Profil- und

E— Funktionskartenmends, bei dem jeweils nur eine Menlioption (oder nur ein Navigationsbefehl) angezeigt wird. Bei jeder
EEEEE 4 angezeigten Menioption haben Sie die Moglichkeit, diese auszuwahlen oder sie zu ignorieren. Wenn Sie die angezeigte
ST MenUoption ignorieren, wird nach einer kurzen Zeitspanne die ndchste MenUloption auf dem Touchscreen angezeigt. Diese
EEEEE Zeitspanne wird vom Anbieter eingestellt.

Connect @/

S Ein Indikatorring @ oder eine Indikatorleiste ® zeigt die verbleibende Zeitspanne bis zur Anzeige der jeweils ndchsten
0 Menuoption.
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Jedes Menii wird mehrmals durchlaufen. Die Anzahl der Durchldufe wird vom Anbieter eingestellt. Wenn nach Erreichen der Zahl
der Durchldufe keine Auswahl getroffen wurde, tritt das System in einen Ruhezustand ein, was durch die vorstehend abgebildete
Uberlagerungsanzeige signalisiert wird. Das System kann sowohl aus dem Profilmeni wie auch aus dem Funktionskartenmend in
z den Ruhezustand libergehen. Um den Ruhezustand zu verlassen, missen Sie einen Auswahlbefehl geben. Beim Verlassen des

Ruhezustands kehrt das System abhangig von den Einstellungen fir den Eintritt in die Navigation entweder zum Profilmeni oder
zum Funktionsmen zuriick. Weitergehende Informationen zum Eintritt in die Navigation finden Sie im Abschnitt 4.5.5
Eintrittspunkte in die Navigation beim Menu Scan (Menii-Scannen), Seite 38.

Bedienung in der Listenansicht

Flr das Menu Scan (MenU-Scannen) in der Listenansicht werden die Mentioptionen in einer dieser zwei
Listen angezeigt: Profile oder Funktionen. Wenn eine dieser Listen aufgerufen wird, navigiert das System
automatisch von oben nach unten durch die Mentioptionen. Dabei wird jede Menuoption fir eine kurze Zeit
hervorgehoben. Die Dauer zwischen den hervorgehobenen Menipunkten wird vom Anbieter festgelegt. Bei
jeder hervorgehobenen Menloption haben Sie die Moglichkeit, diese auszuwahlen oder sie zu ignorieren.
Wenn Sie die hervorgehobene Option ignorieren, wird nach einer kurzen Zeitspanne die nachste Men(option
hervorgehoben. Um von der Profilliste zur Funktionsliste zu gelangen, miissen Sie ein hervorgehobenes Profil
auswahlen.

Wenn Sie sich in der Profilliste befinden, wird nach dem letzten hervorgehobenen Profil in der Liste die Verlassen-Taste

7] hervorgehoben Wenn Sie sich in der Funktionsliste befinden, wird nach der letzten hervorgehobenen Funktion in der Liste die
) Zurick-Taste hervorgehoben

=4 1. Geben Sie bei Anzeige des gewilinschten Navigationsbefehls ® den Auswahlbefehl.

Bedienung in der Rasteransicht

P Beim Menu Scan (Menii-Scannen) in der Rasteransicht werden die Menioptionen in einer Rasteransicht angezeigt. Dabei sind
sowohl die Profile und die Funktionen zu sehen Das System navigiert automatisch durch die Meniipunkte, wobei es sich von
links nach rechts bewegt, wenn es sich in einem Profil befindet, und von oben nach unten durch die Profile, wenn kein Profil

| ausgewahlt ist. Bei jeder hervorgehobenen Meniioption () haben Sie die Méglichkeit, diese auszuwahlen oder sie zu ignorieren.
Wenn das hervorgehobene Profil ignoriert wird, wird das folgende Profil in der Liste hervorgehoben. Wenn eine
hervorgehobene Funktion ignoriert wird, wird nach kurzer Zeit die darauf folgende Funktion in der Liste hervorgehoben. Die
Dauer zwischen den hervorgehobenen Mentlipunkten wird vom Anbieter festgelegt. Wenn alle Funktionen in einem Profil
ignoriert werden, kehrt das System zu einer ausschlieRlichen Hervorhebung von Profilen zurlick. Nachdem das letzte Profil
hervorgehoben wurde, wird die Taste zum Verlassen der Liste hervorgehoben.
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4.5.5 Eintrittspunkte in die Navigation beim Menu Scan (Menii-Scannen)

Navigation Entry Point (Navigationseintrittspunkt) = NEP

4 Verwendung

Profile

Funktionskarten (FK)

Ausgewahlte FK

NEP: Erstes Profil

Keine Auswahl
—

NEP: Aktive Benutzerfunktion
M S N .

Eine Iteration

FK auswahlen
—

NEP: 1. Funktion im aktiven
Profil

FK auswahlen
—

Profilauswahl
—

Keine Auswabhl:
Ruhezustand

l

Auswahl:
NEP

1

Keine Auswahl:
Ruhezustand NEP

l 1

Auswabhl:

FK auswahlen
—

Zeitlimit/Cl: NEP

—

Timer

1640755-K

38



Invacare® LiNX

Navigation Entry Points (Navigationseintrittspunkte)

Es gibt verschiedene Navigationseintrittspunkte:

39

Ist der Parameter ,,Bei Eintritt in die Navigation” auf First Profile (Erstes Profil) gesetzt, wird das erste Profil im Profilmeni auf dem
Touchscreen angezeigt. Wird diese Menioption nicht ausgewahlt, durchlauft das System das Profilmend, bis ein Profil ausgewahlt ist oder bis
die maximale Anzahl an Durchldufen erreicht ist und das System in den Ruhezustand libergeht.Wird ein Profil ausgewahlt, bevor das System
in den Ruhezustand gelangt, zeigt das System die erste Option im Funktionskartenmenl an.Wird diese Menuoption nicht ausgewahlt,
durchlauft das System das Funktionskartenmendi, bis eine Funktionskarte ausgewahlt ist oder bis die maximale Anzahl an Durchlaufen
erreicht ist und das System in den Ruhezustand tbergeht.

Ist der Parameter ,,Bei Eintritt in die Navigation” auf Active User Function (Aktive Benutzerfunktion) gesetzt, wird die aktuell ausgewahlte
Funktionskarte auf dem Touchscreen angezeigt. Wird diese Funktionskarte nicht ausgewahlt, durchlauft das System einmalig die weiteren
Funktionskarten des Profils, wobei es gegebenenfalls nach der letzten Funktionskarte wieder zur ersten Funktionskarte springt. Wahrend
dieses einmaligen Durchlaufs muss eine Funktionskarte ausgewahlt werden, andernfalls kehrt das System zum Profilment zurlick. Wenn das
System zum Profilmeni zuritickkehrt, wird das erste Element im Profilmeni auf dem Touchscreen angezeigt. Wird diese Menlioption nicht
ausgewahlt, durchlauft das System das Profilmendi, bis ein Profil ausgewahlt ist oder bis die maximale Anzahl an Durchldufen erreicht ist und
das System in den Ruhezustand libergeht.Wird ein Profil ausgewahlt, bevor das System in den Ruhezustand gelangt, zeigt das System die
erste Option im Funktionskartenmenii an. Wird diese Menuoption nicht ausgewahlt, durchlauft das System das Funktionskartenmend, bis
eine Funktionskarte ausgewabhlt ist oder bis die maximale Anzahl an Durchldufen erreicht ist und das System in den Ruhezustand libergeht.
Ist der Parameter ,,Bei Eintritt in die Navigation“ auf First Function in Active Profile (Erste Funktion im aktiven Profil) gesetzt, wird die erste
Funktionskarte des aktuell ausgewahlten Profils auf dem Touchscreen angezeigt. Wird diese Funktionskarte nicht ausgewahlt, durchlauft das
System einmalig die weiteren Funktionskarten des Profils. Wahrend dieses einmaligen Durchlaufs muss eine Funktionskarte ausgewahlt
werden, andernfalls kehrt das System zum Profilmen( zuriick.Wenn das System zum Profilmen( zuriickkehrt, wird das erste Element im
Profilmeni auf dem Touchscreen angezeigt. Wird diese Mentoption nicht ausgewahlt, durchlauft das System das Profilmend, bis ein Profil
ausgewahlt ist oder bis die maximale Anzahl an Durchldufen erreicht ist und das System in den Ruhezustand tbergeht.Wird ein Profil
ausgewahlt, bevor das System in den Ruhezustand gelangt, zeigt das System die erste Option im Funktionskartenmeni an. Wird diese
Menioption nicht ausgewahlt, durchlauft das System das Funktionskartenmendi, bis eine Funktionskarte ausgewahlt ist oder bis die
maximale Anzahl an Durchlaufen erreicht ist und das System in den Ruhezustand libergeht.
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4 Verwendung

Der externe Joystick steuert die Richtung und die Geschwindigkeit des

4.6 Verwenden der Multifunktionstasten Rollstuhls.
StandardmaRig konnen Sie mit den Multifunktionstasten
Profile und Funktionskarten wechseln.

1. Driicken Sie die linke Taste ®, um zum néchsten ‘”% rN >
Profil zu wechseln. m .
2. Drucken Sie die rechte Taste ®, um zur ndchsten %Og@
\
Y

Wird der externe Joystick von der neutralen
(mittigen) Position ausgehend ausgelenkt,
bewegt sich der Rollstuhl in Richtung der
Bewegung des externen Joysticks.

Wenn der externe Joystick aus einer anderen
als der neutralen Position heraus losgelassen

. < > (( wird, kehrt der externe Joystick in die neutrale
Funktionskarte zu wechseln. ﬁ?@?ﬁ Position zurtick, wobei der Rollstuhl langsamer
& & . wird und anhalt.
4.7 Proportionalfahrmodus/diskreter Fahrmodus Y ) & Mit dem externen Joystick kann auBerdem das
System aus dem Ruhezustand heraus reaktiviert
4.7.1 Benutzung des Joysticks werden, sofern der Anbieter diesen Parameter
. . . . . aktiviert hat, siehe 4.14 Ruhezustand, Seite 58.
Das DLX-REMS500 selbst verfligt nur iber ein Touch-Display und keinen
Joystick. Die Aktivierung von Fahrbewegungen erfolgt Uber externe Proportionalfahrmodus
Steuerkomponenten.
. . . . Die Geschwindigkeit des Rollstuhls ist propor-
o Die folgende Erklarung gilt nur fur externe Steuerkomponenten tional zur Auslenkung des externen Joysticks: Je
n mit Joystick. Informationen zur Verwendung externer weiter der externe Joystick von der neutralen
Steuerkomponenten ohne Joystick (z. B. Kopfsteuerung) finden P Position wegbewegt wird, desto schneller fihrt
Sie im Abschnitt 4.20 Verwendung einer sekunddren Q‘ der Rollstuhl. Wird der exlterne Joystick in die

Steuervorrichtung, Seite 85. - 0

1640755-K

neutrale Position zurlickbewegt, wird der Roll-
stuhl langsamer und halt an. Wenn es zu
schwierig ist, den externen Joystick vollstandig
in alle Richtungen zu lenken, kann hr Anbieter
die Einstellung des Joysticks andern. Die Einstel-
lung des Joysticks kann gedndert werden, damit
der externe Joystick in einem oder mehreren
Quadranten weniger weit ausgelenkt werden
muss, um einen Befehl vollstandig auszufiihren.
Dabei kann jeder Quadrant individuell
konfiguriert werden.
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Diskreter Fahrmodus N e .
Die maximale Geschwindigkeit des Rollstuhls ist voreingestellt. 4.7.2 Kontrolle der Hochstgeschwindigkeit

Weitere Informationen dazu finden Sie im Abschnitt 4.7.2 Kontrolle der Der Geschwindigkeitsregler ist in zehn Segmente unterteilt, die den
Héchstgeschwindigkeit, Seite 41. Geschwindigkeitsbereich des Rollstuhls reprdsentieren. Jedes der

. . o Segmente kann in einer von drei Farben angezeigt werden.
Die Geschwindigkeit wird aktiviert, wenn der

externe Joystick tiber eine bestimmte o Der griine Abschnitt ® reprasentiert den
konfigurierbare Schwelle ® hinaus entweder in durch den Sollwert ® auf dem

den vorderen ® oder den hinteren ©
Quadranten ausgelenkt wird. Die
voreingestellte maximale Geschwindigkeit wird
ohne weitere Betatigung des Joysticks erreicht.
Die Joystick-Schaltschwelle kann von Ihrem
Anbieter festgelegt werden.

Wird der externe Joystick in die neutrale
Position zurlickbewegt, wird der Rollstuhl
langsamer und halt an.

Geschwindigkeitsschieberegler ©
festgelegten Geschwindigkeitsbereich.

o Der gelbe Abschnitt ® reprasentiert den
von der Programmierung der Fahrkarte
abhangigen voreingestellten maximalen
Geschwindigkeitsbereich ©.

o Der graue Abschnitt (P zeigt an, dass der
gesamte maximale
Geschwindigkeitsbereich des Rollstuhls in
der abhangigen Antriebsfunktion nicht
erreicht wird.
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Abhangig von lhren Bedirfnissen konnen Sie die voreingestellte
Hochstgeschwindigkeit in den einzelnen Fahrkarten festlegen.

1.

Wischen-und-
Tippen-Modus

Tap-only Mode (Nur-Tippen-
Modus)

Im Wischen-und-
Tippen-Modus
schieben Sie den
Sollwert ® nach
oben oder nach
unten.

Im Nur-Tippen-Modus tippen Sie auf
den oberen oder unteren Rand des
Geschwindigkeitsschiebereglers ©.
Das Plus- bzw. Minus-Symbol zeigt,
wo Sie tippen missen.

Das Verhéltnis der griinen Abschnitte @ und der gelben
Abschnitte ® des Geschwindigkeitsreglers und des
Geschwindigkeitsschiebereglers entspricht der Position des

Sollwerts ®.

o 07— |

v Sobald Sie losfahren, werden der
3

.8 Geschwindigkeitsschieberegler und die Navigationstaste
ausgeblendet. Die aktuelle Geschwindigkeit wird durch

e den Tachometer angezeigt, falls dieser aktiviert ist.

1640755-K

4 Verwendung

Die Anzeige des
Tachometers/Wegstreckenzahlers ist eine neue
!H\ Funktion, die fur LINX MR6.0 eingefiihrt wurde,

a und ersetzt die Laufgeschwindigkeitsanzeige, die
um den Geschwindigkeitsregler angezeigt
wurde.

+ Wenn sowohl die Firmware als auch die
Konfigurationsdatei neuer als Version 5.1.10 sind, dann
wird der neue Tachometer/Wegstreckenzahler bei
Aktivierung angezeigt.

+ Wenn sowohl die Firmware als auch die
Konfigurationsdatei dlter als Version 5.1.10 sind oder
dieser entsprechen, dann wird die vorherige
Geschwindigkeitsanzeige angezeigt.

e Wenn die Firmware neuer als Version 5.1.10 ist und die
Konfigurationsdatei dlter als Version 5.1.10 ist oder
dieser entspricht, dann wird keine
Geschwindigkeitsanzeige angezeigt.

4.8 Notaus

mgm 1. Wenn Sie wihrend der Fahrt die EIN/AUS-

Taste @ dricken, wird eine Notbremsung
durchgefiihrt. Erst dann schaltet sich das
Fahrpult aus.

4.9 Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus

Der Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus ermdoglicht die
Beibehaltung einer Vorwarts- oder Riickwartsfahrgeschwindigkeit, so
dass Sie fahren kdnnen, ohne kontinuierlich einen Fahrbefehl geben zu
mussen.
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=3

=

HINWEIS!

Wenn Sie einen Vorwarts- oder Riickwartsfahrbefehl geben,
fahrt der Rollstuhl mit konstanter Geschwindigkeit vorwarts
oder riickwarts an und setzt die Fahrt mit konstanter
Geschwindigkeit fort, bis eines der folgenden Ereignisse
eintritt:

— Der externe Stoppschalter wird gedriickt (siehe
Abschnitt 4.9.1 Externer Stoppschalter, Seite 44)

— Die Notaus-Taste wird betatigt (siehe Abschnitt 4.8
Notaus, Seite 42)

— Ein Befehl in die entgegengesetzte Richtung (d. h. ein
Rickwartsfahrbefehl bei Vorwartsfahrt bzw. ein
Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt) wird gegeben

— Die Zeitspanne fiir die Fahrt mit gehaltener
Geschwindigkeit ist abgelaufen

Um potenziell gefahrliche Situationen zu vermeiden, empfiehlt
Invacare, sich mit dem Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus
vertraut zu machen, speziell mit den Moglichkeiten und
Befehlen zum Anhalten des Rollstuhls.

Der Begriff Anforderung, der in diesem Handbuch verwendet
wird, bezieht sich auf die Eingaben, die von der Art der
Steuerung abhangen, z. B. Joystick-Bewegungen oder Saug-
und-Blasanforderungen, sieheo 4.20.6 Verwendung der Saug-
und-Blas-Kopfsteuerung, Seite 91 fur weitere Informationen
Uiber die Saug-und-Blas-Kopfsteuerung.

StandardmaRig ist fiir reine Sip-and-Puff-Steuerungen sowie
flr die Sip-and-Puff-Kopfsteuerung der Gehaltene-
Geschwindigkeit-Fahrmodus voreingestellt. Bei allen anderen
Arten von Steuerungen ist der Gehaltene-Geschwindigkeit-
Fahrmodus standardmaRig nicht aktiviert, kann aber von ihrem
Handler aktiviert werden.

Profile1 13:37

ZLE lhr Handler kann jeder Antriebsfunktion einen

127 SRR Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus zuordnen.
> | Es gibt sechs Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodi.
gé ‘ Ein Symbol (siehe nachstehende Tabelle) unten
, N links auf der Fahrkarte gibt an, welcher dieser Modi
@ der Fahrfunktion zugeordnet ist.

Dreistufige Beschleunigung

Einstufige Beschleunigung /.-‘l:/- und Verzégerung

Dreistufige P Funfstuflgg
. Beschleunigung und
Beschleunigung "4 ..
Verzégerung

Funfstufige 4 Cruise-Steuerun
Beschleunigung e g

Mit jedem gegebenen Fahrbefehl wird die Zeitspanne fiir die
Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit neu gestartet.

Die Einstellung der Zeitspanne fir die Fahrt mit gehaltener
Geschwindigkeit erfolgt durch den Handler. Zum Andern dieses
Parameters wenden Sie sich an lhren Handler.

[:io[:lo-""l-._l"i.L—ur@\

Drehanforderung

Der Rollstuhl kann im Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus gelenkt
werden. Wenn ein Drehbefehl gegeben wird, verbleibt der Rollstuhl im
Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus und reagiert zudem auf den
Drehbefehl, solange dieser gegeben wird. Mit jedem gegebenen
Drehbefehl wird die Zeitspanne flr die Fahrt mit gehaltener
Geschwindigkeit neu gestartet. Nach Ablauf der Zeitspanne fir die
Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit halt der Rollstuhl an.

1640755-K



4.9.1 Externer Stoppschalter

Um einen Rollstuhl fur die Fahrt im Latch-Mode einzurichten, muss ein
externer Stoppschalter am Rollstuhl angebracht werden. Idealerweise
sollte der externe Stoppschalter bestens sichtbar und leicht zuganglich
sein, um dem Benutzer ein zuséatzliches Mal an Sicherheit zu bieten.

Test des externen Stoppschalters

Beim Test des externen Stoppschalters wird die einwandfreie Funktion
des externen Stoppschalters geprift. Dieser Test wird bei jedem Aus-
und Wiedereinschalten durchgefiihrt, sofern eine folgenden
Voraussetzungen gegeben ist:

e Der Rollstuhl wird im Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus
eingeschaltet

e Im Anschluss an eine Fahrfunktion ohne gehaltene
Geschwindigkeit wird eine Funktion im Gehaltene-
Geschwindigkeit-Fahrmodus ausgewahlt

Eine Uberlagerungsanzeige weist auf den Test des
externen Stoppschalters hin.

1. Zum Durchfihren des Tests drlicken Sie den
externen Stoppschalter.

Der Rollstuhl fahrt nicht, solange der Test
des externen Stoppschalters nicht
erfolgreich durchgefiihrt wurde.

1640755-K

4 Verwendung
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4.9.2 Einstufige Beschleunigung

i g
Profile 1 13:37

Drive

# Fahrkarte voreingestellten Hochstgeschwindigkeit @ beschleunigt und diese Geschwindigkeit bis zum Ablauf des

1?'”@ ~ In diesem Modus bewirkt ein einzelner Fahrbefehl (vorwarts oder riickwarts), dass der Rollstuhl auf die auf der ausgewdhlten
@ N programmierten Zeitlimits fiir den Latch-Mode oder bis ein anderer Befehl gegeben wird, beibehalt.

S @

Beschleunigung
1. Erteilen Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder riickwarts).
2. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Der Rollstuhl beschleunigt auf die Hochstgeschwindigkeit der ausgewahlten Fahrkarte.

Verzogerung
Beim Anhalten wird die Geschwindigkeit entweder in einem normalen oder einem langsameren Tempo auf null verringert. Dies hdangt davon ab,

welcher Befehl flr die Verzogerung gegeben wird (kurzer oder langer Befehl) und ob die optionale langsamere Verringerung der Geschwindigkeit
vom Anbieter konfiguriert wurde.

Normale Verringerung der Geschwindigkeit Langsamere Verringerung der Geschwindigkeit

1. Geben Sie einen langen Fahrbefehl (Ianger als eine Sekunde) in die | 1. Geben Sie einen kurzen Fahrbefehl (kiirzer als eine Sekunde) in die
entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Rickwartsfahrt) Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt)

oder warten Sie den Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den
Latch-Mode ab

oder driicken Sie den externen Stoppschalter.

Unterbrechen der Verzéogerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das

Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl fiir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird dann erhéht, bis die

maximale Fahrgeschwindigkeit der ausgewdhlten Fahrkarte erreicht ist.
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4 Verwendung

4.9.3 Dreistufige Beschleunigung

poer 1337 In diesem Modus kénnen Sie die Geschwindigkeit schrittweise auf eine von drei voreingestellten Stufen erhéhen. Die
' DIive verfugbaren Geschwindigkeitsstufen betragen 33 %, 67 % bzw. 100 % der auf der ausgewahlten Fahrkarte voreingestellten
Hochstgeschwindigkeit fir Riickwarts- oder Vorwartsfahrt ®. Nach Auswahl der Geschwindigkeitsstufe wird diese
~ Geschwindigkeit bis zum Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den Latch-Mode oder bis ein anderer Befehl gegeben wird,

e® € beibehalten.

= N Beschleunigung

6 a 1. Erteilen Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder rlickwarts).

D 5?2 Heben Sie den Fahrbefehl auf. Der Rollstuhl beschleunigt auf 33 % der Hochstgeschwindigkeit.

12km oy,

3. Um zur nachsthoheren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie einen Vorwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw.

einen Rickwartsfahrbefehl (bei Riickwartsfahrt).
4. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.

Verzogerung
Beim Anhalten wird die Geschwindigkeit entweder in einem normalen oder einem langsameren Tempo auf null verringert. Dies hdangt davon ab,

welcher Befehl flr die Verzogerung gegeben wird (kurzer oder langer Befehl) und ob die optionale langsamere Verringerung der Geschwindigkeit
vom Anbieter konfiguriert wurde.

Normale Verringerung der Geschwindigkeit Langsamere Verringerung der Geschwindigkeit

1. Geben Sie einen langen Fahrbefehl (Ianger als eine Sekunde) in die | 1. Geben Sie einen kurzen Fahrbefehl (kiirzer als eine Sekunde) in die
entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Rickwartsfahrt) Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt)
oder driicken Sie den externen Stoppschalter. oder warten Sie den Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den

Latch-Mode ab

Unterbrechen der Verzéogerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das

Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl fiir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird erhéht, bis die

nachsthohere voreingestellte Geschwindigkeitsstufe erreicht ist.
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4.9.4 Finfstufige Beschleunigung

pone1 1337 In diesem Modus konnen Sie die Geschwindigkeit schrittweise auf eine von flinf voreingestellten Stufen erhéhen. Die
: Drive verfugbaren Geschwindigkeitsstufen betragen 20 %, 40 %, 60 %, 80 % bzw. 100 % der auf der ausgewahlten Fahrkarte
10" voreingestellten Hochstgeschwindigkeit fiir Rickwaérts- oder Vorwaértsfahrt @. Nach Auswahl der Geschwindigkeitsstufe wird
@x .| diese Geschwindigkeit bis zum Ablauf des programmierten Zeitlimits fiir den Latch-Mode oder bis ein anderer Befehl gegeben
!@ 2 wird, beibehalten.
= N Beschleunigung
é ﬁ 1. Erteilen Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder rlickwarts).
. 5?2 Heben Sie den Fahrbefehl auf. Der Rollstuhl beschleunigt auf 20 % der Hochstgeschwindigkeit.

3. Um zur nachsthoheren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie einen Vorwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw.

einen Rickwartsfahrbefehl (bei Riickwartsfahrt).
4. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.

Verzogerung
Beim Anhalten wird die Geschwindigkeit entweder in einem normalen oder einem langsameren Tempo auf null verringert. Dies hdangt davon ab,

welcher Befehl flr die Verzogerung gegeben wird (kurzer oder langer Befehl) und ob die optionale langsamere Verringerung der Geschwindigkeit
vom Anbieter konfiguriert wurde.

Normale Verringerung der Geschwindigkeit Langsamere Verringerung der Geschwindigkeit

1. Geben Sie einen langen Fahrbefehl (Ianger als eine Sekunde) in die | 1. Geben Sie einen kurzen Fahrbefehl (kiirzer als eine Sekunde) in die
entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Rickwartsfahrt) Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt)
oder driicken Sie den externen Stoppschalter. oder warten Sie den Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den

Latch-Mode ab

Unterbrechen der Verzéogerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das

Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl fiir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird erhéht, bis die

nachsthohere voreingestellte Geschwindigkeitsstufe erreicht ist.
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4 Verwendung

4.9.5 Dreistufige Beschleunigung und Verzégerung

pone1 1337 In diesem Modus konnen Sie die Geschwindigkeit schrittweise auf eine von drei voreingestellten Stufen erhéhen oder

: Drive reduzieren. Die verfligbaren Geschwindigkeitsstufen betragen 33 %, 67 % bzw. 100 % der auf der ausgewdhlten Fahrkarte

voreingestellten Hochstgeschwindigkeit fiir Rickwaérts- oder Vorwaértsfahrt @. Nach Auswahl der Geschwindigkeitsstufe wird
@; | diese Geschwindigkeit bis zum Ablauf des programmierten Zeitlimits fiir den Latch-Mode oder bis ein anderer Befehl gegeben

@ /‘ wird, beibehalten.

= N Beschleunigung

@ ﬁ 1. Erteilen Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder rlickwarts).

. 5?2 Heben Sie den Fahrbefehl auf. Der Rollstuhl beschleunigt auf 33 % der Hochstgeschwindigkeit.

12km =,

3. Um zur nachsthoheren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie einen Vorwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw.
einen Rickwartsfahrbefehl (bei Riickwartsfahrt). Um zur nachstniedrigeren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie
einen Rickwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw. einen Vorwartsfahrbefehl (bei Rickwartsfahrt).

ﬁ Der Fahrbefehl in die entgegengesetzte Richtung muss kurz sein (unter einer Sekunde), andernfalls halt der Rollstuhl an.
4. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.
Verzogerung
Beim Anhalten wird die Geschwindigkeit entweder in einem normalen oder einem langsameren Tempo auf null verringert. Dies hdangt davon ab,

welcher Befehl flr die Verzogerung gegeben wird (kurzer oder langer Befehl) und ob die optionale langsamere Verringerung der Geschwindigkeit
vom Anbieter konfiguriert wurde.

Normale Verringerung der Geschwindigkeit Langsamere Verringerung der Geschwindigkeit

1. Geben Sie einen langen Fahrbefehl (Ianger als eine Sekunde) in die | 1. Geben Sie einen kurzen Fahrbefehl (kiirzer als eine Sekunde) in die
entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Rickwartsfahrt) Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt)
oder driicken Sie den externen Stoppschalter. oder warten Sie den Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den

Latch-Mode ab
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Unterbrechen der Verzégerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das

Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl flir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird erhéht, bis die
nachsthohere voreingestellte Geschwindigkeitsstufe erreicht ist.

4.9.6 Fiinfstufige Beschleunigung und Verzégerung

e 1337 In diesem Modus kénnen Sie die Geschwindigkeit schrittweise auf eine von funf voreingestellten Stufen erh6hen oder
: brive reduzieren. Die verfliighbaren Geschwindigkeitsstufen betragen 20 %, 40 %, 60 %, 80 % bzw. 100 % der auf der ausgewahlten

L Fahrkarte voreingestellten Hochstgeschwindigkeit fiir Rickwarts- oder Vorwartsfahrt @. Nach Auswahl der

I @x . Geschwindigkeitsstufe wird diese Geschwindigkeit bis zum Ablauf des programmierten Zeitlimits fiir den Latch-Mode oder bis
ge g ein anderer Befehl gegeben wird beibehalten.
" N Beschleunigung
1. Erteilen Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder rickwarts).

@ @ 2. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Der Rollstuhl beschleunigt auf 20 % der Hochstgeschwindigkeit.

3. Um zur nachsthoheren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie einen Vorwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw.
einen Rickwartsfahrbefehl (bei Riickwartsfahrt). Um zur nachstniedrigeren voreingestellten Geschwindigkeitsstufe zu wechseln, geben Sie
einen Rickwartsfahrbefehl (bei Vorwartsfahrt) bzw. einen Vorwartsfahrbefehl (bei Rickwartsfahrt).

ﬂ Der Fahrbefehl in die entgegengesetzte Richtung muss kurz sein (unter einer Sekunde), andernfalls halt der Rollstuhl an.
4. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.
Verzégerung
Beim Anhalten wird die Geschwindigkeit entweder in einem normalen oder einem langsameren Tempo auf null verringert. Dies hdangt davon ab,

welcher Befehl fir die Verzogerung gegeben wird (kurzer oder langer Befehl) und ob die optionale langsamere Verringerung der Geschwindigkeit
vom Anbieter konfiguriert wurde.

Normale Verringerung der Geschwindigkeit Langsamere Verringerung der Geschwindigkeit

1. Geben Sie einen langen Fahrbefehl (Ianger als eine Sekunde) in die | 1. Geben Sie einen kurzen Fahrbefehl (kiirzer als eine Sekunde) in die
entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Rickwartsfahrt) Vorwartsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt)
oder driicken Sie den externen Stoppschalter. oder warten Sie den Ablauf des programmierten Zeitlimits fir den

Latch-Mode ab
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4 Verwendung

Unterbrechen der Verzégerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das
Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl flir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird erhéht, bis die
nachsthohere voreingestellte Geschwindigkeitsstufe erreicht ist.

4.9.7 Cruise-Steuerung

o —— In diesem Modus gibt es keine voreingestellten Geschwindigkeitsstufen. Sie konnen die ,gehaltene” Geschwindigkeit selbst

wdhlen und bis zum Ablauf des programmierten Zeitlimits flir den Latch-Mode oder bis ein anderer Befehl gegeben wird
~'®> = beibehalten.
! r< Beschleunigen/Verzogern
1. Geben Sie einen Fahrbefehl in die gewiinschte Richtung (vorwarts oder riickwarts), bis der Rollstuhl auf die gewiinschte

Geschwindigkeit beschleunigt hat.
6 @ 2. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die Geschwindigkeit des Rollstuhls wird konstant gehalten.

Drive

3. Wenn die maximale Fahrgeschwindigkeit ® noch nicht erreicht wird, geben Sie erneut einen Fahrbefehl in die gleiche Richtung, und halten
Sie diesen Befehl aufrecht.

4. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.

5. Um die Geschwindigkeit zu verringern, geben Sie einen Fahrbefehl in die entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei
Vorwadrtsfahrt bzw. einen Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt).

6. Heben Sie den Fahrbefehl auf. Die neue Geschwindigkeit wird konstant gehalten.

Anhalten
Neben dem Nothalt oder der Verwendung eines fiir das Anhalten konfigurierten Steuereingangs gibt es noch weitere Moglichkeiten, den
Elektrorollstuhl anzuhalten.

1. Geben Sie zwei kurze Fahrbefehle (weniger als eine Sekunde) in die gleiche Richtung, um mit einer normalen Geschwindigkeitsreduzierung
anzuhalten.

2. Geben Sie einen Fahrbefehl in die entgegengesetzte Richtung (d. h. einen Rickwartsfahrbefehl bei Vorwartsfahrt bzw. einen
Vorwartsfahrbefehl bei Riickwartsfahrt) und halten Sie diesen Befehl aufrecht, bis der Elektrorollstuhl anhalt. Wie schnell sich die
Geschwindigkeit in diesem Modus verringert, hangt von den vom Anbieter festgelegten Einstellungen ab.
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Unterbrechen der Verzégerung
Beim Anhalten konnen Sie die Verzogerung unterbrechen, um weiterzufahren (dies gilt aber nicht bei einem Nothalt oder wenn ein fir das
Anhalten konfigurierter Steuereingang verwendet wird).
1. Geben Sie den Fahrbefehl fiir Beschleunigung, bevor die Geschwindigkeit den Wert Null erreicht hat. Die Geschwindigkeit wird dann so lange
erhoht, bis der Befehl aufgehoben wird.

4.10 Bedienung der Beleuchtungsfunktionen und der Hupe

4.10.1 Betrieb der Positionsleuchten

Wenn Sie im Freien fahren, schalten Sie bei schlechter Sicht oder Dunkelheit die Positionsleuchten ein.
Zum Ein- und Ausschalten der Positionsleuchten missen Sie den Elektrorollstuhl anhalten.

i
(AT
12km %%
> | Tippen Sie auf die Taste -
i ,Beleuchtung” ®. Beim Losfahren verschwindet die :;n I?]ebleuctl;tlungrs]t t
Einblendung der Beleuchtungstaste ashboard feuchte

automatisch und die Beleuchtung bleibt d_!e Kpntrolllampe
. L . fir die
eingeschaltet, wenn Sie nicht auf die "
‘ . . Positionsleuchten
I Taste © tippen, um die

Beleuchtungstaste zu schlieBen. auf.

Einschalten der Positionsleuchten

Das Bedienfeld fir die Taste ,Beleuchtung”
uberlagert die aktuelle Anzeige.
Tlppen Sie auf das Symbol ,,Positionsleuchten”

¢

>

Dle Positionsleuchten werden eingeschaltet.
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Ausschalten der Positionsleuchten

-
1. ™ 13:37

Drive

12km

% Tippen Sie auf die Taste
i ,Beleuchtung” ®.
()

4.10.2 Betrieb der Warnleuchten

£

Einschalten der Warnleuchten

12km

E Tippen Sie auf die Taste
€ ,Beleuchtung” ®.

[

.‘

ﬁ Zum Ein- und Ausschalten der Warnleuchten miissen Sie den Elektrorollstuhl anhalten.

Das Bedienfeld fur die Taste ,Beleuchtung”
Uberlagert die aktuelle Anzeige.

Tippen Sie auf das Symbol ,Warnleuchten” ®.
Die Warnleuchten werden eingeschaltet.

Beim Losfahren verschwindet die

ﬁ Einblendung der Beleuchtungstaste
automatisch und die Warnleuchten bleiben
eingeschaltet, wenn Sie nicht auf die Taste
© tippen, um die Beleuchtungstaste zu
schliellen.

4 Verwendung

2. Profile 1 13:37
@x Das Bedienfeld fir die Taste ,Beleuchtung” tiberlagert die aktuelle
Anzeige.
a a Die Positionsleuchten werden ausgeschaltet.

Beim Losfahren verschwindet die Einblendung der
Beleuchtungstaste automatisch, wenn Sie nicht auf die Taste
© tippen, um die Beleuchtungstaste zu schlieRen.

Tippen Sie auf das Symbol , Positionsleuchten” ®.

L

Im Beleuchtungs-
Dashboard leuchtet
die Kontrolllampe
fir die
Warnleuchten auf.

ﬁ Beim Losfahren verschwindet die Einblendung der Beleuchtungstaste automatisch und die Warnleuchten bleiben eingeschaltet, wenn Sie
nicht auf die Taste © tippen, um die Beleuchtungstaste zu schlieRen.
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Ausschalten der Warnleuchten

1. 2. [ 13:37
Das Bedienfeld fir die Taste ,,Beleuchtung” iberlagert die aktuelle
Anzeige.
2 Tippen Sie auf das Symbol ,,Warnleuchten” ®.

Die Warnleuchten werden ausgeschaltet.

Beim Losfahren verschwindet die Einblendung der

] ﬂ Beleuchtungstaste automatisch, wenn Sie nicht auf die Taste ©
— tippen, um die Beleuchtungstaste zu schlieRen.

ﬁ Zur Bedienung der Blinker mussen Sie den Elektrorollstuhl anhalten.

Tippen Sie auf die Taste
< ,Beleuchtung” ®.
\
@

4.10.3 Bedienung der Blinker

.

Einschalten der Blinker

2. Das Bedienfeld fur die Taste ,Beleuchtung”

Uberlagert die aktuelle Anzeige.
(OF3] Tippen Sie auf das Symbol ,Blinker links“ ® bzw. t%
das Symbol ,,Blinker rechts” ©. @@@
Der linke bzw. der rechte Blinker wird aktiviert.

ﬂ Beim Losfahren verschwindet die Im Beleuchtungs-
Einblendung der Beleuchtungstaste Dashboard leuchtet
automatisch, wenn Sie nicht auf die Taste | die Kontrolllampe fiir
© tippen, um die Beleuchtungstaste zu den linken bzw. den
schlieen. Die Blinker schalten sich nach | rechten Blinker auf.
zehn Sekunden automatisch aus.

Tippen Sie auf die Taste
,Beleuchtung” ®.
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4 Verwendung

Ausschalten der Blinker
1. W 13:37 2. X%
Das Bedienfeld fir die Taste ,,Beleuchtung” Giberlagert die aktuelle

Anzeige.
Tippen Sie auf das Symbol ,Blinker links“ ® bzw. das Symbol ,,Blinker

rechts” ©.
Der linke bzw. der rechte Blinker wird deaktiviert.

Beim Losfahren verschwindet die Einblendung der
ﬁ Beleuchtungstaste automatisch, wenn Sie nicht auf die Taste ©
tippen, um die Beleuchtungstaste zu schlieRen.

Drive

Tippen Sie auf die Taste
< ,Beleuchtung” ®.

.

4.10.4 Betdtigung der Hupe

-

1
Profile 1 13:37

Drive @

W% 1. Zum Betatigen der Hupe tippen Sie auf die Taste ,Hupe” ®.
@ ‘ Die Hupe ertont, solange Sie auf die Taste tippen.

@

4.11 Bedienung von Beleuchtungsfunktionen und Hupe iiber die Universalfunktionskarte ,,Utility”

12km

Mit einer Universalfunktionskarte kénnen Sie die Beleuchtungsfunktionen und die Hupe Uber eine externe Eingabe bedienen. Die
Universalfunktionskarte ist Bestandteil eines oder mehrerer Profile und kann wie eine Fahr- oder Sitzfunktionskarte aktiviert werden.
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Profile 1 13:37
Nee 1. Aktivieren Sie die Universalfunktionskarte.
2. Erteilen Sie Befehle entsprechend der folgenden Liste.

e Um die Hupe erténen zu lassen, fiihren Sie eine Bewegung nach vorn ® aus.

C? g C? e Zum Ein- bzw. Ausschalten der Positionsleuchten fiihren Sie eine kurze Bewegung nach rechts ® aus.
e Zum Ein- bzw. Ausschalten der Warnleuchten fiihren Sie eine kurze Bewegung nach links © aus.
e Zum Ein- bzw. Ausschalten des linken oder rechten Blinkers fiihren Sie eine ldngere Bewegung nach links bzw. rechts ©
= aus. Durch eine kurze Bewegung werden sie wieder ausgeschaltet.

2  Die Blinker schalten sich nach zehn Sekunden automatisch aus. Wenn Sie zu einer Antriebsfunktionskarte fir den normalen Fahrbetrieb
n wechseln, bleiben Positions- und Warnleuchten eingeschaltet.

4.12 Sperren/Entsperren des Fahrpults

StandardmaRig ist die Sperrfunktion deaktiviert. Zum Andern der Konfiguration wenden Sie sich an lhren Anbieter. Bei Aktivierung der Funktion
kann das System mit der nachfolgend beschriebenen Vorgehensweise gesperrt bzw. entsperrt werden.

Sperren des Fahrpults Entsperren des Fahrpults

1. Driicken Sie die EIN/AUS-Taste, und halten Sie sie
mindestens drei Sekunden lang gedriickt, bis die

1. Driicken Sie die EIN/AUS-Taste.

2. Tippen Sie auf das gesperrte Display,
bis sich der weilRe Rahmen um die
Sperr-Uberlagerung ® gefiillt hat.

3. Das Touch-Display ist entsperrt und
kann wieder genutzt werden.

Sperr-Uberlagerung angezeigt wird.

2. Das Fahrpult schaltet sich ab.
Beim Einschalten des Fahrpults wird die Sperr-
Einblendung angezeigt.

o Wenn Sie die Schritte zum Entsperren nicht ordnungsgemaR ausfiihren oder die EIN/AUS-Taste erneut driicken, bevor der Entsperrvorgang
n fiir das Fahrpult abgeschlossen ist, wechselt das System wieder in den Sperrmodus und schaltet sich ab.
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4 Verwendung

4.13 Ruhemodus

Der Ruhemodus bietet eine Umgebung bzw. einen Zustand, in dem die primare Steuervorrichtung deaktiviert ist, aber die Steuereingdnge noch
bedient werden kénnen. Wenn Sie in diesem Modus andere Aktivitaten durchfihren, konnen Sie sicher sein, dass die Befehle, die absichtlich oder
unabsichtlich Giber die priméare Steuervorrichtung gegeben werden, nicht dazu fiihren, dass sich das Elektrofahrzeug in Bewegung setzt oder die
Sitzeinstellung verandert wird.

Wenn sich das System im Ruhemodus befindet, wird dies auf dem Bildschirm angezeigt.
Der Ruhemodus kann automatisch nach einer gewissen Zeit ohne Benutzeraktivitat oder manuell Giber einen Steuereingang
aufgerufen werden.

Wenn der normale Betrieb wiederhergestellt werden soll, kann der Ruhemodus liber einen Steuereingang beendet werden. Dieser Steuereingang
kann entweder so konfiguriert werden, dass das System zu der Funktion oder zu dem Meni zurlickkehrt, das vor dem Wechsel in den Ruhemodus
ausgewahlt war, oder dass es zwischen den Benutzerfunktionen, der Mentinavigation oder dem Einstellungsmeni umschaltet.
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Ruhemodus aus der Fahr- oder Sitzfunktion tber
Zeitlberschreitung aufrufen.
—
Ruhemodus aus einer beliebigen Benutzerfunktion tber
Benutzer- einen Steuereingang (Cl) aufrufen.
funktion -
Ruhemodus liber einen Steuereingang verlassen, der so
konfiguriert ist, dass die Benutzerfunktionen aufgerufen
werden.
—
Ruhemodus Uber einen Steuereingang verlassen, der so Schlafmodus aus dem
konfiguriert ist, dass das System nach Verlassen des Ruhemodus nach
Ruhemodus zu dem Punkt zurtickkehrt, an dem es sich vor Zeituberschreitung
dem Aufrufen des Ruhemodus befand. aufrufen.
Ruhe- - Schlaf-
Ruhemodus aus der indirekten Navigation nach modus modus
Zeitlberschreitung aufrufen.
—
Ruhemodus aus der indirekten Navigation liber einen
Steuereingang (Cl) aufrufen.
Indirekte —_—
Navigation Der Ruhemodus wird
Ruhemodus liber einen Steuereingang verlassen, der so verlassen, wenn das
konfiguriert ist, dass die indirekte Navigation aufgerufen System aus- und wieder
wird. eingeschaltet wird.
—
Das Menii Ruhemodus liber einen Steuereingang verlassen, der so
Settings konfiguriert ist, dass die Einstellungen aufgerufen werden.
(Einstellungen) -
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4 Verwendung

4.14 Ruhezustand

Der Ruhezustand gehort nicht zu den werksseitigen Einstellungen, kann jedoch von lhrem Handler aktiviert werden. Wenn dieser Parameter
EINGESCHALTET ist, wechselt das System nach einem bestimmten Zeitraum ohne Benutzeraktivitdt in den Ruhezustand. Dieser Zeitraum kann vom
Handler eingestellt werden.

Bevor ein System in den Ruhezustand wechselt, durchlduft es eine Ubergangsphase. In der Ubergangsphase werden das Touch-Display und alle
Anzeigen langsam dunkler, bis sie erloschen sind.

Wiéhrend dieser Ubergangsphase kann der Wechsel in den Ruhemodus durch eine beliebige Eingabe (Bewegung des Joysticks, Driicken der
EIN/AUS-Taste oder Tippen auf das Touch-Display) abgebrochen werden

Zum Aktivieren des Systems aus dem Ruhezustand driicken Sie entweder die EIN/AUS-Taste, oder Sie bewegen den Joystick, sofern der Handler
diesen Parameter aktiviert hat.
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4.15 Bedienung der elektrischen Sitzfunktionen

Die elektrischen Sitzfunktionen, wie elektrisch hohenverstellbare Beinstiitzen oder eine elektrische Riickenlehne, betdtigen Sie wie im Folgenden
beschrieben.

4.15.1 Mittels Sitzkarten

13:37

Recline

StandardmaRig zeigt jede Sitzkarte eine einzelne elektrische Sitzfunktion. Nachstehend sind verschiedene Konfigurationen
aufgefiihrt. Zum Andern der Konfiguration wenden Sie sich an lhren Anbieter.
Wahlen Sie die Sitzkarte mit der gewiinschten Sitzfunktion aus, siehe 4.3 Auswdhlen von Funktionen, Seite 28.

1. Erteilen Sie einen Vorwarts- oder Riuckwartsbefehl, um die Sitzfunktion zu aktivieren.
Bei Aktivierung einer Bewegung wird die Navigationstaste ausgeblendet ®), die aktive Richtung der Bewegung ® wird
angezeigt, die andere Richtung wird inaktiv ©, und in der Statuszeile erscheint das Symbol ,Fahr-/Antriebssperre” ©.
Die Bewegung wird deaktiviert, sobald der Befehl aufgehoben wird oder die Bewegung die Verfahrweggrenze erreicht
hat.

@
" ®

Angezeigte Symbole und ihre Bedeutung

\' k Linke oder mittlere
<> Sitzneigung <o» Lifter  Beinstiitze ) Beide Beinstitzen
. . ) . - ) Rickenwinkelverstellun
Rickenwinkelverstellung Lk Standfunktion Rechte Beinstiitze \ = L €
) und Beinstitzen
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Andere Konfigurationen

4 Verwendung

ﬁ Die abgebildeten Funktionskarten stellen nur Konfigurationsbeispiele dar.

¢ Vier-Quadranten-Konfiguration

]
Profile 1 13:37

“®
By

©
s";@

Alle vier Quadranten werden fur die Ansteuerung elektrischer
Sitzfunktionen genutzt.

@ Rickenlehne hoch

Lifter aufwarts

© Lifter abwarts

© Riickenlehne runter
[

1. Zum Aktivieren der Sitzfunktion geben Sie einen Vorwarts-
®), Rickwarts- ©), Links- © oder Rechtsbefehl ® und halten
diesen aufrecht.

Die Bewegung wird deaktiviert, sobald der Befehl
aufgehoben wird oder die Bewegung die Verfahrweggrenze
erreicht hat.

1640755-K

Konfiguration , Latch-Mode”

In einer , Latch-Mode”-Konfiguration kénnen Sie eine Bewegung
durchfiihren, ohne den Befehl fir die Dauer der Bewegung
aufrechterhalten zu mussen.

Eine ,Latch-Mode”-Konfiguration kann eine einzelne elektrische
Sitzfunktion oder eine Vier-Quadranten-Konfiguration betreffen.

1. Erteilen Sie einen Vorwarts- oder
Ruckwartsbefehl, um die Sitzfunktion zu
aktivieren.

2. Heben Sie den Befehl auf.

Die Bewegung wird deaktiviert, sobald der
Joystick erneut ausgelenkt wird oder die
Bewegung die Verfahrweggrenze erreicht
hat.

Recline

In einer Vier-Quadranten-Konfiguration kdnnen

i
Bewegungsoperationen wie im Beispiel illustriert

= gemischt werden.

=
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4.15.2 Mittels externer Schalter

Verschiedene Konfigurationen und Kombinationen der Bedienung elektrischer Sitzfunktionen mittels externer Schalter sind moglicherweise
bei bestimmten Produkten nicht verfugbar.

Externe Schalter ermoglichen die Bedienung von Sitzfunktionen wahrend der Fahrt und ohne Verwendung von Sitzkarten.

Bei Aktivierung einer Sitzfunktion ohne Verwendung einer Sitzkarte erscheint im Touch-Display eine kleine Uberlagerungsanzeige, die den
Benutzer dariiber informiert, dass der Sitz extern gesteuert wird. Diese Uberlagerungsanzeige bleibt fiir die gesamte Dauer der Sitzoperation
eingeblendet.

. . Linke oder mittlere
Ruckenwinkelverstellung S
Beinstltze
Stereo-Schalter

Beide Beinstiitzen Standfunktion

Riickenwinkelverstellung

Sitzneigun instil
zneigung und Beinstiitzen

Lifter % Rechte Beinstiitze

Der Stereo-Umschalter/Stereo-Tastenschalter dient zur Aktivierung der elektrischen Sitzfunktion, wenn nur eine einzige elektrische Sitzfunktion
konfiguriert ist:

e Nur Rickenlehnenneigung o Nur Sitzneigung Nur mittlere Beinstiitze (LNX)

Stereo-Umschalter Stereo-Tastenschalter

1. Vergewissern Sie sich, dass der Elektrorollstuhl auf einer

® . . . 1. Vergewissern Sie sich, dass der Elektrorollstuhl auf einer

ebenen Flache steht und eingeschaltet ist. N . .

. . ebenen Flache steht und eingeschaltet ist.
2. Dricken und halten Sie den Hebel des Stereo- N o
. 2. Drucken und halten Sie die Stereotaste ® oder
. Umschalters nach oben ® oder nach unten ® gedrtickt, . . . . . .
] N . ) . gedriickt, um die gewlnschte Sitzfunktion zu aktivieren.
um die gewinschte Sitzfunktion zu aktivieren. o . > . o
. . . . Die Sitzfunktion wird so lange gedndert, wie die Taste

® Die Sitzfunktion bewegt sich so lange, wie der Hebel

gedriickt bleibt. gedriickt wird.
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4-Wege-Schalter

Die Sitzfunktion bewegt sich so lange, wie der Hebel gedriickt bleibt.
Zu den Kombinationen von Richtungen und elektrischen Sitzfunktionen siehe die nachstehenden Tabellen.

4 Verwendung

Vergewissern Sie sich, dass der Elektrorollstuhl auf einer ebenen Flache steht und eingeschaltet ist.
Driicken und halten Sie den Hebel in die der gewtlinschten Sitzfunktion entsprechende Richtung gedriickt.

ﬁ Die Tabellen zeigen die Werkseinstellungen. Fiir Umprogrammierungen wenden Sie sich an lhren Handler.

Sitzneigung und Riickenlehne

Sitzneigung und LNX-Beinstiitze

Riickenlehne und LNX-Beinstiitze

Sitzneigung Sitzneigung Rickenwinkel und LNX
® (vor) aufwarts ® (vor) aufwirts ® (vor) aufwarts
. Sitzneigung . Sitzneigung . Rickenwinkel und LNX
(Zuriick) abwirts (Zuriick) abwirts (Zuriick) abwirts
© (Links) Riickenlehne hoch © (Links) LNX aufwarts © (Links) LNX aufwarts
Ruckenleh 3
© (Rechts) r:lrft:rn enne © (Rechts) LNX abwarts © (Rechts) LNX abwarts
Sitzwinkel und Lifter Beide Beinstiitzen Standfunktion und Lifter
Sitzneigung Linke Beinstitze . ..
® (Vor) aufwarts ® (Vor) aufwirts ® (Vor) Standfunktion aufwarts
. Sitzneigung .. Linke Beinstitze .. . -
(Zurtick) abwirts (Zurtick) abwirts (Zurtick) Standfunktion abwarts

Rechte Beinstitze

© (Links) Lifter aufwarts © (Links) aufwirts © (Links) Lifter aufwarts
© (Rechts) Lifter abwarts © (Rechts) Rech'te Beinstuitze © (Rechts) Lifter abwarts
abwarts
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4-Wege-Tastenschalter

1. Vergewissern Sie sich, dass der Elektrorollstuhl auf einer ebenen Flache steht und eingeschaltet ist.
2. Dricken und halten Sie die Taste gedriickt, um die jeweilige Sitzfunktion anzusteuern.
Die Sitzfunktion wird so lange gedndert, wie die Taste gedriickt wird.
Zu den Kombinationen von Tasten und elektrischen Sitzfunktionen siehe die nachstehenden Tabellen.

ﬂ Die Tabellen zeigen die Werkseinstellungen. Fiir Umprogrammierungen wenden Sie sich an lhren Handler.

Sitzneigung und Riickenlehne Sitzneigung und LNX-Beinstitze Riickenlehne und LNX-Beinstiitze

® Sitzneigung aufwarts ® Sitzneigung aufwarts ® Riickenwinkel und LNX aufwarts
Sitzneigung abwarts Sitzneigung abwarts Riickenwinkel und LNX abwarts
© Ruckenlehne hoch © LNX aufwarts © LNX aufwarts

© Ruckenlehne runter © LNX abwarts © LNX abwarts

Sitzwinkel und Lifter

Beide Beinstiitzen

Standfunktion und Lifter

® Sitzneigung aufwarts ® Linke Beinstltze aufwarts ® Standfunktion aufwarts
Sitzneigung abwarts Linke Beinstltze abwarts Standfunktion abwarts
© Lifter aufwarts © Rechte Beinstutze aufwarts © Lifter aufwarts
© Lifter abwarts © Rechte Beinstuitze abwarts © Lifter abwarts
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4 Verwendung

1. Vergewissern Sie sich, dass der Elektrorollstuhl auf einer ebenen Flache steht und eingeschaltet ist.
2. Drucken und halten Sie die Taste gedriickt, um die jeweilige Sitzfunktion anzusteuern.
Die Sitzfunktion wird so lange gedndert, wie die Taste gedriickt wird.

ﬁ 8 Falls fiir Ihren Elektrorollstuhl die Standfunktion verfiigbar ist, werden die Tasten @ und ® zur Bedienung der Standfunktion

§ verwendet.

@A Rickenlehne runter © Lifter aufwarts

Rickenlehne hoch © Lifter abwarts

1640755-K

Rechte Beinstiitze
@ aufwaérts / O Sitzneigung aufwarts
Standfunktion aufwarts

Linke oder mittlere
Beinstitze aufwarts

Rechte Beinstitze

® abwarts / @ Sitzneigung abwarts
Standfunktion abwarts

Linke oder mittlere
Beinstiitze abwarts
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4.15.3 Geschwindigkeitsbeschrankung und Sitzfunktionssperren

ﬁ Die beschriebene(n) Geschwindigkeitsbeschrankung und Sitzfunktionssperren sind nicht bei allen Invacare Rollstuhlmodellen verfugbar.

Fahrfunktionssperren

Fahrsperre

Die Fahrsperre (DLO) ist eine Funktion, die das Fahren des
Rollstuhls verhindern soll, wenn der Sitz tGiber einen festgelegten
sicheren Gesamtwinkel hinaus nach vorne oder hinten geneigt
wird. Der Gesamtwinkel kann eine beliebige Kombination aus
Sitzwinkel, Riickenlehnenneigung und/oder Oberflichenwinkel
sein. Bei den meisten Invacare Rollstuhlmodellen reagiert die

Fahrsperre nur, wenn die Winkel im Stillstand eingestellt werden.

AVIVA RX macht eine Ausnahme: Die Fahrsperre reagiert auch
wahrend der Fahrt.

Entsprechend wird in der Statuszeile ein Symbol angezeigt.

Dieses Symbol bleibt aktiv, bis die Fahrsperre durch eine
Verstellung von Sitz- und Rickenlehnenwinkel wieder

65

deaktiviert wurde.

Geschwindigkeitsbeschrankung

Wenn der Lifter oder der Sitzwinkel Gber einen bestimmten Punkt
hinaus eingestellt wird, reduziert die Fahrelektronik die
Geschwindigkeit des Rollstuhls erheblich. Wenn die
Geschwindigkeitsbeschrankung aktiviert wurde, kann der
Fahrmodus nur zur Ausfiihrung von Bewegungen des Rollstuhls mit
verminderter Geschwindigkeit und nicht zum regulédren Fahren
verwendet werden. Zum normalen Fahren muss der Lifter bzw. der
Sitzwinkel verstellt werden, bis die Geschwindigkeitsbeschrankung
wieder deaktiviert ist.

Die Geschwindigkeitsbeschrankung wird im Display angezeigt.
Wenn der Lifter oder der Sitzwinkel Giber einen bestimmten
Punkt hinaus verstellt wird, erfolgt die Anzeige des oben
abgebildeten Symbols. Dieses Symbol bleibt aktiv, bis die
Geschwindigkeitsbeschrankung durch Absenken des Lifters
wieder deaktiviert wurde.
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Sitzfunktionssperren

¢ Neigungsbeschrankung o Liftersitz-Sperre
poer | 13:37 Der Schalter fiir die maximal zulissige oot 13:37 Die Fahrelektronik ist mit einem Sensor
3 ' Neigung soll verhindern, dass die Sitzneigung 3  ausgestattet, der verhindern soll, dass der
oder Riickenlehnenneigung einen @® Lifter eine bestimmte Hohe liberschreitet,
voreingestellten Maximalwert tiberschreitet, wenn die Sitzneigung oder die
wenn der Lifter Uber einen bestimmten Punkt Rickenlehnenneigung liber einen
I hinaus hochgefahren wird. Die Fahrelektronik I bestimmten Punkt eingestellt sind. Die
o halt automatisch an, auf der Sitzkarte wird ein o Fahrelektronik halt automatisch an, auf der
graues Ausrufezeigen angezeigt und ein Sitzkarte wird ein graues Ausrufezeigen
@ i weitergehendes Riickwartsneigen des Sitzes @ angezeigt und ein weitergehendes Anheben
L " oder der Ruckenlehne wird unterbunden ®. N des Lifters wird unterbunden ®.
Entsprechend wird in der Statuszeile ein Symbol mit einem Entsprechend wird in der Statuszeile ein Symbol mit einem
Sitz und einem Ausrufezeichen angezeigt. Dieses Symbol Sitz und einem Ausrufezeichen angezeigt. Dieses Symbol
bleibt aktiv, bis die Neigungsbeschrankung durch Absenken bleibt aktiv, bis die Liftersitz-Sperre durch eine Verringerung
des Lifters wieder deaktiviert wurde. der Sitzneigung oder der Riickenlehnenneigung wieder

deaktiviert wurde.

4.16 Konfigurieren von Verbindungskarten

Verbindungskarten ermoglichen die Kommunikation mit externen Geraten. Ihr Fahrpult unterstitzt einen Maus-Simulator und eine
Schaltersteuerung als Verbindungsfunktionen. StandardmaRig sind diese Funktionen deaktiviert. Wenden Sie sich zur Aktivierung von
Verbindungskarten an Ihren Handler.

Die Maus-Simulator-Funktion ermoglicht Ihnen die Steuerung des Cursors auf dem Bildschirm eines PC oder Notebooks mithilfe der
Steuervorrichtung des Rollstuhls (z. B. Joystick des Fahrpultmoduls oder externe Joysticks). Derzeit ist fir die Nutzung des Maus-Simulators die
Verwendung einer Vier-Quadranten-Steuerung erforderlich.

Die Schaltersteuerungsfunktion ist eine Bedienhilfenfunktion, die lhnen das Navigieren oder Auswahlen von Elementen auf lhrem Mobilgerat
(Android oder iOS) mit Hilfe des Joysticks oder Touchscreens ermaglicht.
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4.16.1 Koppeln des LiNX-Systems

Koppeln mit dem Benutzergerat

Um das LiNX-System mit einem Benutzergerat (PC, Laptop oder Mobilgerat) zu koppeln, 6ffnen Sie das Einstellungenmen( ,,Connectivity”

(Verbindungen).

-
1. Profile 1 13:37 2.

Connectivity

13:37

Screen Lock . OFF

Dricken Sie lang auf die

Navigationstaste @. Glove Moce (GRS

Settings

Odometer

Das Einstellungenmenti 5.
,Connectivity” (Verbindungen)
wird gedffnet. Dieses Mend ist

in zwei Abschnitte unterteilt:

Pair a New Device

PAIRED
DEVICES
(Gekoppelte
Geréate)

REM-J16130951

5678

Cancel

© Funktionen ®

Tippen Sie auf Pair New Device
(Neues Gerit koppeln) ® am
unteren Rand des Menis.

Koppeln eines Mobilgerdts mit dem LINX-System

Nun erscheint die
Statusanzeige. Rufen
Sie das Menu ,Settings”
(Einstellungen) ® auf.

Im Touchscreen wird
der Kopplungsschlissel
sowie der Name des
LiNX-Gerats (in diesem
Beispiel REM-
J16130951), mit dem
die Kopplung
hergestellt werden soll,
angezeigt.

Settings

Das Men ,Settings”
(Einstellungen) wird
geoffnet. Rufen Sie
das
Einstellungenmenti
,Connectivity”
(Verbindungen) ©
auf.

Display

Audible Cues

Interaction

Connectivity

>
>
>
(C)
@

o Flhren Sie diesen Vorgang unmittelbar nach dem Kopplungsvorgang auf lhrem Fahrpult durch. Andernfalls kommt es zu einer

n Zeituberschreitung.

Schlagen Sie in der Gebrauchsanweisung lhres Mobilgerats nach, wie eine Bluetooth-Verbindung mit lhrem Fahrpult hergestellt wird.
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Koppeln eines PCs oder Laptops mit dem LiNX-System

ﬁ Fuhren Sie diesen Vorgang unmittelbar nach dem Kopplungsvorgang auf Ihrem Fahrpult durch. Andernfalls kommt es zu einer
Zeitliberschreitung.

1. Offnen Sie auf Ihrem Windows-PC oder -Laptop das Dialogfeld | 2. _
Devices and Printers (Gerate und Drucker). ————— -

Dies kann auf mehrerlei Weise erfolgen: = Klicken Sie im Dialogfeld Devices and Printers
(Gerate und Drucker) auf Add a device (Gerat

e Start = ,Devices and Printers” (Gerate und Drucker) hinzufiigen)
inzufligen).

e Start = , Control Panel” (Systemsteuerung) - ,Devices
and Printers” (Gerate und Drucker) E
o Taskleiste - Auf das Bluetooth-Symbol klicken

3.
Alle verflugbaren Gerate werden angezeigt. Suchen Sie den auf dem
Touchscreen angezeigten LiINX-Gerdte-Namen (REM-J16130951) und wahlen
Sie ihn aus.
. Klicken Sie auf die Schaltfliche Next (Weiter).
)|
4. 5. =
Warten Sie, bis das Gerat verbunden ist. S %  Klicken Sie auf die Schaltflache Close (SchlieRen),
Klicken Sie auf Next (Weiter), sobald das " umden Vorgang Add a device (Gerat hinzufligen)
Gerat verbunden ist. abzuschlieBen.
D)
6. Pair a New Device Pair a New Device

Nach erfolgreicher Kopplung des Gerats Wenn innerhalb des vorgegebenen Timeout-
s s wird auf dem Fahrpultmodul ein Pairing has timed out Zeitraums kein Gerat gekoppelt wird, wird eine
Bestatigungsbildschirm angezeigt. Tippen Meldung angezeigt: ,No device was paired” (Es
Sie auf die Schaltflache OK, um wurde kein Gerat gekoppelt). Tippen Sie auf OK,
fortzufahren. um fortzufahren.

1640755-K 68



Invacare® LiNX

o Das LiNX-System gestattet die gleichzeitige Kopplung von bis zu zehn Gerdten. Wenn Sie dieses Limit erreicht haben und weitere Gerate
n hinzufligen mussen, haben Sie die Moglichkeit, bereits gekoppelte Gerate zu ,,vergessen” (siehe Abschnitt 4.17.2 Bedienung des Maus-
Simulators, Seite 76).

4.16.2 Verkniipfen einer Verbindungskarte mit dem Benutzergerit

Verbindungskarten missen mit einem gekoppelten Gerat verkniipft sein. Um eine Verbindungskarte mit einem Gerat zu verkniipfen, 6ffnen Sie
das Einstellungenmentii ,Connectivity” (Verbindungen).

1. e1 13:37 2.

Connectivity

Display > Das Meni ,Settings”
(Einstellungen) wird
geoffnet. Rufen Sie das
Einstellungenmenti
,Connectivity”
(Verbindungen) © auf.

13:37
Nun erscheint die

savenlok (@SS Statusanzeige. Rufen Audible Cues 5
GloveMode (@)% Sie das Menii
"Settings” Interaction
Setnes (Einstellungen) ® auf.

Driicken Sie lang auf die
Navigationstaste ®.

>
(C]
>

©

Connectivity

Odometer

Die Namen der 5. 6.
Verbindungskarten

CONNECTIVITY werden im Abschnitt

Bei Verwendung der Karte mit der Maus-

Lopton ® FUNCTIONS ) Tiooen Sie auf den entsorechenden Simulator-Funktion werden oben die
e (Funktionen) angezeigt. ppen . enispre . Einstellungen fiir die Cursorgeschwindigkeit
Menueintrag, um die Verbindungskarte mit . . S I
phone © Name der Funktion einem gekoppelten Gerit zu verkniipfen angezeigt. Fiihren Sie einen Bildlauf nach
) ) ’ unten zum Abschnitt FUNCTION USES
et B ® Verkniipftes Gerat DEVICE (Funktion verwendet Gerét) durch.
® Kein verknlpftes
Gerat
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7. 8. Wahlen Sie in der Liste
B ® eines der
i gekoppelten Gerate
Link a Device aus, oder tippen Sie
i auf Pair New Device
(Neues Geréat koppeln)
D, um eine Kopplung
mit einem neuen
Gerat herzustellen.
Das aktuell aktive
P pairNewDev;@ Gerat wird durch
einen griinen Haken
hinter dem
Geratenamen
gekennzeichnet.

Tablet

Fast Cursor Speed
L]

Galaxy Tab-10 ()

v

Slow Cursor Speed

Tippen Sie auf Not
Linked (Nicht
verknipft) @.

iPad

4.16.3 Verbinden von Gerdten mit dem LiNX-System

Um die Verbindung zu einem Gerét herzustellen, wahlen Sie die entsprechende Verbindungskarte aus einem Profil aus. Wenn die
Verbindungsfunktion mit einem Gerat gekoppelt und das Gerat mit der Funktion verkniipft wurde, versucht sie, Uber Bluetooth eine Verbindung
mit dem Gerat herzustellen.

Die Bluetooth-Statusanzeige gibt Aufschluss liber den Status der Bluetooth-Verbindung zwischen dem LiNX-System und dem Benutzergerat:

o Verbindung getrennt >g ¢ Verbindung wird hergestellt >gi) ¢ oder Verbindung ist hergestellt ")E**

Kann keine Bluetooth-Verbindung hergestellt werden, wechselt die Statusanzeige wieder zu ,Verbindung getrennt”.
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4.16.4 Aufheben von Gerdtekopplungen

1- mml 13:37 2~ 3~ Settings
Connectivity 1 3 . 3 7 ;
* BRIy Das Menii ,, Settings“
) . N Nun erschellnt die . Audible Cues (El.r.wstellungen) w!rd
Dricken Sie lang auf Statusanzeige. Rufen Sie geoffnet. Rufen Sie das
die Navigationstaste ®. RS das Meni ,Settings“ et Einstellungenmenti

(Einstellungen) ® auf. ,Connectivity”

Connectivity (Verbindungen) © auf.

Settings

Odometer

LAPTOP
Prufen Sie auf dem Foree bl e e Tippen Sie erneut auf
nachfolgenden Forget this Device (Dieses
Bildschirm die Gerat vergessen) ® oder
Detailangaben, und —wenn Sie die Aufhebung
tippen Sie auf Forget der Kopplung doch nicht
this Device (Dieses Gerat wuiinschen — auf Cancel

@ vergessen) ®. Cancel @ (Abbrechen) @.

Wihlen Sie im Laptop
S Abschnitt PAIRED i
DEVICES (gekoppelte Forget this Device (@
Gerate) ein
gekoppeltes Gerat aus
(z. B. Laptop ©).

iPhone

Forget this Device )

Pair a New Devi@
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4.16.5 Auswihlen einer Verbindungskarte

Weitergehende Informationen zur Auswahl von Benutzerfunktionskarten finden Sie im Abschnitt 4.4 Verwendung der direkten Navigation, Seite 28
bzw. im Abschnitt 4.5 Verwenden der indirekten Navigation, Seite 30.

® Wenn eine Verbindungskarte im Profil nicht vollstandig konfiguriert wurde oder von einem Fehler betroffen ist, wird sie als nicht
betriebsbereit eingestuft.

l\\\\\\@

Es gibt eine Anzahl von Griinden, warum eine Verbindungskarte nicht betriebsbereit sein kann. Diese sind:

o Das primdre Steuerelement fir die Funktion ist nicht vorhanden.
e Esliegen Hardwarefehler im Bluetooth-Modul vor.

e Esist kein Gerat verknipft.

¢ Bluetooth wurde nicht aktiviert.

Bei den beiden letztgenannten Griinden kann die Karte ausgewahlt werden, da diese Fehler spater behoben werden.
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4.17 Maus-Simulator

Profile 1

Bezeichnung der
Verbindungskarte

Die Bezeichnung ka
zu identifizieren.

nn genutzt werden, um den Zweck dieser Karte eindeutig

Mausbewegungs-
Symbol

KR

Im aktivierten Zustand, d. h. wenn die
Steuervorrichtung den Cursor des angeschlossenen
Gerats kontrolliert, wechselt das Mausbewegungs-
Symbol von Grau zu Blau.

Linke Maustaste

Rechte Maustaste

Durch Tippen auf di
werden entspreche

e linke und die rechte Maustaste des Touch-Displays
nde Mausklicks durchgefiihrt.

Bildlaufsymbol

A
°

v

Im aktivierten Zustand, d. h. wenn die
Steuervorrichtung den Bildlauf des angeschlossenen
Gerats kontrolliert, wechselt das Bildlaufsymbol von
Grau zu Blau.

®
]
13:37
ConnectivityQ

©

®*
% > 3® 5
®

@
®

Bluetooth-
Verbindungsstatus

3R0%

Das Bluetooth-Statussymbol gibt Aufschluss Gber den
Status der Bluetooth-Verbindung zwischen dem LiNX-
System und lhrem Gerét:

e Verbindung getrennt

e Verbindung wird hergestellt
¢ Verbindung hergestellt

4.17.1 Einrichten eines Maus-Simulators

Das folgende Einrichtungsverfahren setzt voraus, dass Verbindungskarten verfligbar sind und in einem oder mehreren Profilen ausgewahlt werden
konnen und dass die Verbindungskarten Gber Maus-Simulator-Funktionen verfligen. Es setzt auRerdem voraus, dass der PC oder Laptop, mit dem
das LiNX-System eine Verbindung herstellen wird, Bluetooth-fahig ist und dass die Bluetooth-Funktion aktiviert ist.

Voraussetzungen fir die Verwendung einer Maus-Simulator-Funktion:
Das LiNX-System muss Uber Bluetooth mit einem Benutzergerat gekoppelt sein.
2. Die Verbindungskarte muss mit dem gekoppelten Gerat verknulpft sein.

1.

73

1640755-K




4 Verwendung

Die nachstehend aufgefiihrten Schritte des Einrichtungsverfahrens konnen in beliebiger Reihenfolge durchgefiihrt werden:

e Auswahlen einer Verbindungskarte

o Koppeln des LiNX-Systems mit einem Benutzergerat
o Verknipfen der Verbindungskarte mit dem Benutzergerat
o Konfigurieren der Maus-Simulator-Funktion (Cursor-Geschwindigkeit)

Konfigurieren der Maus-Simulator-Funktion (Cursor-Geschwindigkeit)

Die Einstellungen flr die Cursor-Geschwindigkeit sind im Men der Verbindungsfunktion zu finden.

-
1 . Profile 1 13:37
Connectivity

Driicken Sie lang auf die
Navigationstaste ®.

Offnen Sie die
Verbindungsfunktion
iPhone (Z. B. @), um die
Cursoreinstellungen zu
konfigurieren.

Galaxy Tab-10

Pair a New Devi@

1640755-K

13:37

Screen Lock . OFF

GloveMode () o5
Settings

Odometer

Tablet
Fast Cursor Speed G
L3

Slow Cursor Speed G
L3

Slow Movement Time (@

Settings

Display
Nun erscheint die
Statusanzeige. Rufen Sie

das Men ,,Settings”
(Einstellungen) ® auf.

Audible Cues

Interaction

Connectivity

Fiir jede Maus-
Simulator-Funktion
kénnen die folgenden
Cursor-Einstellungen
festgelegt werden:

e Schnelle Cursor-
Geschwindigkeit
®:

e Langsame Cursor-
Geschwindigkeit ®

e Dauer der
langsamen
Bewegung @

Das Menii ,Settings“
(Einstellungen) wird
geoffnet. Rufen Sie das
Einstellungenmeni
,Connectivity”
(Verbindungen) © auf.
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Fast Cursor Speed (Schnelle Cursor-Geschwindigkeit)

Slow Cursor Speed (Langsame Cursor-Geschwindigkeit)

X-Achse: Zeit

Y-Achse: Geschwindigkeit

®
®
@ Slow Movement Time (Dauer der langsamen Bewegung)
®
@®
@

Anstieg

© - ®

® 2 xSlow Movement Time (Dauer der langsamen Bewegung)

Schnelle Cursor-Geschwindigkeit ®: Bestimmt die Geschwindigkeit, auf die der Maus-Cursor @) nach Ablauf der Dauer der langsamen Bewegung @
beschleunigt. Fir die Dauer der langsamen Bewegung bewegt sich der Maus-Cursor mit der eingestellten langsamen Cursor-Geschwindigkeit ®.
Die schnelle Cursor-Geschwindigkeit ist so eingestellt, dass Sie den Cursor schnell Giber groRe Strecken bewegen konnen. Die schnelle Cursor-
Geschwindigkeit sollte auf einen Wert eingestellt werden, der mindestens der langsamen Cursor-Geschwindigkeit entspricht.

Langsame Cursor-Geschwindigkeit ®: Bestimmt die Geschwindigkeit, mit der sich der Mauszeiger bei der ersten Ablenkung bewegt. Fur die durch
die Dauer der langsamen Bewegung definierte Zeitspanne @ bleibt es bei dieser Geschwindigkeit. Die langsame Cursor-Geschwindigkeit ist so
eingestellt, dass Sie den Mauszeiger langsam Uber kurze Strecken bewegen kénnen. Dies ist nitzlich fur kleine Anpassungen, speziell bei der
Bewegung zwischen eng beieinander liegenden Bildschirmsymbolen. Die langsame Cursor-Geschwindigkeit sollte auf einen Wert eingestellt
werden, der maximal der schnellen Cursor-Geschwindigkeit ® entspricht.

Dauer der langsamen Bewegung @: Bestimmt die Zeitspanne, fur die sich der Maus-Cursor mit der langsamen Cursor-Geschwindigkeit (® bewegt,
bevor er auf die schnelle Cursor-Geschwindigkeit ® beschleunigt. Die Anstiegszeit zwischen dem Ende der langsamen Cursor-Geschwindigkeit und
dem Beginn der schnellen Cursor-Geschwindigkeit entspricht der durch diese Einstellung ® festgelegten Zeit.
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4.17.2 Bedienung des Maus-Simulators

Die nachstehende Beschreibung setzt voraus, dass wie in Abschnitt 4.17.1 Einrichten eines Maus-Simulators, Seite 73 beschrieben eine
Verbindungskarte mit einer Maus-Simulator-Funktion eingerichtet wurde.

Bewegen des Cursors

Der Cursor des Benutzergerats bewegt sich in die der Eingabe entsprechenden Richtung. Anfangs bewegt sich der Cursor langsam, was flr
minimale oder feine Bewegungen ideal ist, und nach einer kurzen Zeit (festgelegt durch den Parameter ,Slow Movement Time” [Bewegungszeit
langsam]) beschleunigt er, um den Cursor in kiirzerer Zeit tiber eine groRere Distanz zu bewegen. Weitergehende Angaben zu Cursor-Einstellungen
finden Sie im Abschnitt 4.17.1 Einrichten eines Maus-Simulators, Seite 73 .

Rechts- oder Linksklick Bildlauf Trennen

T 1. Um einen Rechts- Die Bildlaufmodustaste ist eine externe Taste, Um die Verwendung der Maus-Simulator-
oder Linksklick beispielsweise ein eierformiger Taster oder ein Funktion zu beenden, wahlen Sie eine andere
durchzufiihren, Buddy-Button. Funktionskarte aus einem Profil aus. Sobald die
tippen Sie auf die 1. Driicken Sie die Bildlaufmodustaste, und Verbindungskar.te abgewahit wurde, wird die

) 4 Bluetooth-Verbindung getrennt.

entsprechende halten Sie sie gedriickt.
Maustaste (® oder 2. Zur Durchfiihrung eines Bildlaufs nach
®) des Touch- oben oder nach unten verwenden Sie die
Displays. Wenn Sie zugewiesene Benutzereingabe oder die
auf eine Taste programmierten Steuereingaben.
tippen, wechselt sie 3. Um den Bildlauf zu beenden, geben Sie
die Farbe von Grau die Bildlaufmodustaste frei.
zu Blau.
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4.18 Schaltersteuerung

Bezeichnung der Die Bezeichnung kann genutzt werden, um den Zweck dieser Karte
Verbindungskarte eindeutig zu identifizieren.

®

Das Bluetooth-Statussymbol gibt Aufschluss
- Uiber den Status der Bluetooth-Verbindung

Profile 1 12:00
- zwischen dem LiNX-System und lhrem Gerat:
Switch Control ) Bluetooth-Verbindungsstatus * *"]’)B’ v
e Verbindung getrennt

3 e Verbindung wird hergestellt
© e Verbindung hergestellt

Das Erscheinungsbild der
Schaltersteuerungsanzeige verandert sich je
nachdem, ob eine Bluetooth-Verbindung mit

@ . Ihrem Gerat besteht und ob eine
b © Schaltersteuerungsanzeige

Schaltersteuerungs-Eingabe aktiv ist:

e Verbindung getrennt
e Verbindung hergestellt
o aktiv

4.18.1 Einrichten der Schaltersteuerung

Das folgende Einrichtungsverfahren setzt voraus, dass eine Schaltersteuerung-Verbindungskarte verfligbar ist und in einem oder mehreren Profilen
ausgewadhlt werden kann. Es setzt auBerdem voraus, dass das Gerat des Benutzers (iOS oder Android), mit dem das LiNX-System eine Verbindung
herstellt, eine aktive Bluetooth-Verbindung hat.
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Damit Sie eine Schaltersteuerungsfunktion nutzen kénnen:

1. Das LiNX-System muss Uber Bluetooth mit einem Benutzergerat gekoppelt sein.
2. Die Schaltersteuerungs-Verbindungskarte muss mit dem gekoppelten Gerat verkniipft sein.

Die nachstehend aufgefiihrten Schritte des Einrichtungsverfahrens konnen in beliebiger Reihenfolge durchgefiihrt werden:

e Auswahlen einer Schaltersteuerung-Verbindungskarte

o Koppeln des LiNX-Systems mit einem Benutzergerat

o Verknlpfen der Schaltersteuerung-Verbindungskarte mit dem Benutzergerat
o Konfigurieren der Schaltersteuerung

Konfigurieren der Schaltersteuerung

Bevor Sie die Schaltersteuerung verwenden kénnen, missen Sie die Schalter auswahlen, die Sie benutzen mochten und jedem Schalter eine Aktion
zuweisen. Wenn Sie beispielsweise mochten, dass |hr Mobiltelefon zum Startbildschirm zurlickkehrt, wenn Sie auf den Touchscreen des Fahrpults
tippen, missen Sie den Touchscreen als Schaltereingabe auswéahlen und dann die Home-Taste als Aktion des Schalters zuweisen.

4.18.2 Konfigurieren der Schaltersteuerung (Android)

Aufgrund der verschiedenen Android-Versionen auf dem Markt kann die Vorgehensweise bei Ihrem Mobilgerat von der Beschreibung abweichen.
Weitere Informationen finden Sie in der Gebrauchsanweisung oder auf den Seiten der Android Accessibility-Hilfe.

1. Settings. 3 2. 3. Offnen Sie das Menii
> AC(EGSSIbIhtY Assign Keys for Scanning
> Switch Access evww (Schalter fiir das Scannen

— B (Einstellungen
> Bedienungshilfen Rufen Sie das Menii Menii

> Schalterzugriff) Settings Assign Keys to Actions
m ® ] Rufen Sie das Menii (Einstellungen) ® auf. (Schalter fur Aktionen

o zuweisen) ©. Bei Android
sind Funktionen in zwei
verschiedenen Mens zu
finden.

zuweisen) © oder das

fir die
Schaltersteuerung ®
auf lhrem Mobilgerat
auf.
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AutoScan

Reverse auto scan
Okeys assigned

Wiederholen Sie die Schritte bei Bedarf,
um weitere Schalter hinzuzufigen.

Wihlen Sie die -
gewdinschte Funktion
aus der Liste,
beispielsweise Select
(Auswahlen). Sie

werden aufgefordert, @
den externen Schalter

zu aktivieren.

4.18.3 Konfigurieren der Schaltersteuerung (iOS)

1.

iPod = o859 -
{ General  Accessibility
On/Off Labels

INTERACTION

Switch Control () of

AssistiveTouch

Touch Accommodations

79

Settings > General 2.
> Accessibility
(Einstellungen > S
Allgemein >

Bedienungshilfen)

Switch Control

Rufen Sie das Menii
fur die
Schaltersteuerung ®
auf Ihrem Mobilgerat
auf.

Recipes

Aktivieren Sie den
externen Schalter,
beispielsweise durch
Tippen auf den
Touchscreen oder
Bewegen des Joysticks
nach links.

Aktivieren Sie die
Schaltersteuerung @.

Rufen Sie das Meni
Switches (Schalter) auf
®.

(CLEAR KEY ASSIGNMENT

CANCEL | SAVE

Use Switch Access?

poa 2s20m ‘-

CBack  Switches

rdaiew suten- (©)

Klicken Sie auf Save
(Speichern).

Klicken Sie auf OK®), um
die Schaltersteuerung zu
aktivieren.

Tippen Sie auf den
Menieintrag Add new
Switch (Neuen Schalter
hinzufiigen) ©.
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od ® 2620m -

 Switches  Source

Screen

Camera

iPod & 10 AM 3 -

< External Actions

Scanner Menu
Resume Auto Scanning
Move To Next item
Move To Previous Item

Stop Scanning

Driicken Sie den zuvor zugewiesenen Schalter auf dem Fahrpult. Das Mobilgerat fihrt die zugewiesene Aktion aus.

Trennen

1640755-K

Tippen Sie auf External
(extern) ©. Sie werden

aufgefordert, den

externen Schalter zu

aktivieren.

Weisen Sie dem

Schalter eine Aktion

zu. Wahlen Sie im
Menu Actions
(Aktionen) eine

Schalteraktion aus, wie

z. B. Select Item

(Element auswahlen)

®.

4.18.4 Bedienen der Schaltersteuerung

Steuern eines Mobilgerats

Aktivieren Sie den
externen Schalter,
beispielsweise durch
Tippen auf den
Touchscreen oder
Bewegen des Joysticks

Wiederholen Sie die Schritte bei Bedarf, um
weitere Schalter hinzuzufugen.

Switch Control @%

4 Verwendung

Geben Sie der externen
Eingabe einen
eindeutigen Namen,
wie Touchscreen oder
Rechts. Tippen Sie
anschlieBend auf Save
(Speichern). ®.

Aktivieren Sie die
Schaltersteuerung @.

Die nachstehende Beschreibung setzt voraus, dass wie in Abschnitt 4.18.1 Einrichten der Schaltersteuerung, Seite 77 beschrieben eine
Verbindungskarte mit einer Schaltersteuerungsfunktion eingerichtet wurde.

Um die Verwendung der Schaltersteuerungsfunktion zu beenden, wahlen Sie eine andere Funktionskarte aus einem Profil aus. Sobald die
Verbindungskarte zur Schaltersteuerung abgewahlt wurde, wird die Bluetooth-Verbindung getrennt.
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4.19 Akustische Hinweise

Bei akustischen Hinweisen handelt es sich um Tonfolgen, die als Reaktion auf bestimmte Systemereignisse oder Navigationsaktionen tber den
Lautsprecher des Fahrpults abgespielt werden. Akustische Hinweise sollen helfen zu verstehen, wo man sich im LiNX-System befindet, und sind
insbesondere fiir die folgenden Benutzergruppen von Nutzen:

e Benutzer mit Sehbehinderung
e Benutzer, die das Fahrpult nicht sehen konnen B
o Benutzer, die ein zusatzliches Feedback auf ihre Aktionen wiinschen, damit sich eine kontinuierliche Uberwachung des Fahrpults ertibrigt

Weitere Informationen dazu, wie Sie die akustischen Hinweise Gber das Fahrpult einrichten, finden Sie unter 4.2.4 Konfigurieren der Einstellungen,
Seite 24.

Es gibt zwei Arten von akustischen Hinweisen:

o Ereignis-Hinweise: Hierbei handelt es sich um Hinweise, die als Reaktion auf Systemereignisse abgespielt werden.
+ Navigations-Hinweise: Hierbei handelt es sich um Hinweise, die als Reaktion auf Meniinavigationsaktionen abgespielt werden.

Ereignis-Hinweise

Nicht fir alle Systemereignisse gibt es einen akustischen Hinweis. Beispielsweise ertont kein akustischer Hinweis, wenn das System in den
Ruhezustand ubergeht.

Ereignis-Hinweise bestehen aus zwei oder drei Tonen, die beim Eintritt in einen bestimmten Zustand abgespielt werden.

Ereignis-Typ Tonfolge Kontext fiir Ereignis-Hinweis

(Einstellungen) Wird abgespielt, wenn das Navigationsmen aufgerufen wird.

Ruhemodus Wird abgespielt, wenn der Ruhemodus aufgerufen wird.

Ausschalten/Schlafmodus aufrufen Wird beim Ausschalten/Aufrufen des Schlafmodus abgespielt.

Ll
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Navigations-Hinweise

4 Verwendung

Navigations-Hinweise werden wahrend der Menlinavigation abgespielt, wenn eine Funktions-Menuoption aufgerufen wird, und erneut abgespielt,
wenn die Funktionskarte aufgerufen wird.

Navigation Type
(Navigationsart)

Tonfolge

Kontext fiir Navigations-Hinweis

Antriebsfunktion

=

Wird abgespielt, wenn eine Fahr-MenUloption aufgerufen wird, und erneut abgespielt, wenn
die Funktionskarte aufgerufen wird.

Sitzfunktion

(SS&

Wird abgespielt, wenn eine Sitz-Menioption aufgerufen wird, und erneut abgespielt, wenn
die Funktionskarte aufgerufen wird.

Universalfunktion

(E=E

Wird abgespielt, wenn eine Universalfunktion-MenUoption aufgerufen wird, und erneut
abgespielt, wenn die Funktionskarte aufgerufen wird.

Maus-Simulator-
/Schaltersteuerungs-
Funktion

(SES

Wird abgespielt, wenn eine Maus-Simulator- oder einer Schaltersteuerungs-Menioption
aufgerufen wird, und erneut abgespielt, wenn die Funktionskarte aufgerufen wird.

1640755-K
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Funktionsidentifikator

Ein Funktionsidentifikator ist ein optionaler akustischer Hinweis, der unmittelbar nach einem Navigations-Hinweis abgespielt wird. Er liefert durch
Wiederholung desselben Tons einen Zahlenwert und eignet sich beispielsweise dazu, Funktionen desselben Typs innerhalb desselben Profils zu
identifizieren. Der Funktionsidentifikator kann durch Ihren Anbieter festgelegt werden. Die Anzahl der Wiederholungen dieses Tons kann von 1 bis
6 reichen. Dieser Parameter kann auch auf None (Nichts) oder Reverse (Riickwarts) gesetzt werden. Bei der Einstellung None (Nichts) wird nach

einem Navigations-Hinweis kein Funktions-ldentifikator abgespielt. Bei der Einstellung Reverse (Rickwarts) wird ein Ton abgespielt, der eine
ldngere Dauer und eine hohere Frequenz aufweist als der fir den Funktionsidentifikator verwendete Ton.

Funktion = Identifikator = Funktion = Identifikator = 1 Funktion = Identifikator = 2 Funktion = Identifikator =
Fahren 1 Kein Fahren 2 ~ " Fahren3 "% Fahren4 Riickwirts
ry o Y ol ry o rYy o fol
—y 1 T 1 Uy 1 I I} Uy 1 I 0 Uy 1 I ]
7 — i 1 ' —r 1 7 — 1 1 Ho—' ! |
KV | 1 KV | 1 A\ T ] 1 [A\YY) 1 |
J J J J

In diesem Beispiel sehen Sie vier Antriebsfunktionen desselben Profils. Fiir jede der Antriebsfunktionen wurde einer der folgenden Identifikatoren
festgelegt: Keine, 1, 2 and Zuriick.
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Profilindex
Profil 1 Profil 2 Profil 3 Profil 4 Profil 5
J d o | J | o l |
Bei der Navigation zwischen Profilen wird ein Profilindex abgespielt, wobei fuir das erste Profil ein Ton, fiir das zweite Profil zwei Téne, und fiir das
dritte Profil drei Téne usw. erklingen.

Bei der Navigation mit Menu Select (Meni-Auswahl) in der Listenansicht, Menu Scan (Men{-Scannen) in der Listenansicht oder Menu Scan (Men-
Scannen) in der Rasteransicht wird ausschlieRlich ein Profilindex abgespielt. Das bedeutet, dass der Profilindex abgespielt wird und kein anderer
akustischer Hinweis darauf folgt.

Bei der Navigation mit der direkten Navigation oder Menu Select (Menii-Auswahl) in der Rasteransicht kann man von einer Funktion in einem
Profil zu einer Funktion in einem benachbarten Profil wechseln, sodass auf den Profilindex ein weiterer akustischer Hinweis folgt, mit dem die neu
hervorgehobene Funktion identifiziert wird.

o)
W Wenn Sie beispielsweise von der Funktion im zweiten Profil zur Funktion im dritten Profil navigieren, folgt
‘o auf den Profilindex ein weiterer akustischer Hinweis fir diese Funktion.

Beispiel
. . . Wenn Funktionsidentifikatoren verwendet werden, werden
Profilindex Funktion Identifikator drei Téne abgespielt:
1. Profilindex (z. B. drei Tone, die auf das dritte Profil
—f — | hinweisen)
I S e E— — P 2. Navigations-Hinweis (z. B. Antriebsfunktion)
‘ %JV —— : —1 3. Funktionsidentifikator (z. B. auf 2 eingestellter

Funktionsidentifikator)

1640755-K 84



Invacare® LiNX

4.20 Verwendung einer sekundaren Steuervorrichtung

é VORSICHT!
Verletzungsgefahr
Bei Verwendung einer externen Steuervorrichtung kénnen nicht angeforderte Funktionen oder Geschwindigkeitseinstellungen zu einem
unerwarteten Verhalten fiihren.

— Um ein unerwartetes Verhalten zu verhindern, missen Sie kontrollieren, welche Funktion angefordert wird und auf welche
Geschwindigkeit diese Funktion eingestellt ist.

Wenn lhnen die Verwendung eines Standard-Joysticks nicht moglich ist, kdnnen Sie das System mit einer externen Steuervorrichtung steuern. Mit
allen nachstehend genannten Steuervorrichtungen konnen die Fahrfunktionen gesteuert werden. Manche der nachstehend genannten
Steuervorrichtungen gestatten es lhnen auch, die Funktionskarten zu wechseln, um die Sitzverstellung oder die Beleuchtung zu steuern (sofern
verfiuigbar).

Mit einem Proportional-Joystick oder der Saug- und Blas-Kopfsteuerung (Vier-Quadranten-Steuerungen) kann der Rollstuhl ohne zusétzliche
Schalter vorwarts und riickwarts sowie nach rechts und nach links gefahren werden. Bei Drei-Quadranten-Steuerungen wie der Kopfsteuerung
oder der Four-Switch-mit-Naherungssensoren-Steuerung ist dies anders. Diese ermdglichen es Ihnen mithilfe von Ndherungssensoren, vorwarts
sowie nach rechts und links zu fahren. Um den Rollstuhl riickwarts zu fahren oder Funktionskarten zu wechseln, ist ein zusatzlicher Schalter oder
Sensor erforderlich.

Die Kopfsteuerung und die Four-Switch-mit-Naherungssensoren-Steuerung sind mit einem Atom-Modul ausgestattet, so dass |hr Handler die
Steuerung mithilfe der DIP-Schalter an Ihre individuellen Bediirfnisse anpassen kann.

Standardkonfiguration der DIP-Schalter:

1 Ricksetz-/Rickwartsschalter (deaktiviert) 4 Derzeit nicht verwendet

2 Derzeit nicht verwendet 5 Derzeit nicht verwendet

Einschalten der Steuerung gemeinsam mit dem Rollstuhl
(aktiviert)

6 Horbare Eingabebestatigung (deaktiviert)

ﬁ Alle nachstehend aufgefiihrten Komponenten beschreiben die Nutzung mit der Standardkonfiguration. Fiir eine individuelle Konfiguration
wenden Sie sich an lhren Handler.
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4 Verwendung
4.20.1 Verwendung der wegschwenkbaren Kinnsteuerung

é WARNUNG!
Gefahr von Verletzungen oder Tod

Kleine Teile kdnnen zu Verschlucken und gegebenenfalls zu Verletzungen oder Tod fiihren.
— Entfernen Sie keine kleinen Teile.

— Kinder, Haustiere und Personen mit eingeschréankten korperlichen/geistigen Fahigkeiten sind gewissenhaft zu beaufsichtigen.
VORSICHT!

Gefahr von Verletzungen und Sachschdden

Wenn nach Modifikationen an Stangen (z. B. Klirzen einer Stange) Grate verbleiben oder Endkappen fehlen, besteht die Gefahr von
Sach- oder Personenschaden.

— Nach dem Kirzen von Stangen auf die gewtlinschte Lange den Schnitt entgraten.
— Nach dem Endgraten die Endkappe wieder aufsetzen.
— Endkappe auf festen Sitz Gberprifen.

é VORSICHT!

Gefahr von Verletzungen oder Sachschaden

Kleidung oder personliche Gegenstande konnen die korrekte Funktion der Kinnsteuerung behindern oder unmaoglich machen.
— Achten Sie vor der ersten Verwendung auf die korrekte Verkabelung.

— Achten Sie darauf, dass sich wahrend der Nutzung niemals Kleidung oder Accessoires im Betdtigungsbereich befinden.

HINWEIS

Zusatzliche Objekte, die nicht zur Kinnsteuerung gehoren, konnen diese beschadigen.
— Hangen Sie keine Objekte (etwa Kleidungsstticke oder Accessoires) an irgendein Teil der Kinnsteuerung.

1640755-K
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Fahren

Fur die Auslenkung dieses Proportional-Joysticks ist ein geringerer Kraftaufwand erforderlich als bei einem Standard-Joystick.

1. Lenken Sie den Joystick ® aus der Neutralstellung in die gewlinschte Richtung aus.
o  Mithilfe der Fligelschraube ® konnen Sie den Joystick auf lhre Bediirfnisse einstellen. Weitergehende Informationen
n zum Fahren finden Sie im Abschnitt 4.7 Proportionalfahrmodus/diskreter Fahrmodus, Seite 40.

Manuelle Kinnsteuerung Elektrische Kinnsteuerung
Wechseln von Funktionskarten Wechseln von Funktionskarten
StandardmaRig ist ein eierférmiger Taster flr den Wechsel der StandardmaRig sind Piko-Tasten am Kinnbalken
Funktionskarte oder des Profils an der Kopfstltze angebracht. angebracht.
1. Zum Wechseln der Funktionskarte den eierférmigen Taster kurz 1. Driicken Sie zum Wechseln der
driicken. Funktionskarte die schwarze Piko-Taste
2. Zum Wechseln des Profils den eierférmigen Taster langer driicken. kurz.

2. Driicken Sie zum Wechseln des Profils die
schwarze Piko-Taste ® langer.
Aus-/Einschalten des Elektrorollstuhls
1. Durch Driicken der roten Piko-Taste ® wird
der Elektrorollstuhl ein- und ausgeschaltet.
o Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.
n Anweisungen zur Verwendung der elektrischen Sitzfunktion finden Sie im Abschnitt 4.15.1 Mittels Sitzkarten, Seite 59.

Verstellen der Steuerung nach innen/aufen Verstellen der Steuerung nach innen/aufRen
1. Driicken Sie die Verriegelungsvorrichtung © Der Gestdnge-Joystick steuert die Verstellung der
(hinter der Kopfstiitze) und drehen Sie den Kinnsteuerung.
Joystick bzw. den eierférmigen Taster nach 1. Bewegen Sie den Gestange-Joystick in die
innen oder nach auBen, bis er horbar ® gewdlinschte Richtung, bis sich die
einrastet. Kinnsteuerung in der gewtlinschten Position
befindet.

up (auf) (®)--> bewegt sich nach oben und auswarts
down (ab) (®)--> bewegt sich nach unten und einwarts
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4 Verwendung

4.20.2 Verwendung des paddiatrischen Joysticks 4.20.3 Verwendung des Mini-Joysticks (MEC)

é WARNUNG!
Gefahr von Verletzungen oder Tod

Kleine lockere Teile konnen verschluckt werden und zu Verletzungen oder Tod fiihren.

— Entfernen Sie kleine Teile ausschlieBlich zum Wechseln des Joystickknaufs.

— Lassen Sie den abgenommenen Joystickknauf niemals unbeaufsichtigt.

— Kinder, Haustiere und Personen mit eingeschrankten kérperlichen/geistigen Fahigkeiten sind gewissenhaft zu beaufsichtigen.

Fahren Fahren
Flr die Auslenkung dieses Proportional-Joysticks
ist nur ein sehr geringer Kraftaufwand
1. Lenken Sie den Joystick aus der erforderlich.
Neutralstellung in die gewiinschte Richtung
aus. 1. Lenken Sie den Joystick aus der
Neutralstellung in die gewiinschte Richtung
aus.

ﬁ Weitergehende Informationen zum Fahren finden Sie im Abschnitt 4.7 Proportionalfahrmodus/diskreter Fahrmodus, Seite 40.

Wechseln von Funktionskarten Wechseln von Funktionskarten
1. Zum Wechseln der Funktionskarte den
Weitergehende Informationen zum Andern von Funktionskarten| A—) Joystick ® kurz driicken.

=

finden Sie im Abschnitt 4.3 Auswdhlen von Funktionen, Seite 28. 2. Zum Wechseln des Profils den Joystick ®
N—" langer driicken.

Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.
Anweisungen zur Verwendung der elektrischen Sitzfunktion finden Sie im Abschnitt 4.15.1 Mittels Sitzkarten, Seite 59.

=
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4.20.4 Verwendung des Heavy Duty-Joysticks

Fahren

1. Lenken Sie den Joystick aus der Neutralstellung in die
gewtlinschte Richtung aus.

2  Weitergehende Informationen zum Fahren finden Sie im
H Abschnitt 4.7 Proportionalfahrmodus/diskreter Fahrmodus,
Seite 40.

4.20.5 Verwenden der Saug-und-Blas-Steuerung

VORSICHT!
Gefahr von Verletzungen oder Sachschaden

Wechseln von Funktionskarten

1. Zum Wechseln der Funktionskarte die Joystick-Taste ®

kurz driicken.
2. Zum Wechseln des Profils die Joystick-Taste ® langer

driicken.

2 Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe

H Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.
Anweisungen zur Verwendung der elektrischen Sitzfunktion
finden Sie im Abschnitt 4.15.1 Mittels Sitzkarten, Seite 59.

Eine unsachgemaRe Montage oder Wartung der Saug-und-Blas-Steuerung einschlieBlich des Mundstiicks und des Atemschlauchs kann
zu Verletzungen oder Beschadigungen fiihren. Gelangt Wasser in das Saug-und-Blas-Schnittstellenmodul, kann das Modul dadurch
beschidigt werden. UberméRige Speichelriickstinde im Mundstiick kénnen die Leistung reduzieren. Blockaden, Verstopfung der
Speichelfalle oder Luftundichtigkeiten im System konnen dazu fiihren, dass die Saug-und-Blas-Steuerung nicht richtig funktioniert.

— Stellen Sie sicher, dass bewegliche Teile des Rollstuhls die Saug-und-Blas-Schlauche nicht einklemmen oder beschadigen. Achten Sie

dabei insbesondere auch auf die Bewegungen der elektrischen Sitzfunktionen.
— Die Speichelfalle MUSS installiert sein, um die Gefahr des Eindringens von Wasser oder Speichel in das Saug-und-Blas-

Schnittstellenmodul zu reduzieren.

— Spdlen Sie das Mundstiick und den Atemschlauch mindestens zweimal wéchentlich unter flieBendem warmem Wasser. Desinfizieren

Sie die Teile nach der Reinigung mit Mundspilung.

— Das Mundstiick MUSS vor der Installation ganz trocken sein.

— Wenn die Saug-und-Blas-Steuerung nicht einwandfrei funktioniert, tiberpriifen Sie das System auf Blockaden, Verstopfung der
Speichelfalle oder Luftundichtigkeiten. Tauschen Sie Mundstiick, Atemschlauch und Speichelfalle nach Bedarf aus.

89
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4 Verwendung

]‘[ Weitere Reinigungs- und Instandhaltungsanleitungen finden Sie unter 5 Instandhaltung, Seite 104.

o  Die Saug-und-Blas-Steuerung ist nicht die vielseitigste oder intuitivste Steuerungsmethode und erfordert daher ein umfassendes Training.
n In der Eingewohnungsphase erfolgt dies am besten im Freien in einem barrierefreien, aber sicheren Bereich. Zudem wird die Anwesenheit
einer Begleitperson empfohlen.

Fahren

Die Antriebsfunktionskarten fur die Saug-und-Blas-Steuerung sind auf den Fahrmodus fiir gehaltene Geschwindigkeit voreingestellt.
Weitergehende Informationen finden Sie im Abschnitt 4.9 Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus, Seite 42.

Um vorwarts zu fahren, pusten Sie fest in das Mundstiick ®.

Um riickwarts zu fahren, saugen Sie am Mundstick.

Um bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit nach rechts auszuscheren, blasen Sie leicht in das Mundstck.
Um bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit nach links auszuscheren, saugen Sie leicht am Mundstuick.

el i o

ﬁ Weitergehende Informationen zur Kalibrierung der Pust-/Saugkraft entnehmen Sie bitte dem Servicehandbuch fiir das LINX-System.

Anhalten

Am Mundstiick befindet sich ein Lippenschalter ®. Dieser Schalter kann im Fahrmodus fiir gehaltene Geschwindigkeit als externer Stopp-Schalter
genutzt werden. Bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit miissen Sie nicht die ganze Zeit Giber einen Fahrbefehl geben, wohl aber das
Mundstiick im Mund behalten. Sobald wahrend der Fahrt der Lippenschalter gedriickt wird, halt der Rollstuhl an.

Wechseln von Funktionskarten

Der Lippenschalter kann auch als Modusfunktionsschalter genutzt werden.

ﬁ Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.
1. Den Rollstuhl anhalten.

2. Zum Wechseln der Funktionskarte den Lippenschalter kurz driicken.
3. Zum Wechseln des Profils den Lippenschalter langer driicken.
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4.20.6 Verwendung der Saug-und-Blas-Kopfsteuerung

WARNUNG!

Gefahr schwerer Verletzungen

Ndherungssensoren reagieren auf Wasser. Treten in unmittelbarer Nahe der Sensoren hinreichend groBe Wasseransammlungen auf,
konnen die Sensoren aktiviert und der Elektrorollstuhl kann dadurch unbeabsichtigt in Gang gesetzt werden.

— Die Kopfsteuerung nicht mit nassen Haaren verwenden.

— Die Kopfsteuerung nicht in Umgebungen mit hoher Luftfeuchtigkeit (z. B. im Regen) verwenden.

— Die Kopfsteuerung nicht verwenden, wenn die Méoglichkeit besteht, dass Wasser in unmittelbare Nahe der Sensoren gelangt.

é WARNUNG!
Gefahr schwerer Verletzungen

Die Sensorpads bestehen aus wasserabweisendem Vinyl, damit Wasser vor Aktivierung der Sensoren schnell von den Pads ablaufen
kann. Bei einer Beschadigung der Sensorpads kann Wasser in diese eindringen und der Elektrorollstuhl dadurch unbeabsichtigt in Gang
gesetzt werden.

Werden die Sensorpads durch saugfahiges Material abgedeckt, kann sich der Elektrorollstuhl unbeabsichtigt in Gang setzen.

— Die Kopfsteuerung bei beschadigten Sensorpads nicht verwenden. Beschadigte Sensorpads sofort austauschen.

— Sensorpads nicht abdecken (mit welchem Material auch immer).

A VORSICHT!
Gefahr von Verletzungen oder Sachschaden

Eine unsachgemaRe Montage oder Wartung der Saug-und-Blas-Steuerung einschlieflich des Mundstiicks und des Atemschlauchs kann

zu Verletzungen oder Beschaddigungen fiihren. Gelangt Wasser in das Saug-und-Blas-Schnittstellenmodul, kann das Modul dadurch

beschadigt werden. UbermaRige Speichelriickstande im Mundstiick kénnen die Leistung reduzieren. Blockaden, Verstopfung der

Speichelfalle oder Luftundichtigkeiten im System konnen dazu fiihren, dass die Saug-und-Blas-Steuerung nicht richtig funktioniert.

— Stellen Sie sicher, dass bewegliche Teile des Rollstuhls die Saug-und-Blas-Schlauche nicht einklemmen oder beschadigen. Achten Sie
dabei insbesondere auch auf die Bewegungen der elektrischen Sitzfunktionen.

— Die Speichelfalle MUSS installiert sein, um die Gefahr des Eindringens von Wasser oder Speichel in das Saug-und-Blas-
Schnittstellenmodul zu reduzieren.

— Spilen Sie das Mundstiick und den Atemschlauch mindestens zweimal wéchentlich unter flieBendem warmem Wasser. Desinfizieren
Sie die Teile nach der Reinigung mit Mundspulung.
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4 Verwendung

— Wenn die Saug-und-Blas-Steuerung nicht einwandfrei funktioniert, Uberprifen Sie das System auf Blockaden, Verstopfung der
Speichelfalle oder Luftundichtigkeiten. Tauschen Sie Mundstiick, Atemschlauch und Speichelfalle nach Bedarf aus.

é — Das Mundstiick MUSS vor der Installation ganz trocken sein.

Q

ﬂ Weitere Reinigungs- und Instandhaltungsanleitungen finden Sie unter 5 Instandhaltung, Seite 104.

o Die Saug-und-Blas-Steuerung ist nicht die vielseitigste oder intuitivste Steuerungsmethode und erfordert daher ein umfassendes Training.
H In der Eingewohnungsphase erfolgt dies am besten im Freien in einem barrierefreien, aber sicheren Bereich. Zudem wird die Anwesenheit
einer Begleitperson empfohlen.
In den Pads der Kopfsteuerung befinden sich Naherungssensoren, die es Ihnen ermoglichen, den Rollstuhl durch Bewegen des Kopfes in die
gewdlnschte Richtung zu steuern. Das heilt, der Kopf muss weder die Pads beriihren noch einen Schalter driicken, um die Fahrbewegung zu
aktivieren. Sobald sich der Kopf bis auf 6 mm an einen Sensor annahert, wird dieser aktiviert und der Rollstuhl nimmt Fahrt auf.
StandardmaRig schaltet sich die Kopfsteuerung ein, wenn der Rollstuhl eingeschaltet wird, und sie schaltet sich ab, wenn der Rollstuhl
ausgeschaltet wird.
o2 Beachten Sie bitte, dass bei automatischem Einschalten der Kopfsteuerung mit dem Rollstuhl der Kopf mehr als 6 mm von den
H Ndherungssensoren entfernt sein muss. Andernfalls wird eine OON-Warnung (Fahren) angezeigt und der Rollstuhl am Fahren gehindert.
Weitergehende Informationen zu OON finden Sie im Abschnitt 6.2 OON (,Out Of Neutral”), Seite 107.
Fahren
Diese Komponente kombiniert einfache Saug- und Blas-Befehle mit Kopfbewegungen. Wendungen nach rechts und nach links werden durch
Sensoren in den Pads der Kopfsteuerung kontrolliert. Die Antriebsfunktionskarten fiir die Saug-und-Blas-Steuerung sind auf den Fahrmodus fir
gehaltene Geschwindigkeit voreingestellt Weitergehende Informationen finden Sie im Abschnitt 4.9 Gehaltene-Geschwindigkeit-Fahrmodus,
Seite 42.

Um vorwarts zu fahren, pusten Sie in das Mundstiick ®.

Um riickwarts zu fahren, saugen Sie am Mundstlck ®.

Um bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit nach links auszuscheren, aktivieren Sie das linke Pad ®.
Um bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit nach rechts auszuscheren, aktivieren Sie das rechte Pad ©.

PWONPE

o
ﬂ Um den Rollstuhl zu drehen, missen Sie nur das linke oder das rechte Pad aktivieren.
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Anhalten

Am Mundstuck befindet sich ein Lippenschalter ©. Dieser Schalter kann im Fahrmodus fir gehaltene Geschwindigkeit als externer Stopp-Schalter
genutzt werden. Bei der Fahrt mit gehaltener Geschwindigkeit miissen Sie nicht die ganze Zeit Giber einen Fahrbefehl geben, wohl aber das
Mundstiick im Mund behalten. Sobald wahrend der Fahrt der Lippenschalter gedriickt wird, halt der Rollstuhl an.

Wechseln von Funktionskarten

Der Lippenschalter kann auch als Modusfunktionsschalter genutzt werden.

ﬁ Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.

1. Den Rollstuhl anhalten.
2. Zum Wechseln der Funktionskarte den
Lippenschalter kurz dricken. \ Die Sitzfunktionen kdnnen nur mit dem rechten oder dem
3. Zum Wechseln des Profils den Lippenschalter langer linken Pad der Kopfsteuerung bedient werden.
driicken.

13:37

=3

" Redline

4.20.7 Verwendung der Kopfsteuerung

WARNUNG!

Gefahr schwerer Verletzungen

Ndherungssensoren reagieren auf Wasser. Treten in unmittelbarer Nahe der Sensoren hinreichend groBe Wasseransammlungen auf,
konnen die Sensoren aktiviert und der Elektrorollstuhl kann dadurch unbeabsichtigt in Gang gesetzt werden.

— Die Kopfsteuerung nicht mit nassen Haaren verwenden.

— Die Kopfsteuerung nicht in Umgebungen mit hoher Luftfeuchtigkeit (z. B. im Regen) verwenden.

— Die Kopfsteuerung nicht verwenden, wenn die Méoglichkeit besteht, dass Wasser in unmittelbare Nahe der Sensoren gelangt.
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4 Verwendung

ﬁ WARNUNG!
Gefahr schwerer Verletzungen

Die Sensorpads bestehen aus wasserabweisendem Vinyl, damit Wasser vor Aktivierung der Sensoren schnell von den Pads ablaufen
kann. Bei einer Beschadigung der Sensorpads kann Wasser in diese eindringen und der Elektrorollstuhl dadurch unbeabsichtigt in Gang
gesetzt werden.

Werden die Sensorpads durch saugfahiges Material abgedeckt, kann sich der Elektrorollstuhl unbeabsichtigt in Gang setzen.

— Die Kopfsteuerung bei beschadigten Sensorpads nicht verwenden. Beschadigte Sensorpads sofort austauschen.

— Sensorpads nicht abdecken (mit welchem Material auch immer).

Die Kopfsteuerung ist eine Drei-Quadranten-Steuerungseinheit. In den Pads der Kopfsteuerung befinden sich Naherungssensoren, die es lhnen
ermoglichen, den Rollstuhl durch Bewegen des Kopfes in die gewiinschte Richtung zu steuern. Das heil3t, der Kopf muss weder die Pads beriihren
noch einen Schalter driicken, um die Fahrbewegung zu aktivieren. Sobald sich der Kopf bis auf 6 mm an einen Sensor anndhert, wird dieser
aktiviert und der Rollstuhl nimmt Fahrt auf.

StandardmaRig schaltet sich die Kopfsteuerung ein, wenn der Rollstuhl eingeschaltet wird, und sie schaltet sich ab, wenn der Rollstuhl
ausgeschaltet wird.

o Beachten Sie bitte, dass bei automatischem Einschalten der Kopfsteuerung mit dem Rollstuhl der Kopf mehr als 6 mm von den
H Ndherungssensoren entfernt sein muss. Andernfalls wird eine OON-Warnung (Fahren) angezeigt und der Rollstuhl am Fahren gehindert.
Weitergehende Informationen zu OON finden Sie im Abschnitt 6.2 OON (, Out Of Neutral“), Seite 107.

Fahren

1. Aktivieren Sie die Funktionskarte fir die Vorwartsfahrt.
Aktivieren Sie das mittlere Sensorpad ®, um vorwarts zu fahren.
2. Wechseln Sie zur Funktionskarte fur die Rickwartsfahrt.
Aktivieren Sie das mittlere Sensorpad ®, um riickwarts zu fahren.
3. Wechseln Sie wieder zur Funktionskarte flr die Vorwartsfahrt.
Aktivieren Sie gleichzeitig das mittlere @ und das rechte ® Pad, um nach rechts auszuscheren.
4. Aktivieren Sie gleichzeitig das mittlere ® und das linke ® Pad, um nach links auszuscheren.
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Symbole in der Anzeige geben Aufschluss dariiber, ob die Vorwarts- oder die Riickwartsfahrt ausgewahlt ist.

Funktionskarte fur die Vorwartsfahrt Vorwartsfahrt Funktionskarte fiir die Riickwartsfahrt Ruckwartsfahrt

L

ﬁ Um den Rollstuhl zu drehen, missen Sie nur das linke oder das rechte Pad aktivieren.

Wechseln von Funktionskarten
ﬂ Zum Unterschied zwischen Funktionskarten und Profilen siehe Abschnitt 2.2.3 Benutzerfunktionskarte — Ubersicht, Seite 9.

Recline

1. Zum Wechseln der Funktionskarte den ﬂ oo 1337

Modusschalter kurz driicken.
2. Zum Wechseln des Profils den Modusschalter lang

driicken.

Die Sitzfunktionen kénnen nur mit dem rechten oder dem
linken Pad der Kopfsteuerung bedient werden.

@

4.20.8 Verwendung der Four-Switch-mit-Naherungssensoren-Steuerung

ﬁ WARNUNG!
Gefahr schwerer Verletzungen
N&herungssensoren reagieren auf Wasser. Treten in unmittelbarer Nahe der Sensoren hinreichend groBe Wasseransammlungen auf,

konnen die Sensoren aktiviert und der Elektrorollstuhl kann dadurch unbeabsichtigt in Gang gesetzt werden.
— Die Four-Switch-mit-Naherungssensoren-Steuerung nicht in Umgebungen mit hoher Luftfeuchtigkeit (z. B. im Regen) verwenden.
— Die Four-Switch-mit-Ndherungssensoren-Steuerung nicht verwenden, wenn die Moglichkeit besteht, dass Wasser in unmittelbare
Ndhe der Sensoren gelangt.
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4 Verwendung

Die Four-Switch-mit-Ndherungssensoren-Steuerung ist eine Drei-Quadranten-Steuerungseinheit. Die Four-Switch-mit-Ndherungssensoren-
Steuerung verfligt Gber vier Naherungssensoren, die die Bedienung eines Elektrorollstuhls oder den Wechsel von Funktionskarten ermaoglichen. Die
Sensoren werden aktiviert, sobald sich ihnen ein geeignetes Objekt bis auf 6 mm nahert.

StandardmaRig schalten sich die Sensoren ein, wenn der Rollstuhl eingeschaltet wird, und sie schalten sich ab, wenn der Rollstuhl ausgeschaltet
wird.

ﬁ Beachten Sie bitte, dass bei automatischem Einschalten der Kopfsteuerung mit dem Rollstuhl die Naherungssensoren nicht abgedeckt sein
dirfen. Andernfalls wird eine OON-Warnung (Fahren) angezeigt und der Rollstuhl am Fahren gehindert. Weitergehende Informationen zu
OON finden Sie im Abschnitt 6.2 OON (,,Out Of Neutral”), Seite 107.

ﬁ Die nachstehende Abbildung zeigt ein Konfigurationsbeispiel in Verbindung mit einem Eclipse Tray. Fir eine individuelle Anpassung
wenden Sie sich an lhren Handler.

1. Zum Vorwartsfahren decken Sie den Sensor ® ab.

2. Zum Rickwaértsfahren decken Sie den Sensor © ab, um die Richtung zu dndern.
Zum Riickwartsfahren decken Sie den Sensor ® ab.

3. Um nach links auszuscheren, decken Sie die Sensoren ® und ® ab.

4. Um nach rechts auszuscheren, decken Sie die Sensoren © und ® ab.

5. Um die Funktionskarte zu wechseln, decken Sie den Sensor © ab.

Symbole in der Anzeige geben Aufschluss dariber, ob die Vorwarts- oder die Riickwartsfahrt ausgewahlt ist.

Funktionskarte fur die Vorwartsfahrt Vorwartsfahrt Funktionskarte fiir die Rlickwartsfahrt Rickwartsfahrt

%

@

ﬁ Um den Rollstuhl zu drehen, missen Sie nur den Sensor ® oder den Sensor © abdecken.
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4.20.9 Verwenden des Fahrpult-Stoppschalters

Der Fahrpult-Stoppschalter ermoglicht das Anhalten eines Rollstuhls innerhalb eines Bereichs von etwa sechs Metern (20 FuB).

1. Dricken Sie die Taste ,STOP“ (Anhalten) @, um den Rollstuhl anzuhalten.

2. Dricken Sie die Taste ,GO“ (Fahren) ®, um den Fahrbetrieb des Rollstuhls wieder zuzulassen.
2 Wenn Sie das Fahrpult verlieren und der Rollstuhl nicht in Gang gesetzt werden kann, dann trennen Sie den Klinkenstecker der
n Fahrpult-Stoppschalter-Box vom Leistungsmodul.
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4 Verwendung

4.20.10 Verwendung des Drahtlose-Maus-Emulators

1. Aktivieren Sie die Bluetooth-Funktion des Anschluss- und Konfigurationsmoduls, indem Sie einen externen
Schalter driicken und gedriickt halten, bis Sie einen langen Signalton héren.
2. SchlieRen Sie den Drahtlose-Maus-Emulator liber die USB-Schnittstelle an Ihren Computer an.

3. Der Maus-Emulator und die Kopfsteuerung stellen automatisch eine Verbindung her.
4. Die Standardeinstellung ist:
e Mittleres Sensorpad: e Rechtes Sensorpad: e Linkes Sensorpad:
Maus bewegt sich nach oben Maus bewegt sich nach links Auswahl
und unten und rechts

Mithilfe der Schalter an der Unterseite des Drahtlose-Maus-Emulators konnen die Bewegung und das Verhalten der Maus gedandert werden.

Dip-Schalter 1 & 2: Erste Mausbewegung

» il I L L

Langsam Mittellangsam Mittelschnell Schnell

Langsamere Anfangsgeschwindigkeit fir prazises Ansteuern. Sie wird zusammen mit der Cursor-Verzogerung eingestellt und verwendet, um
dem Benutzer die Moglichkeit zu geben, die Maus zunachst langsam und nach einer bestimmten Dauer schneller zu bewegen, um sie effizient
Uber den Bildschirm zu bewegen.

Dip-Schalter 3 & 4: Maximale Cursor- oder Mausgeschwindigkeit

® il U L I

Deaktiviert 2 x Anfangsgeschwindigkeit 4 x Anfangsgeschwindigkeit 8 x Anfangsgeschwindigkeit

Diese Einstellung steuert die maximale Geschwindigkeit des Cursors. Hierbei handelt es sich um die Geschwindigkeit, die die Maus nach der
anfanglichen Geschwindigkeit annimmt. Hinweis: Die Anfangsgeschwindigkeit wird im Bedienfeld fiir die Maus-Einstellungen des Computers
eingestellt.
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Dip-Schalter 5 & 6: Cursor-Verzégerung

©

il

Deaktiviert

I

1,0s

L

2,0s

L

4,0s

Dies ist die Zeitspanne, die

der Schalter gedriickt gehalten werden muss, bevor die Maus beschleunigt. Diese Einstellung wird zusammen mit
der Anfangsgeschwindigkeit der Maus und der maximalen Cursor-Geschwindigkeit angewendet.

Dip-Schalter 7 & 8: Schalter-Verzogerung

©

1T

Deaktiviert

I

0,5s

1k

1,0s

i

2,0s

Diese Einstellung bestimmt, wie lange die Richtungsschalter aktiviert sein miissen, bevor sich der Cursor in Bewegung setzt. Diese Einstellung
lasst versehentliche Schalterbetatigungen zu. Hinweis: Dies betrifft nur die Richtungsschalter.

Dip-Schalter 9 & 10: Latch-Verzégerung

®

il

Deaktiviert

I

1,0s

1L

2,0s

L

4,0s

Diese Einstellung bestimmt, wie lange die Links- bzw. die Rechtsklicktaste gehalten werden muss, bevor sie einrastet. Sobald die Rastung nicht
mehr benotigt wird, driicken Sie den Links- bzw. Rechtsklickschalter fir dieselbe Zeitspanne, um die Rastung zu deaktivieren.

Dip-Schalter 11 & 12: Optionen fir die Cursorbewegung

®

il

3 Tasten

I

4 Tasten

L

4 Tasten

L

5 Tasten

Schalter 11 und 12 sollten

bei Verwendung mit der Kopfsteuerung unten stehen, um eine 3-Tasten-Maus zu emulieren.

©

1

OFF (AUS)

!

ON (EIN)

OFF: Keine Anderung der Mausgeschwindigkeit (besser fiir Windows-Computer).
ON: Steigert die Mausgeschwindigkeit um 1/3 (besser fir Apple-Computer).

99
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Die Ziffern 0 bis 6 beschreiben die von der Maus durchzufiihrende Aktion.

Die Buchstaben ® bis (® beschreiben die Richtung der zu der Mausaktion fihrenden Eingabe.

4 Verwendung

Ziffer Mausaktion Eingaberichtung Mausaktion
0 Unverandert ® Ruckwarts Unverdndert
1 Nach unten Links Linke und rechte Mausrichtung
2 Links © Right (Rechts) Auf- und Abwartsrichtung der Maus
3 Right (Rechts) © Vorwarts Linksklick
4 Nach oben ® Linksklick Unverdndert
5 Rechtsklick ® Rechtsklick Unverandert
6 Linksklick

Bei den folgenden Einstellungen handelt es sich lediglich um Beispiele. Ihr Anbieter kann eine Ihren Bedurfnissen entsprechende Einstellung

vornehmen.

ﬁ Eingaberichtung/Mausaktion (0-6) kénnen in unterschiedlichen Schaltern nicht mehrfach verwendet werden, mit Ausnahme von Null.

4.21 Deaktivieren der Bluetooth-Funktion

Die integrierte Bluetooth-Funktion kann wahrend des Einschaltens des Systems deaktiviert werden.

1. Dricken Sie die EIN/AUS-Taste, und halten Sie sie mindestens drei Sekunden lang gedrickt.

Die Deaktivierung der Bluetooth-Funktion ist anhand eines entsprechenden Symbols in der Statuszeile ersichtlich. Zudem blinkt die Status-LED in
der EIN/AUS-Taste fuir die Dauer von sechs Sekunden.
Wenn das System das nachste Mal eingeschaltet wird, wird die Bluetooth-Funktion wieder aktiviert.

1640755-K

100



Invacare® LiNX

4.22 Aufladen der Akkus

WARNHINWEIS!

Verletzungsgefahr, Lebensgefahr oder Gefahr von Sachschaden

Eine unsachgemaRe Fiihrung des oder der Ladegeratekabel kann eine Stolper-, Verwicklungs- oder Strangulationsgefahr darstellen, die

zu Verletzungen, Sachschaden oder zum Tod fiihren kann.

— Stellen Sie sicher, dass alle Ladegeratekabel ordnungsgemaR verlegt und gesichert sind.

— Strenge Aufsicht und Aufmerksamkeit sind erforderlich, wenn der Rollstuhl in der Ndhe von Kindern, Haustieren und/oder Personen
mit eingeschrankten korperlichen oder geistigen Fahigkeiten aufgeladen wird.

o Schalten Sie den Rollstuhl vor Beginn des Ladevorgangs aus und wieder ein, wenn er in den letzten 24 Stunden nicht
H benutzt wurde. Dies sorgt dafiir, dass die optimierte Batteriestandanzeige den Ladevorgang erkennt und bei der Nutzung des
Rollstuhl eine prazise Anzeige liefert.

1. Stecken Sie das Akkuladegerat in die Ladegeratbuchse ® am Fahrpult.

Wenn das Fahrpult eingeschaltet ist, gibt die Batteriestandanzeige an, dass das System mit dem Ladegerat verbunden ist. Eine Ladesequenz wird
angezeigt, gefolgt vom ungefahren Batterieladestand.
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4 Verwendung

Bei einem Ladestand unter

e 20 % wird der
/] Batteriebalken rot Batteriesynchronisierung

dargestellt. 2 Nur bei NEUEN Batterien — Wahrend des Ladevorgangs muss der Rollstuhl

Bei einem Ladestand H eingeschaltet sein, damit auf dem Fahrpult ein korrekter Batterieladestand
: L\ zwischen 20 % und 60 % angezeigt wird. Neue Batterien missen vollstdndig geladen werden. Das
7\ wird der Batteriebalken Verfahren zur Batteriesynchronisierung MUSS innerhalb von 24 Stunden
orange dargestellt. nach Einschalten des Rollstuhl durchgefiihrt werden. Die Anleitung zum

Verfahren fir die Batteriesynchronisierung ist im LiNX Servicehandbuch zu
finden. Es muss von einem Handler oder qualifizierten Techniker
durchgefiihrt werden.

Bei einem Ladestand

- - =mm ZWischen 60 % und 100 %
wird der Batteriebalken
grin dargestellt.

4.22.1 Batteriealarme

Am rechten Rand der Statusleiste konnen drei verschiedene Batteriealarme erscheinen:

e .
Profile 12:00 & CIo Uberspannung

Dieser Alarm wird angezeigt, wenn die Batterien tberladen sind. Klemmen Sie das Batterieladegerat sofort ab.

Niedrige Spannung

Profile

Dieser Alarm wird angezeigt, wenn die Batterien leer sind. Schalten Sie den Rollstuhl ab, und laden Sie die Batterien sofort auf.

Profile 12:00 o @ Tiefentladung

Dieser Alarm wird angezeigt, wenn die Batteriespannung unter die festgelegte Abschaltspannung abgesunken ist. Dies weist darauf hin, dass die
Batterie leer ist und Schaden nehmen wird, wenn sie noch weiter entladen wird. Fiir die Dauer der Tiefentladung ertont zudem alle zehn
Sekunden ein Hupton. Schalten Sie den Rollstuhl ab, und laden Sie die Batterien sofort auf.
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4.23 Verwendung des USB-Ladegerits

é VORSICHT!
Verletzungsgefahr
Die Verwendung eines Mobiltelefons wahrend der Benutzung eines Elektrorollstuhls kann zu Unfallen und in der Folge zu Sach- oder
Personenschaden fiihren.

— Die Verwendung eines Mobiltelefons wahrend der Fahrt in einem Elektrorollstuhl ist ausschlieBlich in Verbindung mit einer
Freisprecheinrichtung zulassig.

HINWEIS!

Das USB-Ladegerat zum Schutz vor Beschadigung mit Sorgfalt handhaben.

— Das USB-Ladegerat jederzeit vor Feuchtigkeit schiitzen. Sollte Feuchtigkeit an das USB-Ladegerat gelangen, so lassen Sie es trocknen,
bevor Sie es verwenden.

— Das USB-Ladegerat nicht in staubigen oder schmutzigen Umgebungen verwenden oder aufbewahren.

— Keine spitzen Gegenstdnde in die USB-Buchsen einflihren.

Das USB-Ladegerat ermdglicht es Ihnen, die Batterie Ihres Mobiltelefons oder dhnlicher Gerate aufzuladen, wenn Sie keinen Zugang zu einer
normalen Stromquelle haben. Beide USB-Buchsen konnen gleichzeitig verwendet werden, wobei jede einen Ladestrom von bis zu 1 A bietet.

1. Offnen Sie die Schutzabdeckung ®.
2. Verbinden Sie das Gerat mit der USB-Buchse.

Schlieen Sie die Schutzabdeckung, wenn die USB-Buchsen nicht verwendet werden.

i

o Die Verwendung des USB-Ladegerats beeinflusst die Reichweite Ihres Elektrorollstuhls. Weitergehende Informationen zur Reichweite
H finden Sie im Kapitel , Technische Daten” der Gebrauchsanweisung zu lhrem Elektrorollstuhl.
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5 Instandhaltung

HINWEIS!

UnsachgemaRes Anbringen des Mundstiicks oder Warten

der Saug-und-Blas-Steuerung kann zu Schaden am Input-

Modul durch Wasser oder Speichel fihren.

— Mundsttick und Atemschlauch MUSSEN vor der
Installation ganz trocken sein.

5.1 Austauschen des Mundstiicks

1. Entfernen Sie das Mundstiick ® vom
Schwanenhalsanschluss ®.
Achten Sie darauf, dass der Lippenschalter
© in der sich verjingenden Hille
verbleibt, die Lippenschalter und
Mundstiick zusammenhalten.

2. Setzen Sie das neue Mundstlick ein.

5.2 Austausch der Speichelfalle

1640755-K

HINWEIS!

Wird die Speichelfalle falsch eingesetzt, kann es zu

Beschadigungen des Input-Moduls durch Wasser oder

Speichel kommen.

— Stellen Sie sicher, dass die Speichelfalle korrekt
eingesetzt wird.

— Die Speichelfalle MUSS installiert sein, um die Gefahr des
Eindringens von Wasser oder Speichel in das Input-
Modul zu reduzieren.

5 Instandhaltung

Schraube/Handschraube ® und
Rickenlehnenabdeckung
entfernen.

Losen Sie die Speichelfalle © vom
Schlauch.

3. Setzen Sie die neue Speichelfalle so ein, dass der Aufdruck INLET
(EINLASS) nach vorn in Richtung des Input-Moduls zeigt.
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5.3 Reinigung der Saug-und-Blas-Steuerung

Die Reinigung sollte mindestens zweimal wochentlich durchgefiihrt
werden.

1. Entfernen Sie das Mundstiick ®
und den Lippenschalter © vom
Schwanenhals ®.

2. Losen Sie den Atemschlauch von der Speichelfalle, siehe 5.2
Austausch der Speichelfalle, Seite 104.

3. Positionieren Sie den Auffangbehalter so unter dem
Atemschlauch, dass Wasser und Spiilflissigkeit aufgefangen
wird.

4. Spilen Sie das Mundstilick und den Atemschlauch mit
flieRendem warmem Wasser.

5. Spilen Sie die Teile mit Mundspuilung zur Desinfektion.

Lassen Sie die Teile vor der Installation vollstandig trocknen.

7. Bringen Sie Mundstick, Lippenschalter und Atemschlauch
wieder an.

o
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6 Storungen beheben

6.1 Fehlerdiagnose
Falls die Elektronik eine Fehlfunktion anzeigt, ziehen Sie die folgende
Stoérungs-Suchanleitung heran, um den Fehler zu lokalisieren.
2  Stellen Sie vor Beginn jeder Diagnose sicher, dass die
H Fahrelektronik eingeschaltet ist.
Wenn die Statusanzeige AUS ist:

o Uberpriifen Sie, ob die Fahrelektronik eingeschaltet ist.
o Uberpriifen Sie, ob alle Kabel korrekt angeschlossen sind.
o Stellen Sie sicher, dass die Batterien nicht entladen sind.

Wenn in der Statusanzeige eine Stérungsnummer angezeigt
wird:

e Fahren Sie mit dem nachsten Abschnitt fort.

6.1.1 Stérungs- und Diagnosecodes

Wenn bei eingeschaltetem System eine Stérung
auftritt, erscheint in der Statuszeile ein
Storungssymbol @. Die Ziffer innerhalb des
Dreiecks gibt Aufschluss tiber die Art der
Stoérung.

A Zusatzlich leuchtet die Status-LED in der EIN/AUS-Taste
‘//(D\t wiederholt rot auf. Die Anzahl der Blinkvorgange ist mit

der Ziffer im Stérungssymbol identisch.
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6 Storungen beheben

In der nachstehenden Tabelle wird beschrieben, wie Stérungen
angezeigt werden. Zudem enthalt sie Angaben zu moglichen
MalRnahmen zur Behebung des jeweiligen Problems. Die aufgefiihrten
MaRnahmen sind lediglich Vorschlage, ihre Reihenfolge ist nicht
mafgeblich.

Einer der Vorschlage hilft Innen moglicherweise, das Problem zu
beheben. Im Zweifel wenden Sie sich bitte an Ihren Handler.

Storungs-
symbol

Beschreibung der
Storung

Mogliche
AbhilfemaBnahme

e Kabel und
Anschlisse prifen.
e Den Anbieter

Fahrpultstérung

kontaktieren.

e Kabel und
Anschlisse prifen.
Netzwerk- oder e Laden Sie die Akkus.
Konfigurationsfehler o Ladegerat prifen.
e Den Anbieter
kontaktieren.

e Kabel und
Anschlisse prifen.
e Den Anbieter

Stérung in Motor 11

Stérung in Motor 21

==

kontaktieren.
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Stoérungs-
symbol

Beschreibung der
Storung

Mogliche
AbhilfemaRnahme

Stérung der linken
Magnetbremse

Stérung der rechten
Magnetbremse

Kabel und
Anschllsse prifen.
Prifen, ob die
Magnetbremse
eingekuppelt ist.
Siehe Abschnitt
,Schieben des
Elektrorollstuhls im
Freilauf”in der
Gebrauchsanweisun
g des Rollstuhls.
Den Anbieter
kontaktieren.

Modulstérung
(anderes Modul als
Fahrpult)

Kabel und
Anschlisse prifen.
Module prifen.
Batterien aufladen.
Wenn der Rollstuhl
blockiert ist,
zurlicksetzen oder
das Hindernis
entfernen.

Den Anbieter
kontaktieren.

1 Die Konfiguration der Motoren hdngt vom Rollstuhlmodell ab.

107

6.2 OON (,,Out Of Neutral“)

OON (,,Nicht in Neutralstellung®) ist ein Sicherheitsmerkmal, das eine
unbeabsichtigte Aktivierung der Funktionen des Elektrorollstuhls
verhindert, wenn sich die primare Steuervorrichtung des Systems nicht
in der Neutralstellung befindet.

Proportionalsteuerungen (Joysticks) befinden sich nicht in der
Neutralstellung, wenn der Joystick sich aulRerhalb des oder liber dem
Bereich fir die neutrale Position befindet. Diskrete Joysticks
(Schaltung) befinden sich auBerhalb der Neutralstellung, wenn der
Joystick sich auerhalb oder liber der Schaltschwelle befindet. Tasten
befinden sich auRerhalb der Neutralstellung, wenn eine oder mehrere
Tasten aktiviert sind.

Ein OON-Hinweis wird angezeigt, wenn sich die primare
Steuervorrichtung des Systems bei einem der folgenden Ereignisse
nicht in der Neutralstellung befindet:

e beim Einschalten des Systems

* bei einem Wechsel zwischen Funktionen

e beim Entsperren der Fahr- oder Antriebssperre des Rollstuhls
« wenn das Menu ,Settings” (Einstellungen) verlassen wird

+ wenn die indirekte Navigation verlassen wird

« wenn der Ruhemodus verlassen wird oder

« bei einem Live-Handover.
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6 Storungen beheben

ﬁ Bei Quadranten, die keinen programmierten Output haben, OON-Warnung (Sitzen)
unterscheidet sich die OON-Aktivierung bei Antriebsfunktionen
und Funktionen fiir andere Zwecke geringfiigig.

Profle 1

Bei einer OON-Warnung (Sitzen) wird das Display von
einer OON-Anzeige Uberlagert und die Sitzverstellungen
lassen sich nicht betatigen. Sobald die primare
Steuervorrichtung wieder in die Neutralstellung

Recline

W

=2

e Bei Funktionen, die keine Antriebsfunktionen sind, wird
OON nicht aktiviert, wenn sich die primare
Steuervorrichtung des Systems nicht in der

Neutralstellung und innerhalb eines Quadranten gebracht wird, wird die Warnung geldscht und die
befindet, der keinen programmierten Output hat. Dies ist ewnwwwanuy Sitzverstellung funktioniert wieder wie gewohnt.
beispielweise fiir Nutzer einer Kopfsteuerung hilfreich,

bei der nur furr das rechte und das linke Polster eine OON-Warnung und Universalfunktionen

Funktion programmiert wurde. Der Nutzer kann dann
den Kopf an das mittlere Polster anlehnen, ohne die
OON-Funktion zu aktivieren.

o Bei Antriebsfunktionen wird nicht beriicksichtigt, wie die
Quadranten programmiert sind. OON wird immer
aktiviert, wenn sich die primare Steuervorrichtung beim
Einschalten oder beim Aktivieren aus dem Ruhemodus
nicht in der Neutralstellung befindet.

 Bei einer OON-Warnung wird das Display von einer
OON-Anzeige Uberlagert und die Universalfunktionen
koénnen nicht verwendet werden. Sobald die primére
Steuervorrichtung wieder in die Neutralstellung
gebracht wird, wird die Warnung geléscht und die
Universalfunktionen kdnnen wieder wie gewohnt
genutzt werden.

OON-Warnung (Fahren)

Bei einer OON-Warnung (Fahren) wird das Display von
einer OON-Anzeige tiberlagert und der Rollstuhl kann
nicht gefahren werden. Sobald die primare
Steuervorrichtung wieder in die Neutralstellung
gebracht wird, wird die Warnung geldscht und der
Rollstuhl kann normal gefahren werden.
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7 Technische Daten

7 Technische Daten

7.1 Technische Daten

Mechanische Daten

Zulassige Betriebs- und Lagerbedingungen sowie zuldssige Luftfeuchtigkeit

Temperaturbereich fiir den Betrieb gemafl 1SO 7176-9: e -25°bis +50 °C

Empfohlene Temperatur fir Lagerung: e 15°C

Temperaturbereich fir die Lagerung gemaf 1SO 7176-9: e -40° bis +65 °C
Luftfeuchtigkeit fir den Betrieb gemaR 1SO 7176-9: o 0 bis 90 % relative Luftfeuchte
Schutzart: o IPX4l

1 Schutzart IPX4 gibt an, dass das elektrische System gegen Spritzwasser geschiitzt ist.

Betatigungskrafte
EIN-/AUS-Taste e 25N

Elektrische Daten

Parameter Minimum Nominal Max. Units (Einheit)
Betriebsspannung (Vbatt) o 17 o 24 e 34 o V
Leerlaufstrom - e 70 - e mAbei24V
Ruhestrom (ausgeschaltet) - - « 0,23 e mA bei24V
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